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Specification

Details

Wetted materials

Standard Probe, Standard Class 1-Div 2 Probe

« CPVC, sensor end and cable end

« Polyurethane, over-molding on cable end and cable jacket
« 316 stainless steel body and screws

« Viton, O-ring

« Noryl, nut on the cable end

Standard Seawater Probe, Seawater Class 1-Div 2 Probe

» CPVC, sensor end and cable end

« Polyurethane, over-molding on cable end and cable jacket
* PVC seawater body

« Seawater epoxy sealant

« Noryl, nut on the cable end

IP classification

P68

Wetted materials (sensor cap)

Acrylic

Measurement range (dissolved oxygen)

0 to 20 ppm (0 to 20 mg/L)

0 to 200% saturation

Measurement accuracy (dissolved

Below 5 ppm: + 0.1 ppm

oxygen)

Above 5 ppm: £ 0.2 ppm

Repeatability (dissolved oxygen)

0.1 ppm (mg/L)

Response time (dissolved oxygen)

Tgo<40 seconds

Tg5<60 seconds

Resolution, sensor (dissolved oxygen)

0.01 ppm (mg/L); 0.1% saturation.

Measurement range (temperature)

0to 50 °C (32 to 122 °F)

Measurement accuracy (temperature)

+0.2 °C (& 0.36 °F)

Interferences

No interferences from the following: H,S, pH, K*, Na*, Mg2*, Ca2*,
NH, *, AI3*, Pb2*, Cd2*, Zn?*, Cr (total), Fe?*, Fe3*, Mn2*, Cu?*, Ni?*,
Co2*, CN-, NO3 ~, SO4 2, S2-, PO, 3+, CI-, Anion Active Tensides,
Crude Qils, Cl, <4 ppm

Storage temperature

—201to 70 °C (-4 to 158 °F)

Maximum temperature

0 to 50 °C (32 to 122 °F)
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Specification Details

Hazardous location classification Class | Division 2, Groups A-D, T4 / Class |, Zone 2 Group 2C, T4
(9020000-C1D2 sensor only) Note: This product does not fulfill the requirements of the 94/9/EC Directive (ATEX
Directive).

Certifications (9020000-C1D2 sensor ETL listed to ANSI/ISA, CSA and FM standards for use in hazardous

only) location.
Note: This product does not fulfill the requirements of the 94/9/EC Directive (ATEX
Directive).

Minimum flow rate Not required

Calibration/verification Air calibration: One point, 100% water-saturated air

Sample calibration: Comparison with standard instrument

Probe immersion depth and pressure Pressure Limits at 34 m (112 ft.), 345 kPa (50 psi) maximum; accuracy
limits may not be maintained at this depth

Sensor cable 10 m (30 ft) integral cable with quick disconnect plug (all sensor types)

Up to 100 m possible with extension cables (non-Class I, Division
2 sensor types only)

Up to 1000 m with junction box (non-Class |, Division 2 sensor types

only)

Probe weight 1.0 kg (2 Ib, 3 0z)

Probe dimensions Standard probe (diameter x length): 49.53 x 255.27 mm (1.95 x
10.051in.)
Seawater probe (diameter x length): 60.45 x 255.27 mm (2.38 x
10.051in.)

Power requirements 12VDC, 0.25A,3 W

Warranty Probe: 3 years against manufacturing defects

Sensor cap: 2 years against manufacturing defects

General information

In no event will the manufacturer be liable for direct, indirect, special, incidental or consequential
damages resulting from any defect or omission in this manual. The manufacturer reserves the right to
make changes in this manual and the products it describes at any time, without notice or obligation.
Revised editions are found on the manufacturer’s website.

Safety information

The manufacturer is not responsible for any damages due to misapplication or misuse of this product including,
without limitation, direct, incidental and consequential damages, and disclaims such damages to the full extent
permitted under applicable law. The user is solely responsible to identify critical application risks and install
appropriate mechanisms to protect processes during a possible equipment malfunction.

Please read this entire manual before unpacking, setting up or operating this equipment. Pay
attention to all danger and caution statements. Failure to do so could result in serious injury to the
operator or damage to the equipment.

Make sure that the protection provided by this equipment is not impaired. Do not use or install this
equipment in any manner other than that specified in this manual.

Use of hazard information

ADANGER

Indicates a potentially or imminently hazardous situation which, if not avoided, will result in death or serious injury.
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AWARNING

Indicates a potentially or imminently hazardous situation which, if not avoided, could result in death or serious
injury.

ACAUTION

Indicates a potentially hazardous situation that may result in minor or moderate injury.

NOTICE

Indicates a situation which, if not avoided, may cause damage to the instrument. Information that requires special
emphasis.

Precautionary labels

Read all labels and tags attached to the instrument. Personal injury or damage to the instrument
could occur if not observed. A symbol on the instrument is referenced in the manual with a
precautionary statement.

This is the safety alert symbol. Obey all safety messages that follow this symbol to avoid potential
A injury. If on the instrument, refer to the instruction manual for operation or safety information.

This symbol indicates the presence of a light source that may have the potential to cause minor eye
injury. Obey all messages that follow this symbol to avoid potential eye injury.

This symbol indicates the presence of devices sensitive to Electro-static Discharge (ESD) and
‘ indicated that care must be taken to prevent damage with the equipment.

Electrical equipment marked with this symbol may not be disposed of in European public disposal
systems after 12 August of 2005. In conformity with European local and national regulations (EU
Directive 2002/96/EC), European electrical equipment users must now return old or end-of-life
equipment to the Producer for disposal at no charge to the user.

Note: For return for recycling, please contact the equipment producer or supplier for instructions on how to return end-
of-life equipment, producer-supplied electrical accessories, and all auxiliary items for proper disposal.

Certification

Canadian Radio Interference-Causing Equipment Regulation, IECS-003, Class A:

Supporting test records reside with the manufacturer.

This Class A digital apparatus meets all requirements of the Canadian Interference-Causing
Equipment Regulations.

Cet appareil numérique de classe A répond a toutes les exigences de la réglementation canadienne
sur les équipements provoquant des interférences.

FCC Part 15, Class "A" Limits

Supporting test records reside with the manufacturer. The device complies with Part 15 of the FCC
Rules. Operation is subject to the following conditions:

1. The equipment may not cause harmful interference.
2. The equipment must accept any interference received, including interference that may cause
undesired operation.

Changes or modifications to this equipment not expressly approved by the party responsible for
compliance could void the user's authority to operate the equipment. This equipment has been tested
and found to comply with the limits for a Class A digital device, pursuant to Part 15 of the FCC rules.
These limits are designed to provide reasonable protection against harmful interference when the
equipment is operated in a commercial environment. This equipment generates, uses and can
radiate radio frequency energy and, if not installed and used in accordance with the instruction
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manual, may cause harmful interference to radio communications. Operation of this equipment in a
residential area is likely to cause harmful interference, in which case the user will be required to
correct the interference at their expense. The following techniques can be used to reduce
interference problems:

1. Disconnect the equipment from its power source to verify that it is or is not the source of the
interference.

2. If the equipment is connected to the same outlet as the device experiencing interference, connect
the equipment to a different outlet.

3. Move the equipment away from the device receiving the interference.
4. Reposition the receiving antenna for the device receiving the interference.
5. Try combinations of the above.

Product overview

ADANGER

Chemical or biological hazards. If this instrument is used to monitor a treatment process and/or
chemical feed system for which there are regulatory limits and monitoring requirements related to
public health, public safety, food or beverage manufacture or processing, it is the responsibility of the
user of this instrument to know and abide by any applicable regulation and to have sufficient and

appropriate mechanisms in place for compliance with applicable regulations in the event of malfunction
of the instrument.

This sensor is designed to work with a controller for data collection and operation. The sensor can be
used with several controllers. Refer to the controller-specific user manual for more information.

The primary applications for this sensor are municipal and industrial wastewater applications. LDO
sensor technology does not consume oxygen, and can measure DO concentration in low or no-flow
applications. Refer to Figure 1.

Figure 1 LDO sensor

1 Sensor cap 3 1-inch NPT

2 Temperature sensor 4 Connector, quick-connect (standard)
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LDO Sensor component list

Make sure that all components shown in Figure 2 have been received. If any items are missing or
damaged, contact the manufacturer or a sales representative immediately. Refer to Figure 2.

Figure 2 Sensor component list

| 1 LDO sensor! | 2 calibration bags (2x)

Installation

AWARNING

Personal injury hazard. Only qualified personnel should conduct the tasks described in this section of the manual.

Validate the sensor type
ADANGER

.“; 2 Explosion hazard. Connect only peripheral components that are clearly marked as certified for Class 1,

Division 2 Hazardous Locations.

NOTICE

The hazardous location certified version of this product does not fulfill the requirements of the 94/9/EC Directive
(ATEX Directive).

1. Go to the connector end of the cable.

2. Read the label on the connector end of the cable. For hazardous location certified sensors, the
label will show "Rated: Class 1 Division 2".

3. Examine the connector.

» Hazardous location certified sensors have a safety lock connector. Refer to Figure 3
on page 8.

» Sensors that are not certified for hazardous locations have a quick-connect connector, without
a safety lock.

1 Included user manual is not shown.
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Connect the sensor in a hazardous location
ADANGER

Explosion hazard. This equipment is suitable for use in non-hazardous locations or Class 1, Division 2,
)\ Groups A, B, C, D Hazardous Locations with specified sensors and options when installed per the
%W Hazardous Location Installation Control Drawing. Always refer to the Control Drawing and applicable
electrical code regulations for proper installation instructions.

ADANGER

o Explosion hazard. Do not connect or disconnect electrical components or circuits to the equipment
W unless power has been removed or the area is known to be non-hazardous.

NOTICE

Use only a hazardous location certified sensor and cable lock in hazardous locations. The hazardous location
certified version of this product does not fulfill the requirements of the 94/9/EC Directive (ATEX Directive).

For more information, refer to Validate the sensor type on page 7 .

1. Remove the connector cap from the controller. Keep the connector cap to seal the connector
opening when the sensor is removed.

2. Connect the sensor to the controller. Refer to the controller manual for more information.
Close the safety lock over the connector.
4. To remove the connector safety lock, use a small flat screwdriver. Refer to Figure 3.

@

Figure 3 Connector safety lock

Connect the sensor in a non-hazardous location

Refer to Figure 4 to connect an LDO sensor to an sc controller. Refer to the specific sc controller
manual for hard-wiring instructions.

Figure 4 Connect the LDO sensor (non-hazardous location sensor shown)

1l

After the sensor is attached, scan for the sensor. Refer to Install the sensor on page 8.

\—"
N

Install the sensor

There are two options to install the sensor:
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« Connect the sensor while power to the controller is off. The controller will look for and install new
sensors when it is turned on.

» Connect the sensor while power to the controller is on. Use the Scan Devices command to install
the new sensor:

Option Description

sc200 controller Go to MENU>TEST/MAINT>SCAN DEVICE

sc100 controller  Go to MENU>TEST/MAINT>SCAN SENSORS

sc1000 controller SE\BTCAQESNU>SYSTEM SETUP>DEVICE MANAGEMENT>SCANNING FOR NEW

Refer to Connect the sensor in a non-hazardous location on page 8 for digital sensor connection.

Sensor installation options

The installation and accessory options available for the LDO sensor are supplied with installation
instructions in the hardware kit. Figure 5 shows several installation options. To order installation
hardware, refer to Replacement parts and accessories on page 17.

Figure 5 Installation options

1 Rail mount 4 Chain mount
2 Float mount 5 Union mount (not seawater probe compatible)
3 Air blast system mount (not seawater probe
compatible)
Operation

User navigation

Refer to the controller documentation for keypad description and navigation information.

English 9



Configure the sensor

Use the Configure menu to enter identification information for the sensor and to change options for
data handling and storage.

For information about sensor installation, refer to Install the sensor on page 8.
Make sure that all of the Configuration menu values are correct for the application.

1. Go to MENU>SENSOR SETUP>[Select Sensor]>CONFIGURE.

2. Select an option,

ENTER. The list of available options is shown in the table below.

Option Description

EDIT NAME Changes the name that corresponds to the sensor on the top of the measure screen. The
name is limited to 10 characters in any combination of letters, numbers, spaces or
punctuation.

SET UNITS TEMP-Sets the temperature units to °C (default) or °F.
MEASURE-Set the measurement units in mg/L, ppm or % .
ALT/PRESS-Set the altitude in m or ft, or set the atmospheric pressure units in mmHg or
torr. (Default value = 0 ft)

ALT/PRESS Enter the value of the altitude or atmospheric pressure. This value must be accurate to
complete % saturation measurements and calibration in air. (Default = 0 ft).

SALINITY Enter the salinity value. Salinity range: 0.00 to 250.00 parts per thousand (%o). Refer to

Enter a salinity correction value on page 11 for more information. (Default value = 0)

SIGNAL AVERAGE

Set the time interval to average signal in seconds

CLEAN INTRVL

Set the time interval for manual sensor cleaning in days (Default value = 0 days. A value
of 0 days disables the clean interval.)

RESET CLN INTRVL

Set the time interval to the last saved clean interval

LOG SETUP

Sets the time interval for data storage in the data log—0.5, 1, 2, 5, 10, 15 (default), 30,
60 minutes.

SET DEFAULTS

Restores the configurable default values for the sensor. Does not change the setting for
slope or offset.

Enter the atmospheric pressure value

The factory setting for atmospheric (air) pressure is 0 ft, or sea level. To change the default value,
use the steps in this procedure. The adjustment for air pressure is entered as either elevation or as
pressure units (preferred).

Note: Accurate air pressure is critical for saturated air calibration (Calibration with air on page 12). Use only
absolute pressure, not adjusted. If the absolute air pressure is not known, use the correct elevation for the location.

1. Go to MENU>SENSOR SETUP>[Select Sensor]>CONFIGURE>SET UNITS>AIR PRESS/ALT

UNITS.

2. Select one of the unit options listed:

Option Description

ft Feet—unit of measure for elevation

m Meters—metric unit of measure for elevation

mmHg Millimeters of mercury—metric unit of measure for absolute air pressure
torr Unit of measure for absolute air pressure

3. Confirm the selection. The value entry screen will show the selected units.
4. Enter the value, then confirm.
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Enter a salinity correction value

Dissolved oxygen measurements in saline samples can show an apparent DO value that is very
different from the actual DO value. To correct for the influence of dissolved salts in a sample, enter a
salinity correction factor.

Note: If the presence or amount of salinity in the process is unknown, consult with the treatment facility engineering
staff.

1. Use a conductivity meter to measure the conductivity of the sample in mS/cm at a reference
temperature of 20 °C (68 °F).

2. Use Table 1 to estimate the salinity correction factor in parts per thousand (%o) saturation.

Note: The chloride ion concentration, in g/kg is equal to the chlorinity of the sample. Salinity is calculated with
the formula: Salinity = 1.80655 x chlorinity.

Salinity can be calculated with the relationship in section 2520 B of Standard Methods for the
Examination of Water and Wastewater.2,

3. Go to MENU>SENSOR SETUP>[Select Sensor]>CONFIGURE>SALINITY.
4. Enter the salinity correction factor and confirm.

Table 1 Salinity saturation (%) per conductivity value (mS/cm)

mS/cm %o mS/cm %o mS/cm Yoo mS/cm Yoo
5 3 16 10 27 18 38 27
6 4 17 11 28 19 39 28
7 4 18 12 29 20 40 29
8 5 19 13 30 21 42 30
9 6 20 13 31 22 44 32
10 6 21 14 32 22 46 33
11 7 22 15 33 23 48 35
12 8 23 15 34 24 50 37
13 8 24 17 35 25 52 38
14 9 25 17 36 25 54 40
15 10 26 18 37 26

Configure linear output on the controller
Linear outputs send probe data back to the facility PLC, SCADA or other data collection system.
1. Go to the controller output setup menu.

Option Description

sc200 Go to MENU>SETTINGS>sc200 SETUP>OUTPUT SETUP>[Select Output]>SET FUNCTION.

2 Standard Methods for the Examiniation of Water and Wastewater, 20th Edition. Editors Lenore
S. Clesceri, Arnold E. Greenberg and Andrew D. Eaton, p. 2-48-2-29 (1998). The relationship
between Chlorinity and Oxygen Solubitity is provided in the same reference in 4500-O:l p. 4-131.
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Option Description
sc100  Go to MENU>SYSTEM SETUP>OUTPUT SETUP>[Select Output]>SET FUNCTION.
sc1000 Go to MENU>SYSTEM SETUP>OUTPUT SETUP>[Select Output]>SET FUNCTION.

2. Set the function for the controller.

Option Description

sc200 LINEAR

sc100 LINEAR CONTROL (Default value)
sc1000 LINEAR CONTROL (Default value)

Modbus registers

A list of Modbus registers is available for network communication. Refer to www.hach.com or
www.hach-lange.com for more information.

Calibration for measurements

The sensor is calibrated to specification at the factory. The manufacturer does not recommend
calibration unless periodically required by regulatory agencies. If calibration is required, let the sensor
come to equilibrium with the process before calibration. Do not calibrate the sensor at setup.

Table 2 shows options for calibration.

Table 2 Calibration options

Option Description
AIR CAL Recommended calibration method. This calibration modifies the slope.
SAMPLE CAL Calibration by comparison with a hand-held DO meter . This calibration modifies the offset.

RESET DFLT CAL | Resets the calibration gain (slope) and offset to the factory default: default gain=1.0; default
offset=0.0

Calibration with air

User notes:

* Make sure that calibration bag has water inside.

» Make sure that the seal between the calibration bag and the sensor body is tight.

* Make sure that the sensor is dry when it is calibrated.

» Make sure the air pressure/elevation setting is accurate for the calibration location.

» Allow enough time for the sensor temperature to stabilize to the temperature of the calibration bag

location. A large difference in temperature between the process and the calibration location can
take up to 15 minutes to stabilize.

1. Remove the sensor from the process. Use a wet cloth to clean the sensor.

2. Put the entire sensor in a calibration bag with 25-50 mL of water. Make sure that the sensor cap
is not in contact with the water inside the calibration bag and that no water drops are on the
sensor cap (Figure 6).

3. Use a rubber band, tie or hand to create a tight seal around the sensor body.

4. Let the instrument stabilize for 15 minutes before calibration. Keep the calibration bag out of
direct sunlight during stablization.

5. Make sure that the current absolute air pressure or elevation is configured correctly. Refer to
Enter the atmospheric pressure value on page 10.

Note: The manufacturer recommends the use of absolute or actual air pressure as a best practice.
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6. Go to MENU>SENSOR SETUP>[Select Sensor]>CALIBRATE>AIR CAL.
7. Select the option for the output signal during calibration:

Option  Description
Active The instrument sends the current measured output value during the calibration procedure.
Hold The sensor output value is held at the current measured value during the calibration procedure.

Transfer A preset value is sent during calibration. Refer to the controller user manual to change the preset
value.

8. The controller will show "Move the probe to bag". Allow the value to stabilize. Push ENTER to
accept the stable value. Alternately, let the calibration continue until the display shows
"Complete".

9. When the sensor is calibrated, put the sensor into the process. Push ENTER.

Figure 6 Air calibration procedure

If the value does not stabilize, the display will show "Unable to Calibrate" followed by an error
message. Table 3 shows the error message and resolution for calibration problems.

Table 3 Air calibration error messages

Message Description Resolution

Cal fail, gain high | The calculated gain value is too high. Repeat the calibration.
Cal fail, gain low | The calculated gain value is too low. Repeat the calibration.
Cal fail, unstable | The value did not stabilize in the maximum allowed calibration time. | Repeat the calibration.

Sample CAL - calibration by comparison
This calibration method uses an alternate sensor attached to a hand-held meter.

1. Put the alternate sensor into the process. Put the second sensor as close as possible to the first
sensor.

2. Wait for the DO value to stabilize .

3. On the controller for the first sensor, go to MENU>SENSOR SETUP>[Select
Sensor]>CALIBRATE>SAMPLE CAL.

4. Select the option for the output signal during calibration:

Option  Description

Active The instrument sends the current measured output value during the calibration procedure.
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Option  Description
Hold The sensor output value is held at the current measured value during the calibration procedure.

Transfer A preset value is sent during calibration. Refer to the controller user manual to change the preset
value.

5. The controller will show:

* "Press ENTER when stabilized"
» The current dissolved oxygen measurement
* The current temperature measurement

6. When the measurement is stable, push ENTER. The display will show an entry screen.
Note: The measurement will usually stabilize in 2 to 3 minutes.

If the value does not stabilize, the display will show "Unable to Calibrate" followed by an error
message. Table 4 shows the error message and resolution for calibration problems.

Table 4 Sample cal error messages

Message Description Resolution

Cal fail, offset high | The calculated offset value is too high. Repeat the calibration.
Cal fail, offset low | The calculated offset value is too low. Repeat the calibration.
Cal fail, unstable The value did not stabilize in the maximum allowed calibration time. | Repeat the calibration.

Exit the calibration procedure

1. During calibration, push the BACK key. Three options are shown:

Option Description
ABORT Stop the calibration. A new calibration must start from the beginning.
BACK TO CAL Return to the current calibration.

LEAVE Exit the calibration temporarily. Access to other menus is allowed while the calibration
continues in the background. A calibration for a second sensor (if present) can be started.
To return to the calibration, push the MENU key and select Sensor Setup, [Select Sensor].

2. Select one of the options. Confirm.

Reset calibration defaults

Calibration settings can be reset to the factory defaults. Gain and offset values are set to 1.0 and 0.0,
respectively.

1. Go to MENU>SENSOR SETUP>[Select Sensor]>CALIBRATE>RESET CAL DEFLT.

2. The display will show a confirmation message. Confirm to reset the sensor to the factory default
calibration curve.

Maintenance
ADANGER
Multiple hazards. Only qualified personnel must conduct the tasks described in this section of the
document.
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ADANGER

o Explosion hazard. Do not connect or disconnect electrical components or circuits to the equipment
(M unless power has been switched off or the area is known to be non-hazardous.

ADANGER

Explosion hazard. Substitution of components may impair suitability for Class 1, Division 2. Do not
% replace any component unless power has been switched off and the area is known to be non-
hazardous.

NOTICE

The hazardous location certified version of this product does not fulfill the requirements of the 94/9/EC Directive
(ATEX Directive).

Maintenance schedule

The maintenance schedule shows minimum intervals for regular maintenance tasks. Perform
maintenance tasks more frequently for applications that cause electrode fouling.
Note: Do not disassemble the probe for maintenance or cleaning.

Maintenance task Recommended minimum frequency
Clean the sensor 90 days

Inspect the sensor for damage 90 days

Calibrate the sensor As recommended by regulatory agencies

Clean the sensor
Clean the exterior of the sensor with a soft, wet cloth.

Note: If the sensor cap must be removed for cleaning, do not expose the interior of the cap to direct sunlight for
extended periods of time.

Set or change the clean interval

Application conditions may need shorter or longer durations between manual sensor cleanings. The
default clean interval is 0 days. To change the interval, refer to the steps in this procedure.

1. Go to MENU>SENSOR SETUP>[Select Sensor]>CONFIGURE>CLEAN INTRVL.
2. Change the shown value as needed. Confirm the change.

» To turn off the clean interval, set the value to '0'.

Change the sensor cap

AWARNING

% Potential explosion hazard. The sensor setup cap is not rated for hazardous location use.

Replacement sensor caps and setup caps are shipped with installation instructions. Refer to the
included instructions to change the cap.

For best performance and accuracy, replace the sensor cap:

» Every two years
» When routine inspection shows significant erosion of the sensor cap
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Troubleshooting

Diagnostic and test menu

The diagnostic and test menu shows current and historical information about the LDO sensor.
To access the diagnostic and test menu, go to MENU>SENSOR SETUP>[Select

Sensor]>DIAG/TEST.

Refer to Table 5.

Table 5 DIAG/TEST menu

Option Description

SENSOR INFO SOFTWARE VERS—Shows the installed software version
BOOT VERSION—Shows the installed boot version
DRIVER VERS—Shows the installed software driver version

LOT CODE Shows the sensor cap manufacturing lot

SERIAL NUMBER

Sensor serial number

GAIN CORR Adjust the calibration gain value.
Range: 0.50 to 2.00
OFFSET CORR Adjust the calibration offset value (mg/L or ppm).
Range: —3.00 to +3.00
PHASE DIAG Shows the phase for total, red and blue wavelengths. Updates once per second.
AMPL DIAG Shows the amplitude for red and blue wavelengths. Updates once per second.

DAYS TO CLEAN

Shows the number of days until the next scheduled manual cleaning.

SENSOR LIFE

Shows the number of days until the next scheduled sensor cap replacement

Error list

If an error occurs, the reading on the measurement screen flashes. Output behavior is determined by
controller settings. Refer to the controller manual for details.
To show the current sensor errors, go to MENU>DIAGNOSTICS>[Select Sensor]>ERROR LIST.

Refer to Table 6.

Table 6 Error list for the LDO sensor

Error

Possible cause Resolution

OR

RED AMPL LOW (Value is below 0.01) | The sensor cap is not installed, | Remove the sensor cap and install it

or is not installed correctly. again.

BLUE AMPL LOW (Value is below 0.01) | The light path is blocked in the | Inspect the inside of the sensor cap

sensor cap. and lens.

The sensor is not operating Make sure that the LED is flashing.
correctly. Contact the manufacturer.

Warning list

When the warning icon flashes (sc100 and sc200) or when the screen turns yellow (sc1000), a
message is shown on the bottom of the measurement screen. On the sc1000, the screen turns

16 English




yellow to show a warning. To show the current sensor warnings, go to MENU>
DIAGNOSTICS>[Select Sensor]>WARNING LIST. Refer to Table 7.

Table 7 Sensor warning list

Warning Definition Resolution

EE SETUP ERR Storage is corrupt. The values have been set | Contact technical support.
to the factory default.

EE RSRVD ERR

TEMP<0C The process temperature is below 0 °C Increase the process temperature or stop
(32 °F) use until the process temperature is in the

sensor specification range.

TEMP > 50 C The process temperature is above 50 °C Decrease the process temperature or stop
(120 °F) use until the process temperature is in the

sensor specification range.

RED AMPL LOW Value falls below 0.03 Refer to Table 6 on page 16 .

RED AMPL HIGH | Value is greater than 0.35 Call technical support.

BLUE AMPL LOW | Value is below 0.03 Refer to Table 6 on page 16.

BLUE AMPL HIGH | Value is greater than 0.35 Call technical support.

CAP CODE FAULT | The sensor cap code has become corrupt. Complete the sensor setup cap procedure.
The code has been reset automatically to the | If no setup cap is available for the sensor
default cap and lot codes. cap, call technical support.

Event list

The Event list keeps a log of changes to how data is recorded by the sensor. To show sensor events,
go to MENU>DIAGNOSTICS>[Select Sensor]>EVENT LIST.
Refer to Table 8.

Table 8 Event list for the sensor

Event Description

ALT/PRESSURE UNIT CHANGE Atmospheric pressure or altitude units have changed.
ALT/PRESSURE CHANGE The value for altitude or atmospheric pressure has changed.
TEMP UNIT CHANGE The units for temperature have changed.

MEAS UNIT CHANGE A new unit of measurement has changed.

SALINITY CHANGE The value for salinity has changed.

SET DEFAULT Sensor settings have been reset to the default values.
SENSOR SETUP CHANGE The sensor setup has changed.

CLEAN INTERVAL TIMER CHANGE The time between sensor cleaning has changed.

SENSOR CAP LIFE TIMER CHANGE The time between sensor cap replacements has changed.

Replacement parts and accessories

Use only replacement parts approved by the manufacturer. Use of non-approved parts may cause
personal injury, damage to the instrument or equipment malfunction.
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Replacement items

Description

Item no. (US / EU)

LDO Probe, with one sensor cap and 2 calibration bags

9020000 / LXV416.99.20001

LDO Probe for seawater, with one sensor cap and two calibration bags

9020000-SW / —

LDO Probe for seawater hazardous locations, with one sensor cap and two
calibration bags

9020000-C1D2-SW / —

LDO Probe for hazardous locations, with one sensor cap and 2 calibration bags

9020000-C1D2 / —

Sensor cap, replacement (includes the sensor setup cap, which is not rated for
use in Class 1, Division 2 hazardous locations)

9021100/ 9021150

Accessories

(101.71 ft)

Description Item no. (US / EU)
Sensor cable lock for hazardous locations 6139900 / —
Cable, sensor extension, Class 1, Division 2 Hazardous Location, 1 m (3.3 ft) 6122402 / —
Cable, sensor extension, Class 1, Division 2 Hazardous Location, 7m (23 ft) 5796002 / —
Cable, sensor extension, Class 1, Division 2 Hazardous Location, 15 m 5796102 / —
(49.21 ft)

Cable, sensor extension, Class 1, Division 2 Hazardous Location, 31 m 5796202 / —

High output air blast cleaning system, 115 V (not rated for use in hazardous
locations)

6860000 / 6860003.99.0001

High output air blast cleaning system, 230 V (not ATEX rated for use in
hazardous locations)

6860100 / 6860103.99.0001

Calibration bag (1x)

5796600 / 5796600

Cable, sensor extension, non-hazardous location, 7.7 m (25 ft)3

US: 5796000, 7.7 m (25 ft)

EU: LZX849, 10 m (33 ft)

Hardware kit for pipe mount (PVC)

9253000 /LZY714.99.21810

Hardware kit for float mount (PVC)

9253100 / LZX914.99.42200

Hardware kit for air blast mount

9253500/ LZY812

Hardware kit for chain mount (stainless steel)

— /LZX914.99.11200

Hardware kit for union mount

9257000 / 9257000

HQd meter with LDO rugged probe (not rated for use in hazardous locations)

8505200 / HQ40D.99.310.000

3 15 m (49 ft) and 30 m (98 ft) also available
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Caractéristiques

Fonctionnement a la page 26
Maintenance a la page 31
Dépannage a la page 32

Piéces de rechange et accessoires a la page 35

Les caractéristiques techniques peuvent étre modifiées sans préavis.

Caractéristique

Détails

Matériaux immergés

Sonde standard, sonde standard classe 1 division 2

* CPVC, extrémité du capteur et extrémité du cable
« Polyuréthanne, surmoulage de I'extrémité du cable et de la gaine
de cable

« Corps et vis en acier inoxydable 316
« Viton, joint torique
* Noryl, écrou sur I'extrémité du cable

Sonde standard pour eau de mer, sonde pour eau de mer
classe 1 division 2

« CPVC, extrémité du capteur et extrémité du cable

« Polyuréthanne, surmoulage de I'extrémité du cable et de la gaine
de cable

« Corps en PVC pour eau de mer
« Matériau d'étanchéité époxy pour eau de mer
« Noryl, écrou sur I'extrémité du cable

Classification IP

P68

Matériaux immergés (Capsule de
sonde)

Acrylique

Plage de mesure (oxygéne dissous)

0 a 20 ppm (0 a 20 mg/l)

0 a 200 % de saturation

Précision des mesures (oxygene
dissous)

En dessous de 5 ppm : £ 0,1 ppm

Au-dessus de 5 ppm : + 0,2 ppm

Répétabilité (oxygéne dissous)

0,1 ppm (mg/l)

Temps de réponse (oxygéne dissous)

Tgo<40 secondes

Tg5<60 secondes

Résolution, capteur (oxygéne dissous)

0,01 ppm (mg/l) ; 0,1 % de saturation

Plage de mesure (température)

0a50°C

Précision des mesures (température)

+0,2°C

Interférences

Les éléments suivants ne causent aucune interférence : H,S, pH, K*,
Na*, MgZ*, Ca2*, NH, *, AI®*, Pb2*, Cd2*, Zn?*, Cr (total), Fe?*, Fe%*,
Mn2*, Cu2*, Ni2*, Co?*, CN~, NO3 -, SO4 2, S2-, PO, 3, CI-,
surfactants anioniques actifs, pétrole, Cl, <4 ppm
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Caractéristique Détails
Température de stockage -20a70°C
Température maximale 0as50°C

Classification pour zone dangereuse
(capteur 9020000-C1D2 uniquement)

Classe | Division 2, Groupes A-D, T4 / Classe |, Zone 2 Groupe 2C,
T4
Remarque : ce produit n'est pas conforme a la norme 94/9/EC (norme ATEX).

Certifications (capteur 9020000-
C1D2 uniquement)

Certifié conforme aux normes ANSI/ISA, CSA et FM par I'ETL pour
une utilisation en environnement dangereux.
Remarque : ce produit n'est pas conforme a la norme 94/9/EC (norme ATEX).

Débit minimal

Non requis

Etalonnage/vérification

Etalonnage a I'air : un point, air saturé d'eau a 100 %

Etalonnage par échantillon : comparaison avec un instrument de
référence (2)

Profondeur d'immersion et limites de
pression de la sonde

Limites de pression a 34 m, 345 kPa maximum ; il est possible que la
précision ne soit plus assurée a cette profondeur

Cable du capteur

Cable intégral de 10 m avec connecteur rapide (tous les types de
capteur)

Extension possible jusqu'a 100 m a I'aide de cables supplémentaires
(uniguement les types de capteur non-classe I, Division 2)

Extension possible jusqu'a 1 000 m a l'aide d'une boite de
raccordement (uniquement les types de capteur non-classe I,
Division 2)

Poids de la sonde

1 kg

Dimensions de la sonde

Sonde standard (diamétre x longueur) : 49,53 x 255,27 mm

Sonde pour eau de mer (diamétre x longueur) : 60,45 x 255,27 mm

Alimentation requise

12V CC,025A,3W

Garantie Sonde : 3 ans de couverture des défauts de fabrication
Capsule (2) du capteur : 2 ans de couverture des défauts de
fabrication

Généralités

En aucun cas le constructeur ne saurait étre responsable des dommages directs, indirects, spéciaux,
accessoires ou consécutifs résultant d'un défaut ou d'une omission dans ce manuel. Le constructeur
se réserve le droit d'apporter des modifications a ce manuel et aux produits décrits a tout moment,
sans avertissement ni obligation. Les éditions révisées se trouvent sur le site Internet du fabricant.

Consignes de sécurité

Le fabricant décline toute responsabilité quant aux dégats liés a une application ou un usage inappropriés de ce
produit, y compris, sans toutefois s'y limiter, des dommages directs ou indirects, ainsi que des dommages
consécultifs, et rejette toute responsabilité quant a ces dommages dans la mesure ou la loi applicable le permet.
L'utilisateur est seul responsable de la vérification des risques d'application critiques et de la mise en place de
mécanismes de protection des processus en cas de défaillance de I'équipement.

Veuillez lire I'ensemble du manuel avant le déballage, la configuration ou la mise en fonctionnement
de cet appareil. Respectez toutes les déclarations de prudence et d'attention. Le non-respect de
cette procédure peut conduire a des blessures graves de I'opérateur ou a des dégats sur le matériel.

Assurez-vous que la protection fournie avec cet appareil n'est pas défaillante. N'utilisez ni n'installez
cet appareil d'une fagon différente de celle décrite dans ce manuel.
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Interprétation des indications de risques

ADANGER

Indique une situation de danger potentiel ou imminent qui, si elle n'est pas évitée, entraine des blessures graves,
voire mortelles.

AAVERTISSEMENT

Indique une situation de danger potentiel ou imminent qui, si elle n'est pas évitée, peut entrainer des blessures
graves, voire mortelles.

AATTENTION

Indique une situation de danger potentiel qui peut entrainer des blessures mineures ou légéres.

AVIS

Indique une situation qui, si elle n'est pas évitée, peut occasionner I'endommagement du matériel. Informations
nécessitant une attention particuliére.

Etiquettes de mise en garde

Lisez toutes les informations et toutes les étiquettes apposées sur I'appareil. Des personnes peuvent
se blesser et le matériel peut étre endommageé si ces instructions ne sont pas respectées. Un
symbole sur l'appareil est référencé dans le manuel et accompagné d'une déclaration de mise en
garde.

Ceci est le symbole d'alerte de sécurité. Se conformer a tous les messages de sécurité qui suivent ce
symbole afin d'éviter tout risque de blessure. S'ils sont apposés sur I'appareil, se référer au manuel

d'utilisation pour connaitre le fonctionnement ou les informations de sécurité.

Ce symbole signale la présence d'une source lumineuse entrainant un risque de détérioration légere
de la vue. Veillez & vous conformer a tous les messages de sécurité qui suivent ce symbole afin
d'éviter une potentielle détérioration de votre vue.

Ce symbole indique la présence de dispositifs sensibles aux décharges électrostatiques (ESD) et
A indique que des précautions doivent étre prises pour éviter les dommages avec I'équipement.

En Europe, depuis le 12 ao(t 2005, les appareils électriques comportant ce symbole ne doivent pas
étre jetés avec les autres déchets. Conformément a la réglementation nationale et européenne
(Directive 2002/96/CE), les appareils électriques doivent désormais étre, a la fin de leur service,
renvoyés par les utilisateurs au fabricant, qui se chargera de les éliminer a ses frais.

Remarque : Pour le retour a des fins de recyclage, veuillez contacter le fabricant ou le fournisseur d'équipement pour

N
obtenir les instructions sur la fagon de renvoyer I'équipement usagé, les accessoires électriques fournis par le
fabricant, et tous les articles auxiliaires pour une mise au rebut appropriée.

Certification

Reéglement canadien sur les équipements causant des interférences radio, IECS-003, Classe

Les données d'essai correspondantes sont conservées chez le constructeur.

Cet appareil numérique de classe A respecte toutes les exigences du Réglement sur le matériel
brouilleur du Canada.

Cet appareil numérique de classe A répond a toutes les exigences de la réglementation canadienne
sur les équipements provoquant des interférences.

FCC part 15, limites de classe A :

Les données d'essai correspondantes sont conservées chez le constructeur. L'appareil est conforme
a la partie 15 de la réglementation FCC. Le fonctionnement est soumis aux conditions suivantes :
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1. Cet équipement ne peut pas causer d'interférence nuisible.

2. Cet équipement doit accepter toutes les interférences regues, y compris celles qui pourraient
entrainer un fonctionnement inattendu.

Les modifications de cet équipement qui n’ont pas été expressément approuvées par le responsable
de la conformité aux limites pourraient annuler I'autorité dont I'utilisateur dispose pour utiliser cet
équipement. Cet équipement a été testé et déclaré conforme aux limites définies pour les appareils
numériques de classe A, conformément a la section 15 de la réglementation FCC. Ces limites ont
pour but de fournir une protection raisonnable contre les interférences néfastes lorsque I'équipement
fonctionne dans un environnement commercial. Cet équipement génere, utilise et peut irradier
I'énergie des fréquences radio et, s'il n'est pas installé ou utilisé conformément au mode d'emploi, il
peut entrainer des interférences dangereuses pour les communications radio. Le fonctionnement de
cet équipement dans une zone résidentielle risque de causer des interférences nuisibles, dans ce
cas l'utilisateur doit corriger les interférences a ses frais Les techniques ci-dessous peuvent
permettre de réduire les problémes d'interférences :

1. Débrancher I'équipement de la prise de courant pour vérifier s'il est ou non la source des
perturbations

2. Sil'équipement est branché sur le méme circuit de prises que I'appareil qui subit des
interférences, branchez I'équipement sur un circuit différent.

3. Eloigner I'équipement du dispositif qui recoit I'interférence.
4. Repositionner I'antenne de réception du périphérique qui regoit les interférences.
5. Essayer plusieurs des techniques ci-dessus a la fois.

Présentation du produit

ADANGER

Dangers chimiques ou biologiques. Si cet instrument est utilisé pour la surveillance d'un procédé de
traitement et/ou d'un systéme de dosage de réactifs chimiques auxquels s'appliquent des limites
réglementaires et des normes de surveillance motivées par des préoccupations de santé et de sécurité

é publiques ou de fabrication et de transformation d'aliments ou de boissons, il est de la responsabilité
de I'utilisateur de cet instrument qu'il connaisse et applique les normes en vigueur et qu'il ait a sa

disposition suffisamment de mécanismes pour s'assurer du bon respect de ces normes dans
I'éventualité d'un dysfonctionnement de I'appareil.

Ce capteur est congu pour fonctionner avec un contréleur assurant la collecte de données et le
fonctionnement. Il est possible d'utiliser le capteur avec plusieurs transmetteurs. Pour plus
d'informations, reportez-vous au manuel d'utilisation du transmetteur.

Ce capteur est essentiellement congu pour le traitement municipal ou industriel des eaux usées. La
technologie de capteur LDO ne consomme pas d'oxygéne et permet de mesurer la concentration
d'oxygéne dissous pour un débit faible ou nul. Voir la Figure 1.

Figure 1 Capteur LDO

1 Capsule de sonde 3 Filetage 1 pouce NPT (2)

2 Capteur de température 4 Connecteur, connexion rapide (standard)
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Liste des composants du capteur LDO

Assurez-vous d'avoir bien regu tous les composants illustrés dans la Figure 2. Si des éléments
manquent ou sont endommagés, contactez immédiatement le fabricant ou un représentant
commercial. Voir la Figure 2.

Figure 2 Liste des composants du capteur

N

| 1 Capteur LDO' | 2 Sachets d'étalonnage (2)

Installation

AAVERTISSEMENT

Risque de blessures corporelles Seul le personnel qualifié est autorisé a entreprendre les opérations décrites
dans cette section du manuel.

Validation du type de capteur
ADANGER

" Risque d’explosion. Ne branchez que des composants périphériques clairement indiqués comme
*M certifiés pour usage en endroits dangereux de Classe 1, Division 2.

AVIS

La version de ce produit certifiée pour les environnements dangereux n'est pas conforme a la norme 94/9/EC
(norme ATEX).

1. Saisissez l'extrémité du cable comportant le connecteur.

2. Lisez I'étiquette placée a cette extrémité du cable. Sur les capteurs certifiés pour une utilisation
en environnement dangereux, I'étiquette affiche « Certifié : Classe 1 Division 2 ».

3. Examinez le connecteur.

» Les capteurs certifiés pour une utilisation en environnement dangereux comportent un
connecteur avec verrouillage de sécurité. Voir la Figure 3 a la page 24.

» Les capteurs non certifiés pour une utilisation en environnement dangereux comportent une
prise de déconnexion rapide, sans verrouillage de sécurité.

1 Le manuel fourni n'est pas représenté.
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Connexion du capteur dans un environnement dangereux
ADANGER

Risque d’explosion. Cet équipement convient a une utilisation au sein d'environnements non
dangereux ou au sein d'environnements dangereux Classe 1, Division 2, Groupes A, B, C et D avec
capteurs et options spécifiées installées selon la fiche technique relative a l'installation au sein
d'environnements dangereux. Reportez-vous toujours aux instructions de la fiche technique et des
réglementations en vigueur en matiere de normes électriques pour une installation conforme.

ADANGER

Risque d’explosion Ne branchez ni ne débranchez aucun composant électrique ou circuit sur
[M I'équipement avant de vous étre assuré que l'alimentation a été coupée et que I'emplacement est
sécurisé.

AVIS

Dans un environnement dangereux, utilisez uniquement un capteur certifié pour ce type d'environnement et un
verrou de cable. La version de ce produit certifi€ée pour les environnements dangereux n'est pas conforme a la
norme 94/9/EC (norme ATEX).

Pour plus de renseignements, référez-vous a la section Validation du type de capteur a la page 23 .

1. Retirez le bouchon (2) du connecteur du transmetteur. Conservez le bouchon (2) du connecteur
afin de protéger I'ouverture du connecteur une fois le capteur retiré.

Connectez le capteur au transmetteur. Pour plus d'informations, reportez-vous au manuel du
transmetteur.

Verrouillez le dispositif de sécurité du connecteur.

Pour retirer le verrouillage de sécurité du connecteur, utilisez un petit tournevis plat. Voir la
Figure 3.

N

o

Figure 3 Verrouillage de sécurité du connecteur

Connexion du capteur dans un environnement non dangereux

Voir la Figure 4 pour la connexion d'un capteur LDO a un transmetteur sc. Pour les instructions
relatives au cablage, reportez-vous au manuel du transmetteur sc.

Figure 4 Connexion du capteur LDO (illustration correspondant a un capteur pour
environnement non dangereux)

1l

Une fois le capteur fixé, détectez-le a I'aide du logiciel. Voir la section Installation du capteur
a la page 25.

\—""

N\
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Installation du capteur

Deux méthodes permettent d'installer le capteur :

» Connectez le capteur lorsque le transmetteur est hors tension. Une fois sous tension, le
transmetteur recherche et installe tout nouveau capteur.

» Connectez le capteur lorsque le transmetteur est sous tension. Installez le nouveau capteur a
I'aide de la commande Scan Devices (Rechercher les périphériques) :

Option Description
Transmetteur sc200 Sélectionnez MENU>TEST/MAINT>RECHERCHE CAPTEUR
Transmetteur sc100 Sélectionnez MENU>TEST/MAINT>RECHERCHE CAPTEUR

Transmetteur sc1000 Sélectionnez MENU>SYSTEM SETUP (CONFIG SYSTEME)>CONTROLE
APPAREILS>RECHERCHE NOUVEAUX APPAREILS

Pour plus d'informations sur la connexion d'un capteur numérique, voir la section Connexion du
capteur dans un environnement non dangereux a la page 24.

Options d'installation du capteur

Les options d'installation et les accessoires du capteur LDO sont fournies avec les instructions
nécessaires dans le kit de fixation. La Figure 5 présente plusieurs options d'installation. Pour
commander du matériel d'installation, voir la section Pieces de rechange et accessoires

a la page 35.

Figure 5 Options d'installation

L) T

paw,

2 Montage sur flotteur 5 Montage raccord union (non compatible avec sonde
pour eau de mer)

1 Montage sur rail 4 Montage sur chaine

3 Montage sur systéme de soufflage d'air (non
compatible avec sonde pour eau de mer)
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Fonctionnement

Navigation utilisateur

Consultez la documentation du transmetteur pour une description du clavier et des informations de

navigation.

Configuration du capteur

Utiliser le menu Configurer pour entrer les informations d'identification du capteur et modifier les
options de gestion et stockage de données.

Pour plus d'informations sur l'installation du capteur, voir Installation du capteur a la page 25.

Assurez-vous que toutes les valeurs du menu de configuration sont appropriées a I'utilisation de

I'appareil.

1. Sélectionnez MENU>SENSOR SETUP (CONFIG CAPTEUR)>[Sélectionnez le
capteur]>CONFIGURE (CONFIGURER).

2. Sélectionnez une option, puis appuyez sur ENTER (ENTREE). Le tableau ci-dessous présente

les options disponibles.

Option

Description

EDITER NOM

Modifie le nom correspondant au capteur en haut de I'écran de mesure. Le nom
est limité a 10 caractéres avec n'importe quelle combinaison de lettres, chiffres,
espaces ou ponctuation.

DEFINITION UNITES

TEMP : regle les unités de température en °C (par défaut) ou °F.

MEASURE (MESURE) : régle les unités de mesure en mg/l, ppm ou %.

ALT/PRESS : regle I'altitude en métres ou en pieds ou les unités de pression
atmosphérique en mmHg ou torr. (Valeur par défaut = 0 pied.)

ALT/PRESS Saisissez la valeur d'altitude ou de pression atmosphérique. Il est nécessaire que
cette valeur soit précise afin d'effectuer les mesures de saturation en pourcentage
et I'étalonnage dans I'air. (Valeur par défaut = 0 pied.)

SALINITE Saisissez la valeur de salinité. Plage de salinité : 0 a 250 parties par milliers (%o).

Pour en savoir plus, reportez-vous a la section Saisie d'une valeur de correction
de la salinité a la page 27. (Valeur par défaut = 0 pied.)

MOYENNE SIGNAL

Définissez l'intervalle de temps pour la moyenne du signal en secondes.

INTERVALLE NETTOYAGE

Définissez l'intervalle de temps pour le nettoyage manuel du capteur en jours.
(Valeur par défaut = 0 jour. Une valeur de 0 jour désactive l'intervalle de
nettoyage.)

RAZ INT NETTOY

Définissez le dernier intervalle de nettoyage enregistré comme intervalle de
temps.

PROGRAMMATION
HISTORIQUE

Définit I'intervalle de temps pour I'enregistrement des données dans le journal des
données ; 0,5, 1, 2, 5, 10, 15 (par défaut), 30, 60 minutes.

VALEURS PAR DEFAUT

Restaure les valeurs par défaut des options de configuration du capteur. Les
réglages de pente et de décalage ne sont pas affectés.

Saisie de la valeur de pression atmosphérique

Le réglage par défaut pour la pression atmosphérique (de I'air) est 0 pied, soit le niveau de la mer.
Pour modifier la valeur par défaut, procédez comme suit. |l est possible d'ajuster la pression d'air a
I'aide d'une valeur d'altitude ou d'unités de pression (recommandée).

Remarque : la précision de la valeur de pression d'air est essentielle & I'étalonnage de la saturation de I'air
(Etalonnage a l'air a la page 29). Utilisez toujours la valeur de pression absolue, et non la valeur ajustée. Si vous
ne connaissez pas la valeur de pression d'air absolue, utilisez l'altitude exacte de I'endroit ou se trouve le capteur.
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1. Sélectionnez MENU>SENSOR SETUP (CONFIG CAPTEUR)>[Sélectionnez le
capteur]>CONFIGURE (CONFIGURER)>SET UNITS (DEF UNITES)>AIR PRESS
(PRESSION)/ALT UNITS (UNIT ALT).

2. Sélectionnez une des unités suivantes :

Option Description

ft Pied (foot) : unité de mesure anglo-saxonne de l'altitude

m Métre : unité de mesure de l'altitude

mmHg Millimétres de mercure : unité de mesure de la pression d'air absolue
torr Unité de mesure de pression d'air absolue

3. Confirmez la sélection. L'écran de saisie de valeur affiche les unités sélectionnées.
4. Saisissez la valeur et confirmez.

Saisie d'une valeur de correction de la salinité

Il est possible que la valeur DO affichée par les mesures d'oxygene dissous des échantillons salins
soit tres différente de la valeur DO réelle. Pour compenser l'effet des sels dissous dans un
échantillon, saisissez un facteur de correction de la salinité.

Remarque : Si vous n'étes pas certain du taux de salinité du fluide, renseignez-vous aupres des ingénieurs du site
de traitement.

1. A l'aide d'un conductimétre, mesurez la conductivité de I'échantillon en mS/cm a la température
de référence de 20 °C.

2. Aidez-vous du Tableau 1 pour estimer le facteur de correction de la salinité en fonction de la
saturation en parties par millier (%o).

Remarque : La concentration en ion chlorure, exprimée en g/kg, indique la chlorinité de I'échantillon. Le taux
de salinité est calculé selon la formule suivante : salinité = 1,80655 x chlorinité.

Il est possible de calculer le taux de salinité a 'aide de la relation établie dans la section 2520 B
du document Standard Methods for the Examination of Water and Wastewater.2,

3. Sélectionnez MENU>SENSOR SETUP (CONFIG CAPTEUR)>[Sélectionnez le
capteur]>CONFIGURE (CONFIGURER)>SALINITY (SALINITE).

4. Saisissez le facteur de salinité et confirmez votre saisie.

2 Standard Methods for the Examiniation of Water and Wastewater, 20e édition. Editeurs : Lenore
S. Clesceri, Arnold E. Greenberg et Andrew D. Eaton, p. 2-48-2-29 (1998). Le rapport entre
chlorinité et solubilité de I'oxygéne est fourni dans ce méme document a la section 4500-O:1 p.
4-131.
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Tableau 1 Saturation de salinité (%.) en fonction de la valeur de conductivité (mS/cm)

mS/cm %o mS/cm %o mS/cm Yoo mS/cm Yoo
5 3 16 10 27 18 38 27
6 4 17 11 28 19 39 28
7 4 18 12 29 20 40 29
8 5 19 13 30 21 42 30
9 6 20 13 31 22 44 32
10 6 21 14 32 22 46 33
11 7 22 15 33 23 48 35
12 8 23 15 34 24 50 37
13 8 24 17 35 25 52 38
14 9 25 17 36 25 54 40
15 10 26 18 37 26

Configuration de la sortie courant (2) du transmetteur

Les sorties linéaires envoient les données de la sonde au systéme centralisé (automate, supervision
ou autre) de l'installation.

1. Ouvrez le menu de configuration de sortie du transmetteur.

Option Description

sc200 Sélectionnez MENU>SETTINGS (REGLAGES)>sc200 SETUP (CONFIG
5c200)>PROGRAMMATION SORTIE>[Sélectionnez la sortie]>MODE.

sc100 Sélectionnez MENU>SYSTEM SETUP (CONFIG SYSTEME)>PROGRAMMATION
SORTIE>[Sélectionnez la sortie]>MODE.

sc1000 Sélectionnez MENU>SYSTEM SETUP (CONFIG SYSTEME)>PROGRAMMATION
SORTIE>[Sélectionnez la sortie]>MODE.

2. Définissez la fonction du transmetteur.

Option Description

sc200 LINEAIRE

sc100 LINEAIRE (valeur par défaut)
sc1000 LINEAIRE (valeur par défaut)

Registres Modbus

Une liste de registres Modbus est disponible pour la communication réseau. Consulter
www.hach.com ou www.hach-lange.com pour plus d'informations.

Etalonnage

Le capteur est étalonné en usine conformément aux spécifications. Le fabricant recommande de
procéder a |'étalonnage a la fréquence préconisée par les organismes de contréle. Si I'étalonnage
est nécessaire, assurez-vous du fonctionnement stabilisé (2) du capteur avant de procéder a
I'étalonnage. Ne procédez pas a I'étalonnage du capteur lors de son installation.

Le Tableau 2 présente les options d'étalonnage.
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Tableau 2 Options d'étalonnage

Option Description

ETALONNAGE A L'AIR Méthode d'étalonnage recommandée. Cet étalonnage modifie la pente.

ETALONNAGE PROCESS | Etalonnage par comparaison avec un appareil de mesure d'oxygéne dissous

portable. Cet étalonnage modifie le décalage.

RAZ DEF ETAL Rétablit les valeurs de gain d'étalonnage (pente) et de décalage par défaut ; gain

par défaut = 1,0, décalage par défaut = 0,0

Etalonnage a l'air

Remarques a l'intention de l'utilisateur :

Assurez-vous que le sachet utilisé pour I'étalonnage contient bien de I'eau.
Assurez-vous que le joint placé entre le sachet d'étalonnage et le corps du capteur est bien serré.
Avant de procéder a I'étalonnage, assurez-vous que le capteur est bien sec.

Assurez-vous que le réglage de pression d'air et d'altitude est approprié a I'emplacement choisi
pour effectuer I'étalonnage.

Attendez que la température du capteur corresponde a la température de I'emplacement du
sachet d'étalonnage. Jusqu'a 15 minutes peuvent étre nécessaires pour réduire un écart de
température important entre le fluide traité et I'emplacement choisi pour I'étalonnage.

Sortez le capteur du fluide traité. Nettoyez le capteur a I'aide d'un chiffon humide.

Placez l'intégralité du capteur dans un sachet d'étalonnage contenant 25 a 50 ml d'eau. Veillez a
ce que la capsule du capteur n'entre pas en contact avec I'eau du sachet d'étalonnage et ne
comporte aucune goutte d'eau (Figure 6).

Resserrez le sac autour du corps du capteur a I'aide d'un ruban adhésif, d'une ficelle ou de votre
main.

Avant de procéder a I'étalonnage, laissez le capteur se stabiliser pendant 15 minutes. Pendant la
stabilisation, conservez le sachet d'étalonnage a I'abri du soleil.

Assurez-vous que le réglage actuel absolu de pression d'air ou d'altitude est correctement
configuré. Voir Saisie de la valeur de pression atmosphérique a la page 26.

Remarque : le fabricant recommande I'utilisation de la valeur de pression d'air réelle ou absolue.

Sélectionnez MENU>SENSOR SETUP (CONFIG CAPTEUR)>[Sélectionnez le
capteur]>CALIBRATE (ETALONNER)>AIR CAL (ETAL AIR).

Sélectionnez I'option de sortie du signal pendant I'étalonnage :
Option Description
Actif L'instrument envoie la valeur de sortie mesurée pendant la procédure d'étalonnage.

Mémorisation La valeur de sortie du capteur est maintenue a la derniére valeur mesurée pendant la
procédure d'étalonnage.

Transfert Une valeur prédéfinie est fournie pendant I'étalonnage. Consultez le manuel d'utilisation du
transmetteur pour changer la valeur prédéfinie.

Le transmetteur affiche le message « Placer le capteur dans I'air ». Attendez que la valeur se
stabilise. Appuyez sur ENTER (ENTREE) pour accepter la valeur stable. Vous pouvez également
attendre que I'écran affiche « Complete » (Terminé).

Une fois le capteur étalonné, placez-le dans le fluide traité. Appuyez sur ENTER (ENTREE).

Frangais 29



Figure 6 Procédure d'étalonnage a I'air

I

P

Si la valeur ne se stabilise pas, I'écran affiche un message d'erreur précédé de la mention « Unable
to Calibrate » (Etalonnage impossible). Le Tableau 3 présente les messages d'erreur et les
résolutions des problémes d'étalonnage.

Tableau 3 Messages relatifs a I'étalonnage a I'air

Message Description Résolution
Cal fail, gain high (Echec étal., La valeur de gain calculée est trop Procédez a nouveau a
gain élevé) élevée. I'étalonnage.

Cal fail, gain low (Echec étal., gain | La valeur de gain calculée est trop faible. | Procédez a nouveau a

faible) I'étalonnage.
Cal fail, unstable (Echec étal., La valeur ne s'est pas stabilisée dans le Procédez a nouveau a
instable) délai maximal d'étalonnage. I'étalonnage.

Etalonnage Process : étalonnage par comparaison

Cette méthode d'étalonnage nécessite un autre capteur connecté a un appareil de mesure portable.

1.

Plongez cet autre capteur dans le fluide. Placez le second capteur aussi prés que possible du
premier.

Attendez la stabilisation de la valeur O2 dissous (1).

Sur le transmetteur du capteur a calibrer, sélectionnez MENU>CONFIG
CAPTEUR>[Sélectionnez le capteur]>ETALONNAGE>PROCESS.

Sélectionnez I'option de sortie du signal pendant I'étalonnage :
Option Description
Actif L'instrument envoie la valeur de sortie mesurée pendant la procédure d'étalonnage.

Mémorisation La valeur de sortie du capteur est maintenue a la derniére valeur mesurée pendant la
procédure d'étalonnage.

Transfert Une valeur prédéfinie est fournie pendant I'étalonnage. Consultez le manuel d'utilisation du
transmetteur pour changer la valeur prédéfinie.

Le transmetteur affiche les éléments suivants :

* « Press ENTER when stabilized » (Appuyez sur ENTREE une fois la valeur stabilisée)
» La mesure d'oxygene dissous actuelle
» La mesure de température actuelle
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6. Une fois la mesure stable, appuyez sur ENTER (ENTREE). Un écran de saisie s'affiche.
Remarque : la mesure se stabilise en général au bout de 2 ou 3 minutes.

Si la valeur ne se stabilise pas, I'écran affiche un message d'erreur précédé de la mention « Unable
to Calibrate » (Etalonnage impossible). Le Tableau 4 présente les messages d'erreur et les
résolutions des problémes d'étalonnage.

Tableau 4 Messages d'erreur d'étalonnage par échantillon

Message Description Résolution

Cal fail, offset high (Echec étal., La valeur de décalage calculée est trop Procédez a nouveau a
décalage élevé) élevée. I'étalonnage.

Cal fail, offset low (Echec étal., La valeur de décalage calculée est trop Procédez a nouveau a
décalage faible) faible. I'étalonnage.

Cal fail, unstable (Echec étal., La valeur ne s'est pas stabilisée dans le Procédez a nouveau a
instable) délai maximal d'étalonnage. I'étalonnage.

Quitter la procédure d'étalonnage

1. Pendant |'étalonnage, appuyez sur la touche BACK (RETOUR). Trois options apparaissent :

Option Description
ANNULER Arréte I'étalonnage. Un nouvel étalonnage devra repartir du début.
RETOUR ETALON. Permet de reprendre I'étalonnage en cours.

ECHAPPER Quitte temporairement I'étalonnage. L'étalonnage se poursuit en arriere-plan,
permettant I'acces a d'autres menus. Il est possible de démarrer un étalonnage pour un
deuxieme capteur (le cas échéant). Pour revenir a I'étalonnage, appuyez sur la touche
MENU et sélectionnez Sensor Setup (Config capteur), [Sélectionnez le capteur].

2. Sélectionnez une des options. Validez.

Réinitialisation des valeurs d'étalonnage par défaut

Il est possible de réinitialiser les réglages d'étalonnage a I'aide des valeurs par défaut. Les valeurs
de gain et de décalage sont alors définies sur 1 et 0, respectivement.

1. Sélectionnez MENU>CONFIG CAPTEUR>CONFIGURATION

2. Un message de confirmation s'affiche. Confirmez la réinitialisation du capteur a l'aide de la
courbe d'étalonnage par défaut.

Maintenance

ADANGER

A Dangers multiples. Seul le personnel qualifié doit effectuer les taches détaillées dans cette section du
document.

ADANGER

Risque d’explosion Ne branchez ni ne débranchez aucun composant électrique ou circuit sur
fia\

I'équipement avant de vous étre assuré que l'alimentation a été coupée et que I'emplacement est
sécurisé.

ADANGER

Risque d'explosion Tout changement de composant est susceptible d'avoir une incidence sur la
% conformité Classe 1, Division 2. Ne remplacez jamais un composant avant de vous étre assuré que
I'alimentation a été coupée et que I'emplacement est sécurisé.
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La version de ce produit certifiée pour les environnements dangereux n'est pas conforme a la norme 94/9/EC
(norme ATEX).

Calendrier de maintenance

Le calendrier de maintenance indique la fréquence minimum des taches de maintenance réguliéres.
Effectuer les opérations d'entretien plus fréquemment avec des applications entrainant une
contamination de I'électrode.

Remarque : ne démontez pas la sonde pour la maintenance ou le nettoyage.

Tache de maintenance Fréquence minimum recommandée

Nettoyage du capteur 90 jours

Inspection du capteur 90 jours

Etalonnage du capteur Conformément aux recommandations des organismes
de contréle

Nettoyage du capteur
Nettoyez la surface du capteur a l'aide d'un chiffon doux humide.

Remarque : S'il est nécessaire de retirer la capsule du capteur lors du nettoyage, évitez d'exposer l'intérieur de la
capsule aux rayons du soleil pendant une période prolongée.

Définition ou modification de I'intervalle de nettoyage

L'intervalle adéquat entre les nettoyages manuels du capteur peut varier en fonction des conditions
d'utilisation. L'intervalle de nettoyage par défaut est de O jour. Pour modifier l'intervalle, procédez
comme suit.

1. Sélectionnez MENU>SENSOR SETUP (CONFIG CAPTEUR)>[Sélectionnez le
capteur]>CONFIGURE (CONFIGURER)>INT NETTOYAGE.

2. Modifiez la valeur affichée. Confirmez la modification.

» Pour désactiver l'intervalle de nettoyage, définissez 0 comme valeur.
Remplacement du capuchon du capteur

AAVERTISSEMENT

o Risque d'explosion. Le capuchon de configuration du capteur n'est pas certifi€ pour une utilisation en
6}% environnement dangereux.

Des instructions d'installation sont fournies avec les capuchons de configuration et les capuchons de
capteur de rechange. Pour remplacer le capuchon, reportez-vous aux instructions fournies.

Pour bénéficier de performances et d'une précision optimales, remplacez le capuchon du capteur :

* Tous les deux ans ;
» Lorsque l'inspection de routine révele une forte érosion du capuchon du capteur.

Dépannage

Menu de diagnostic et test

Le menu de diagnostic et de test affiche les informations actuelles et consignées relatives au capteur
LDO.

Pour accéder au menu de diagnostic et de test, sélectionnez MENU>SENSOR SETUP (CONFIG
CAPTEUR)>[Sélectionnez le capteur]>DIAG/TEST.
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Voir le Tableau 5.

Tableau 5 Menu DIAG/TEST

Option

Description

INFO CAPTEUR

VER LOGICIEL : affiche la version du logiciel installé.

VER CODE DEM : affiche la version du code de démarrage installé.

DRIVER VERSION (VER PILOTE) : affiche la version du pilote logiciel installé.

LOT CODE (CODE LOT)

Affiche le lot de fabrication du capuchon du capteur

SERIAL NUMBER
(NUMERO DE SERIE)

Numeéro de série du capteur

GAIN CORR (COEF GAIN)

Permet d'ajuster la valeur de gain d'étalonnage.

Plage:0,5a2

OFFSET CORR (CORR
DECALAGE)

Permet d'ajuster la valeur de décalage d'étalonnage (mg/l ou ppm).

Plage:-3a3

PHASE DIAG (DIAG
PHASE)

Affiche la phase des longueurs d'onde bleue, rouge et totale. Mise a jour chaque
seconde.

AMPL DIAG (DIAG AMPL)

Affiche I'amplitude des longueurs d'onde bleue et rouge. Mise a jour chaque
seconde.

JRS AV NETTOY

Affiche le nombre de jours avant le prochain nettoyage manuel programmé.

DUREE CAPTEUR

Affiche le nombre de jours avant le prochain remplacement de capuchon du
capteur programmé.

Liste d’erreurs

En cas d'erreur, la mesure affichée clignote. Le comportement de sortie est déterminé par les
réglages du transmetteur. Pour plus d'informations, reportez-vous au manuel du transmetteur.
Pour afficher les erreurs actuellement détectées sur le capteur, sélectionnez
MENU>DIAGNOSTICS>[Sélectionnez le capteur]>ERROR LIST (LISTE ERREURS) Voir le

Tableau 6.

Tableau 6 Liste d'erreurs du capteur LDO

Erreur

Cause possible Résolution

inférieure a 0,01)
ou

inférieure a 0,01)

RED AMPL LOW (AMPL RGE FAIB) (Valeur

BLUE AMPL LOW (AMPL BL FAIB) (Valeur

Le capuchon du capteur n'est pas
installé ou ne l'est pas
correctement.

Retirez le capuchon du
capteur, puis replacez-le.

La trajectoire de la lumiére est
bloquée dans le capuchon du
capteur.

Inspectez la lentille et
l'intérieur du capuchon du
capteur.

Le capteur ne fonctionne pas
correctement.

Assurez-vous que le voyant
clignote. Contactez le
fabricant.

Liste d’avertissements

Lorsque l'icdne d'avertissement clignote (sc100 et sc200) ou lorsque I'écran devient jaune (sc1000),
un message s'affiche en bas de I'écran. Sur le transmetteur sc1000, I'écran devient jaune lorsqu'un
avertissement est affiché. Pour afficher les avertissements actuellement émis par le capteur,
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sélectionnez MENU>DIAGNOSTICS>[Sélectionnez le capteur]>WARNING LIST (LISTE
AVERTISSEMENTS) Voir le Tableau 7.

Tableau 7 Liste d'avertissements du capteur

Avertissement

Définition

Résolution

EE SETUP ERR (ERR
CONFIG EE)

EE RSRVD ERR (ERR ENR
EE)

Le stockage est corrompu. Les valeurs
par défaut ont été rétablies.

Contactez 'assistance technique.

TEMP <0 C (TEMP <0 °C)

La température du fluide est inférieure a
0°C

Augmentez la température du fluide
ou cessez son utilisation jusqu'a ce
que sa température soit comprise
dans la plage des spécifications du
capteur.

TEMP > 50 C (TEMP > 50 °C)

La température du fluide est supérieure
as0°C

Diminuez la température du fluide ou
cessez son utilisation jusqu'a ce que
sa température soit comprise dans la
plage des spécifications du capteur.

RED AMPL LOW (AMPL RGE
FAIB)

La valeur est inférieure a 0,03

Voir le Tableau 6 a la page 33.

RED AMPL HIGH (AMPL RGE
ELEV)

La valeur est supérieure a 0,35

Appelez I'assistance technique.

BLUE AMPL LOW (AMPL BL
FAIB)

La valeur est inférieure a 0,03

Voir le Tableau 6 a la page 33.

BLUE AMPL HIGH (AMPL BL
ELEV)

La valeur est supérieure a 0,35

Appelez I'assistance technique.

CAP CODE FAULT (ERR
CODE CAP)

Le code du capuchon du capteur est
corrompu. Le code a été
automatiquement réinitialisé a I'aide des
codes de lot et de capuchon par défaut.

Suivez les instructions relatives au
capuchon de configuration du
capteur. Si aucun capuchon de
configuration n'est disponible pour le
capuchon du capteur, contactez
I'assistance technique.

Liste d'événements

La liste d'événements consigne les modifications apportées au mode d'enregistrement des données
par le capteur. Pour afficher les événements relatifs au capteur, sélectionnez
MENU>DIAGNOSTICS>[Sélectionnez le capteur]>EVENT LIST (LISTE EVENEMENTS).

Voir le Tableau 8.

Tableau 8 Liste d'événements du capteur

Evénement

Description

PRESSION/ALT)

ALT/PRESSURE UNIT CHANGE (MODIF UNIT

modifiées.

Les unités de pression atmosphérique ou d'altitude ont été

ALT/PRESSURE CHANGE (MODIF
PRESSION/ALT)

La valeur de pression atmosphérique ou d'altitude a été
modifiée.

TEMP UNIT CHANGE (MODIF UNIT TEMP)

Les unités de température ont été modifiées.

MEAS UNIT CHANGE (MODIF UNIT MES)

Une nouvelle unité de mesure a été introduite.

SALINITY CHANGE (MODIF SALINITE)

La valeur de salinité a été modifiée.

SET DEFAULT (DEF VAL PR DFT)

Les valeurs par défaut des réglages du capteur ont été
rétablies.
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Tableau 8 Liste d'événements du capteur (suite)

Evénement Description

SENSOR SETUP CHANGE (MODIF CONFIG La configuration du capteur a été modifiée.

CAPTEUR)

CLEAN INTERVAL TIMER CHANGE (MODIF INT | L'intervalle entre deux nettoyages du capteur a été modifié.
NETTOYAGE)

SENSOR CAP LIFE TIMER CHANGE (MODIF L'intervalle entre deux remplacements du capuchon du
DUREE CAP) capteur a été modifié.

Piéces de rechange et accessoires

Utiliser uniquement des piéces de rechange approuvées par le fabricant. L'utilisation de piéces non
approuvées comporte un risque de blessure, d'endommagement de 'appareil ou de panne

d'équipement.

Eléments de rechange

Description

Référence article (U.S.A./ U.E.)

Sonde LDO avec capsule de capteur et 2 sachets d'étalonnage

9020000 / LXV416.99.20001

Sonde LDO pour eau de mer avec capsule de capteur et deux sachets
d'étalonnage

9020000-SW / —

Sonde LDO pour zone dangereuse avec eau de mer, avec capsule de
capteur et deux sachets d'étalonnage

9020000-C1D2-SW / —

Sonde LDO pour zone dangereuse avec capsule de capteur et 2 sachets
d'étalonnage

9020000-C1D2 / —

Capsule du capteur de rechange (inclut la capsule de configuration du
capteur non certifié pour zone dangereuse de classe 1, division 2)

9021100 /9021150

Accessoires

Description

Référence article (U.S.A./ U.E.)

Verrou de cable du capteur pour environnements dangereux

6139900/ —

Cable, extension de capteur, zone dangereuse de classe 1, division 2, 1 m 6122402 / —
Cable, extension de capteur, zone dangereuse de classe 1, division 2, 7 m 5796002 / —
Cable, extension de capteur, zone dangereuse de classe 1, division 2, 15 m 5796102 / —
Cable, extension de capteur, zone dangereuse de classe 1, division 2, 31 m 5796202 / —

Systéeme de nettoyage par soufflage d'air haut rendement, 115 V (non certifié
pour utilisation en environnement dangereux)

6860000 / 6860003.99.0001

Systéme de nettoyage par soufflage d'air haut rendement, 230 V (non certifié
ATEX pour utilisation en environnement dangereux)

6860100 / 6860103.99.0001

Sachet d'étalonnage (1)

5796600 / 5796600

Cable, extension du capteur, environnement non dangereux, 7,7 m3

U.S.A.: 5796000, 7,7 m

U.E.:LZX849, 10 m

Kit de montage tube d'immersion (PVC)

9253000/ LZY714.99.21810

Kit de montage sur flotteur (PVC)

9253100 / LZX914.99.42200

3 Cables de 15 m et 30 m également disponibles.
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Description Référence article (U.S.A./ U.E.)
Kit de montage pour soufflage d'air 9253500 /LZY812

Kit de montage chaine d'immersion (acier inoxydable) — / LZX914.99.11200

Kit de montage raccord union 9257000 / 9257000

Appareil de mesure HQd avec sonde LDO terrain (non certifiée pour 8505200 / HQ40D.99.310.000
utilisation en environnement dangereux)
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Especificaciones

Las especificaciones estan sujetas a cambios sin previo aviso.

Especificacion

Detalles

Materiales impregnados

Sonda estandar, sonda estandar Clase 1-Div 2

* CPVC, extremo del sensor y extremo del cable

» Poliuretano, doble moldura en el extremo y el revestimiento del
cable

« Cuerpo y tornillos de acero inoxidable 316
« Viton, junta térica
* Noryl, tuerca en el extremo del cable

Sonda estandar para agua de mar, sonda para agua de mar Clase 1-
Div 2

« CPVC, extremo del sensor y extremo del cable

« Poliuretano, doble moldura en el extremo y el revestimiento del
cable

* Cuerpo de PVC para agua de mar
« Sellado de epoxi para agua de mar
« Noryl, tuerca en el extremo del cable

Clasificacion IP

1P68

Materiales humedos (Tapa del sensor)

Acrilico

Intervalo de medicién (oxigeno disuelto)

De 0 a 20 ppm (de 0 a 20 mg/l)

Del 0 al 200% de saturacion

Precision de la medicién (oxigeno
disuelto)

Por debajo de 5 ppm: £ 0,1 ppm

Por encima de 5 ppm: + 0,2 ppm

Repetibilidad (oxigeno disuelto)

0,1 ppm (mg/l)

Tiempo de respuesta (oxigeno disuelto)

Tgo<40 segundos

Tg5<60 segundos

Resolucion, sensor (oxigeno disuelto)

0,01 ppm (mg/l); 0,1% de saturacion.

Intervalo de medicion (temperatura)

0a50°C (32a122°F)

Precision de la medicién (temperatura)

+0,2°C (0,36 °F)

Interferencias

No existen interferencias de los siguientes elementos: H,S, pH, K*,
Na*, MgZ*, Ca2*, NHy *, AI3*, Pb2*, Cd2*, Zn?*, Cr (total), Fe?*, Fe®*,
Mn2*, Cu?*, Ni2*, Co?*, CN~, NO3 -, SO, -, §%-, PO, %, CI,
tensioactivos de aniones, aceites crudos, Cl, <4 ppm

Temperatura de almacenamiento

De 20 a 70 °C (de —4 a 158 °F)
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Especificacion

Detalles

Temperatura maxima

0a50°C (32a 122 °F)

Clasificacién de ubicaciones peligrosas
(solo sensor 9020000-C1D2)

Clase |, Division 2, Grupos A-D, T4/Clase |, Zona 2 Grupo 2C, T4
Nota: Este producto no cumple los requisitos de la Directiva 94/9/EC (Directiva
ATEX).

Certificaciones (solo sensor 9020000~
C1D2)

ETL se recoge en las normativas ANSI/ISA, CSA y FM para su uso en
entornos peligrosos.

Nota: Este producto no cumple los requisitos de la Directiva 94/9/EC (Directiva
ATEX).

Caudal minimo

No se requiere.

Calibracion/verificacion

Calibracion del aire: un punto, aire con una saturaciéon de agua del
100%

Calibracién de la muestra: comparacién con el instrumento estandar

Profundidad de inmersion y limites de
presion de la sonda

Limites de presién a 34 m (112 pies), 345 kPa (50 psi) como maximo;
es posible que no se mantenga la precision a esta profundidad.

Cable del sensor

Cable integral de 10 m (30 pies) con interruptor de desconexion
rapida (todos los tipos de sensores)

Hasta 100 m mediante cables de extension (sélo los tipos de
sensores que no pertenecen a la Clase |, Division 2)

Hasta 1.000 m con caja de empalmes (so6lo los tipos de sensores que
no pertenecen a la Clase |, Division 2)

Peso de la sonda

1,0 kg (2 libras, 3 onzas)

Dimensiones de la sonda

Sonda estandar (diametro x longitud): 49,53 x 255,27 mm (1,95 x
10,05 pulg)

Sonda para agua de mar (diametro x longitud): 60,45 x 255,27 mm
(2,38 x 10,05 pulg)

Requisitos de alimentacion

12VDC, 0,25A,3 W

Garantia

Sonda: 3 afios por defectos de fabricacion

Capsula del sensor: 2 afios por defectos de fabricacion

Informacion general

En ningun caso el fabricante sera responsable de ningun dafo directo, indirecto, especial, accidental
o resultante de un defecto u omisién en este manual. El fabricante se reserva el derecho a modificar
este manual y los productos que describen en cualquier momento, sin aviso ni obligacion. Las
ediciones revisadas se encuentran en la pagina web del fabricante.

Informacion de seguridad

El fabricante no es responsable de los dafios provocados por un mal uso o aplicacién incorrecta del producto.

Entre estos dafios se incluyen, sin limitacion, los dafios directos y accidentales. El usuario sélo es responsable
de identificar los riesgos criticos de aplicacién y de instalar adecuadamente los mecanismos para proteger los

procesos en caso de que el equipo no funcione correctamente.

Lea todo el manual antes de desembalar, instalar o trabajar con este equipo. Ponga atencion a
todas las advertencias y avisos de peligro. El no hacerlo puede provocar heridas graves al usuario o

dafos al equipo.

Asegurese de que la proteccion proporcionada por el equipo no esta dafiada. No utilice ni instale
este equipo de manera distinta a lo especificado en este manual.
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Uso de la informacidén sobre riesgos
APELIGRO

Indica una situacion potencial o de riesgo inminente que, de no evitarse, provocara la muerte o lesiones graves.

AADVERTENCIA

Indica una situacion potencial o inminentemente peligrosa que, de no evitarse, podria provocar la muerte o
lesiones graves.

APRECAUCION

Indica una situacion potencialmente peligrosa que podria provocar una lesién menor o moderada.

AVISO

Indica una situacién que, si no se evita, puede provocar dafios en el instrumento. Informacién que requiere
especial énfasis.

Etiquetas de precaucion

Lea todas las etiquetas y rotulos adheridos al instrumento. En caso contrario, podrian producirse
heridas personales o dafios en el instrumento. El simbolo que aparezca en el instrumento se
comentara en el manual con una declaracion de precaucion.

Este es un simbolo de alerta de seguridad. Obedezca todos los mensajes de seguridad que se
muestran junto con este simbolo para evitar posibles lesiones. Si se encuentran sobre el instrumento,

consulte el manual de instrucciones para obtener informacién de funcionamiento o seguridad.

Este simbolo indica la presencia de una fuente de luz que podria provocar lesiones oculares leves.
Obedezca todos los mensajes que se muestran a continuacion de este simbolo para evitar posibles
lesiones oculares.

Este simbolo indica la presencia de dispositivos susceptibles a descargas electrostaticas. Asimismo,
A indica que se debe tener cuidado para evitar que el equipo sufra dafo.

El equipo eléctrico marcado con este simbolo no se podra desechar por medio de los sistemas
europeos publicos de eliminacién después del 12 de agosto de 2005. De acuerdo con las
regulaciones locales y nacionales europeas (Directiva UE 2002/96/EC), ahora los usuarios de
equipos eléctricos en Europa deben devolver los equipos viejos o que hayan alcanzado el término de
su vida util al fabricante para su eliminacion sin cargo para el usuario.

I
Nota: Para devolver equipos para su reciclaje, péngase en contacto con el fabricante o distribuidor para asi obtener
instrucciones acerca de cémo devolverlos y desecharlos correctamente. Esto es aplicable a equipos que hayan
alcanzado el término de su vida util, accesorios eléctricos suministrados por el fabricante o distribuidor y todo
elemento auxiliar.

Certificacion

Reglamentacién canadiense sobre equipos que provocan interferencia, IECS-003, Clase A
Registros de pruebas de control del fabricante.

Este aparato digital de clase A cumple con todos los requerimientos de las reglamentaciones
canadienses para equipos que producen interferencias.

Cet appareil numérique de classe A répond a toutes les exigences de la réglementation canadienne
sur les équipements provoquant des interférences.
FCC Parte 15, Limites Clase "A"

Registros de pruebas de control del fabricante. Este dispositivo cumple con la Parte 15 de las
normas de la FCC estadounidense. Su operacion esta sujeta a las siguientes dos condiciones:
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1. El equipo no puede causar interferencias perjudiciales.

2. Este equipo debe aceptar cualquier interferencia recibida, incluyendo las interferencias que
pueden causar un funcionamiento no deseado.

Los cambios o modificaciones a este equipo que no hayan sido aprobados por la parte responsable
podrian anular el permiso del usuario para operar el equipo. Este equipo ha sido probado y
encontrado que cumple con los limites para un dispositivo digital Clase A, de acuerdo con la Parte
15 de las Reglas FCC. Estos limites estan disefiados para proporcionar una proteccion razonable
contra las interferencias perjudiciales cuando el equipo esta operando en un entorno comercial. Este
equipo genera, utiliza y puede irradiar energia de radio frecuencia, y si no es instalado y utilizado de
acuerdo con el manual de instrucciones, puede causar una interferencia dafina a las radio
comunicaciones. La operacién de este equipo en un area residencial es probable que produzca
interferencia dafina, en cuyo caso el usuario sera requerido para corregir la interferencia bajo su
propio cargo. Pueden utilizarse las siguientes técnicas para reducir los problemas de interferencia:

1. Desconecte el equipo de su fuente de alimentacion para verificar si éste es o no la fuente de la
interferencia.

2. Si el equipo esta conectado a la misma toma eléctrica que el dispositivo que experimenta la
interferencia, conecte el equipo a otra toma eléctrica.

3. Aleje el equipo del dispositivo que esta recibiendo la interferencia.
Cambie la posicién de la antena del dispositivo que recibe la interferencia.
5. Trate combinaciones de las opciones descritas.

>

Descripcion general del producto
APELIGRO

Peligro quimico o biolégico. Si este instrumento se usa para controlar un proceso de tratamiento y/o un
sistema de suministro quimico para el que existan limites normativos y requisitos de control
relacionados con la salud publica, la seguridad publica, la fabricacion o procesamiento de alimentos o
bebidas, es responsabilidad del usuario de este instrumento conocer y cumplir toda normativa

aplicable y disponer de mecanismos adecuados y suficientes que satisfagan las normativas vigentes
en caso de mal funcionamiento del equipo.

Este sensor esta disefiado para trabajar con un controlador para la recolecciéon de datos y
operacion. El sensor puede utilizarse con varios controladores. Para obtener mas informacion,
consulte el manual de usuario especifico del sensor.

Las aplicaciones principales de este sensor son aplicaciones de aguas residuales industriales y
municipales. La tecnologia del sensor LDO no consume oxigeno y puede medir la concentracion de
oxigeno disuelto en aplicaciones sin flujo o con flujo bajo. Consulte la Figura 1.

Figura1 Sensor LDO

1 Tapa del sensor 3 NPT de 1 pulgada

2 Sensor de temperatura 4 Conector, conexién rapida (estandar)
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Lista de componentes del sensor LDO

Asegurese de haber recibido todos los componentes que se muestran en la Figura 2. Si faltan
elementos o estan dafiados, pongase en contacto con el fabricante o el representante de ventas
inmediatamente. Consulte la Figura 2.

Figura 2 Lista de componentes del sensor

| 1 SensorLDO' | 2 Bolsas de calibracion (2x)

Instalacion

AADVERTENCIA

Peligro de lesion personal. Las tareas descritas en esta seccién del manual solo deben ser realizadas por
personal cualificado.

Validacién del tipo de sensor
APELIGRO

" Peligro de explosion. Sélo debe conectar componentes periféricos que estén claramente etiquetados
*W con el certificado para ubicaciones peligrosas de Clase 1, Division 2.

AVISO

La version con certificacion para ubicaciones peligrosas de este producto no cumple los requisitos de la Directiva
94/9/EC (Directiva ATEX).

1. Vaya al extremo del conector del cable.

2. Lea la etiqueta del extremo del conector del cable. En las etiquetas de los sensores con
certificacion para ubicaciones peligrosas, se leera: "Rated: Class 1 Division 2" (Evaluado: Clase
1, Division 2).

3. Examine el conector.

» Los sensores con certificados para ubicaciones peligrosas disponen de un conector de
bloqueo de seguridad. Consulte la Figura 3 en la pagina 42.

» Los sensores que no cuentan con certificados para ubicaciones peligrosas tienen un conector
de conexién rapida sin un bloqueo de seguridad.

1" El manual del usuario incluido no se muestra.
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Conexion del sensor en una ubicacion peligrosa
APELIGRO

Peligro de explosién. Este equipo se puede usar en lugares no peligrosos o en los lugares peligrosos
de los grupos A, B, C y D de Clase 1, Division 2 si se utiliza con sensores y equipos opcionales

especificos instalados de acuerdo a los planos de control para la instalacién en lugares peligrosos.
Consulte siempre los planos de control y las regulaciones del cédigo eléctrico para llevar a cabo una
instalacién apropiada.

APELIGRO

Peligro de explosion. Evite conectar o desconectar componentes o circuitos eléctricos sin antes
[M desconectar la alimentacion eléctrica, a menos que se sepa que esa parte del equipo no presenta
riesgos.

AVISO

En ubicaciones peligrosas, utilice Gnicamente un sensor y un conector de cables que cuenten con una
certificacion para ubicaciones peligrosas. La versién con certificacion para ubicaciones peligrosas de este
producto no cumple los requisitos de la Directiva 94/9/EC (Directiva ATEX).

Para disponer de mas informacion, consulte Validacion del tipo de sensor en la pagina 41.

1. Retire la capsula del conector del controlador. Conserve la capsula del conector para sellar la
apertura del conector cuando se retire el sensor.

2. Conecte el sensor al controlador. Para obtener mas informacién, consulte el manual del
controlador.

3. Cierre la cerradura de seguridad en el conector.

4. Para retirar la cerradura de seguridad del conector, utilice un destornillador plano pequefio.

Consulte la Figura 3.

Figura 3 Cerradura de seguridad del conector

Conexion del sensor en una ubicacion no peligrosa

Consulte Figura 4 para conectar un sensor LDO a un controlador sc. Para obtener las instrucciones
de conexidn, consulte el manual especifico del controlador sc.

Figura 4 Conexion del sensor LDO (se muestra un sensor para ubicaciones no peligrosas)

1l

Cuando haya conectado el sensor, realice una exploracién del sensor. Consulte la Instalacion del
sensor en la pagina 43.

N\

\—""
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Instalacion del sensor
Existen dos opciones para instalar el sensor:

» Conectar el sensor mientras la alimentacion eléctrica del controlador esta desactivada. El
controlador buscara e instalara los sensores nuevos cuando se active.

» Conectar el sensor mientras la alimentacion eléctrica del controlador esta activada. Utilice el
comando Scan Devices (Dispositivos de exploracion) para instalar el sensor nuevo:

Opcién Descripcion

Controlador sc200 Vaya a MENU>TEST/MAINT>SCAN DEVICE ]
(MENU>PRUEBA/MANTENIMIENTO>DISPOSITIVO DE EXPLORACION).

Controlador sc100  Vaya a MENU>TEST/MAINT>SCAN SENSORS .
(MENU>PRUEBA/MANTENIMIENTO>SENSORES DE EXPLORACION).

Controlador sc1000 Vaya a MENU>SYSTEM SETUP>DEVICE MANAGEMENT>SCANNING FOR NEW
DEVICES (MENU>CONFIGURACION DEL SISTEMA>GESTION DE
DISPOSITIVOS>EXPLORACION DE DISPOSITIVOS NUEVOS).

Para obtener informacion sobre la conexién del sensor digital, consulte Conexion del sensor en
una ubicacién no peligrosa en la pagina 42 .

Opciones de instalacion del sensor

Las opciones de instalacion y de accesorios disponibles para el sensor LDO se suministran con las
instrucciones de instalacion del kit de hardware. En la Figura 5 se muestran varias opciones de
instalacion. Para pedir hardware de instalacién, consulte Piezas de repuesto y accesorios

en la pagina 54.
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Figura 5 Opciones de instalacion

]| T

(T2

1 Montaje en barra 4 Montaje con cadenas
2 Montaje flotante 5 Montaje de unién (no compatible con la sonda para
agua de mar)

3 Montaje con el sistema de rafagas de aire (no
compatible con la sonda para agua de mar)

Funcionamiento

Desplazamiento del usuario

Consulte la documentacion del controlador para ver la descripcion del teclado e informacion sobre
cémo desplazarse.

Configuracién del sensor

Utilice el menu Configurar para introducir la informacién de identificacion del sensor y para cambiar
las opciones para el manejo y almacenamiento de datos.

Para obtener mas informacion sobre la instalacion del sensor, consulte Instalacion del sensor

en la pagina 43.

Asegurese de que todos los valores del menu Configuration (Configuracion) son correctos para la
aplicacion.

1. Vaya a MENU>SENSOR SETUP>[Select Sensor]>CONFIGURE (MENU>CONFIGURACION

DEL SENSOR>[Seleccione el sensor]>CONFIGURAR).

2. Seleccione una opcién y, a continuacion, pulse ENTER (Intro). A continuacion, se enumeran las
opciones disponibles en una tabla.
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Opcion

Descripcion

EDIT NAME (EDITAR NOMBRE)

Cambia el nombre que corresponde al sensor en la parte superior de la
pantalla de medicion. El nombre puede contener hasta 10 caracteres en
cualquier combinacién de letras, nimeros, espacios o signos de puntuacion.

SET UNITS (ESTABLECER
UNIDADES)

TEMP (TEMPERATURA): establezce las unidades de temperatura en °C
(predeterminado) o en °F.

MEASURE (MEDIR): establezce las unidades de las mediciones en mg/l,
ppm 0 %.

ALT/PRESS (ALTITUD/PRESION): establezca la altitud en m o pies y las
unidades de presion atmosférica en mmHg o torr. (Valor predeterminado =
0 pies)

ALT/PRESS
(ALTITUD/PRESION)

Introduzca el valor de la altitud o presiéon atmosférica. Este valor debe ser
preciso para completar la calibracién y las mediciones de la saturacion en %
del aire. (Predeterminado = 0 pies).

SALINITY (SALINIDAD)

Introduzca el valor de salinidad. Intervalo de salinidad: de 0,00 a

250,000 partes por mil (%o). Consulte Introduccién de un valor de correccion
de salinidad en la pagina 46 para obtener mas informacién. (Valor
predeterminado = 0).

SIGNAL AVERAGE (PROMEDIO
SENAL)

Configure el intervalo de tiempo al promedio de sefial en segundos.

CLEAN INTRVL (INTERV.
LIMPIEZA)

Establezca el intervalo de tiempo para la limpieza manual del sensor en dias.
(Valor predeterminado = 0 dias. Un valor de 0 dias desactiva el intervalo de
limpieza).

RESET CLN INTRVL
(RESTABLECER INTERV.
LIMPIEZA)

Establezca el intervalo de tiempo al ultimo intervalo de limpieza guardado.

LOG SETUP (CONFIG.
REGISTRO)

Establece el intervalo de tiempo del almacenamiento de datos en el registro
de datos: 0,5, 1, 2, 5, 10, 15 (predeterminado), 30 y 60 minutos.

SET DEFAULTS (ESTABLECER
VAL. PREDET.)

Restablece los valores predeterminados configurables para el sensor. No
modifique los ajustes para la pendiente o el desvio.

Introduccién de la unidad de presiéon atmosférica

La configuracion de fabrica de la presién atmosférica (aire) es de 0 pies o del nivel del mar. Para
cambiar el valor predeterminado, siga los pasos de este procedimiento. El ajuste de la presion del
aire se introduce como unidades de elevacion o de presioén (preferido).

Nota: La precision de la presion del aire es fundamental para calibrar el aire saturado (Calibracion con aire

en la pagina 48). Utilice unicamente presion absoluta, no ajustada. Si se desconoce la presion absoluta del aire,
utilice la elevacion correcta para la ubicacion.

1. Vaya a MENU>SENSOR SETUP>[Select Sensor]>CONFIGURE>SET UNITS>AIR PRESS/ALT
UNITS (MENU>CONFIGURACION DEL SENSOR>[Seleccione el ]
sensor]>CONFIGURAR>CONFIGURAR UNIDADES>UNIDADES ALTITUD/PRESION DEL

AIRE).
2. Seleccione una de las opciones de unidades que se enumeran:
Opciéon  Descripcion
pies Pie: unidad de medida para la elevacion
m Metros: unidad métrica de medicion de la elevacion
mmHg Milimetros de mercurio: unidad métrica de medicién de la presién absoluta del aire
torr Unidad de medicion de la presién absoluta del aire
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3.

4.

Confirme la seleccion. La pantalla de introduccion del valor le mostrara las unidades
seleccionadas.

Introduzca el valor y, a continuacion, confirmelo.

Introduccién de un valor de correccion de salinidad

Las mediciones de oxigeno disuelto en muestras de salino pueden mostrar un valor aparente del
oxigeno disuelto muy diferente del valor actual de oxigeno disuelto. Para corregir la influencia de
sales disueltas en una muestra, introduzca un factor de correccion de salinidad.

Nota: Si se desconoce la presencia o la cantidad de salinidad del proceso, péngase en contacto con el personal de
ingenieria del centro de tratamiento.

1.

2,

Utilice un medidor de conductividad para medir la conductividad de la muestra en mS/cm a una
temperatura de referencia de 20 °C (68 °F).

Utilice la Tabla 1 para calcular el factor de correccion de salinidad en una saturacién en partes
por mil (%o).

Nota: La concentracién de iones cloruro, en g/kg, equivale a la clorinidad de la muestra. La salinidad se calcula
con la formula: Salinidad = 1,80655 % clorinidad.

La salinidad puede calcularse con la relacion de la seccién 2520 B de Standard Methods for the
Examination of Water and Wastewater (Métodos estandar para la evaluacion de las aguas y las
aguas residuales).2,

Vaya a MENU>SENSOR SETUP>[Select Sensor]>CONFIGURE>SALINITY
(MENU>CONFIGURACION DEL SENSOR>[Seleccione el
sensor]>CONFIGURAR>SALINIDAD).

Introduzca el factor de correccion de salinidad y confirmelo.

Tabla 1 Saturacién de la salinidad (%) por valor de conductividad (mS/cm)

mS/cm Yoo mS/cm Yoo mS/cm %o mS/cm Yoo
5 3 16 10 27 18 38 27
6 4 17 11 28 19 39 28
7 4 18 12 29 20 40 29
8 5 19 13 30 21 42 30
9 6 20 13 31 22 44 32
10 6 21 14 32 22 46 33
11 7 22 15 33 23 48 35
12 8 23 15 34 24 50 37
13 8 24 17 35 25 52 38
14 9 25 17 36 25 54 40
15 10 26 18 37 26

2 Standard Methods for the Examiniation of Water and Wastewater, Edicién 20.°. Editores: Lenore

S. Clesceri, Arnold E. Greenberg y Andrew D. Eaton, pag. 2-48-2-29 (1998). La relacion entre la
clorinidad y la solubilidad del oxigeno se proporciona en la misma obra de referencia, en 4500-
O:l, pag. 4-131.
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Configure la salida lineal en el controlador.
Las salidas lineales devuelven los datos de la sonda a los sistemas PLC y SCADA o a otros
sistemas de recopilacion de datos.

1. Vaya al menu de configuracion de salidas del controlador.

Opcion Descripcion

$c200  Vaya a MENU>SETTINGS>sc200 SETUP>OUTPUT SETUP>[Select Output]>SET FUNCTION
(MENU>AJUSTES<CONFIGURACION DE sc200>CONFIGURACION DE SALIDA>[Seleccione la
salida]>CONFIGURAR FUNCION).

sc100  Vaya a MENU>SYSTEM SETUP>OUTPUT SETUP>[Select Output]>SET FUNCTION
(MENU>CONFIGURACION DEL SISTEMA>CONFIGURACION DE SALIDA>[Seleccione la
salida]>CONFIGURAR FUNCION).

sc1000 Vaya a MENU>SYSTEM SETUP>OUTPUT SETUP>[Select Output]>SET FUNCTION
(MENU>CONFIGURACION DEL SISTEMA>CONFIGURACION DE SALIDA>[Seleccione la
salida]>CONFIGURAR FUNCION).

2. Configure la funcion para el controlador.

Opcién Descripcion

sc200 LINEAL

sc100 LINEAR CONTROL (CONTROL LINEAL) (valor predeterminado)
sc1000 LINEAR CONTROL (CONTROL LINEAL) (valor predeterminado)

Registros de Modbus

Esta disponible una lista de registros Modbus para comunicacién en red. Consulte www.hach.com o
www.hach-lange.com para obtener mas informacion.

Calibracion de las mediciones

El sensor se calibra en fabrica de acuerdo con las especificaciones. El fabricante no recomienda que
se calibre a menos que las agencias de regulacion soliciten calibraciones periédicas. En caso que se
requiera una calibracion, deje que el sensor se equilibre con el proceso antes de calibrarlo. No
calibre el sensor durante la configuracion.

En la Tabla 2 se muestran las opciones de calibracion.

Tabla 2 Opciones de calibracion

Opcion Descripcion

AIR CAL (CAL. AIRE) Método de calibracion recomendado. Esta calibracién modifica la
pendiente.

SAMPLE CAL (CAL. MUESTRA) Calibracién por comparacién con un medidor manual de oxigeno

disuelto. Esta calibracion modifica el desvio.

RESET DFLT CAL (RESTABLECER Restablece la ganancia (pendiente) y el desvio de la calibracion a los
CAL. PREDET.) valores predeterminados de fabrica: ganancia predeterminada = 1,0;
desvio predeterminado = 0,0
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Calibracion con aire

Notas para el usuario:

Asegurese de que la bolsa de calibracién contiene agua en el interior.

Asegurese de que el sellado entre la bolsa de calibracion y el cuerpo del sensor es hermético.
Asegurese de que el sensor esta seco cuando lo vaya a calibrar.

Asegurese de que los ajustes de la elevacion y la presion del aire son adecuados para el lugar de
calibracion.

Deje tiempo suficiente para que la temperatura del sensor se estabilice con la temperatura del
lugar de la bolsa de calibracion. Si existe una gran diferencia entre la temperatura del proceso y la
temperatura del lugar de calibracion, es posible que el sensor tarde en estabilizarse hasta

15 minutos.

Retire el sensor del proceso. Utilice un pafio hiumedo para limpiar el sensor.

Ponga el sensor en su conjunto en una bolsa de calibracién con unos 25 o 50 ml de agua.
Asegurese de que la capsula del sensor no entra en contacto con el agua del interior de la bolsa
de calibraciéon y que no caen gotas de agua en la capsula del sensor (Figura 6).

Utilice una correa o lazo de goma o la mano para crear un sellado hermético alrededor del
cuerpo del sensor.

Deje que el instrumento se estabilice durante 15 minutos antes de calibrarlo. Evite que la bolsa
de calibracién entre en contacto directo con la luz solar durante la calibracion.

Asegurese de que la elevacion o la presion absoluta del aire actual estén configuradas
correctamente. Consulte la Introduccion de la unidad de presién atmosférica en la pagina 45.

Nota: El fabricante recomienda el uso de una presion real o absoluta del aire como buena practica.

Vaya a MENU>SENSOR SETUP>[Select Sensor]>CALIBRATE>AIR CAL
(MENU>CONFIGURACION DEL SENSOR>[Seleccione el sensor]>CALIBRAR>CAL. AIRE).

Seleccione la opcion de la sefal de salida durante la calibracion:
Opcién Descripcion

Activa Durante el proceso de calibracion el instrumento envia el valor de medicién
actual de salida.

Hold (Retenido) Durante el proceso de calibracion el valor de salida del sensor se mantiene en el
valor de medicién actual.

Transfer (Transferencia) Durante el proceso de calibracién se envia un valor predeterminado. Consulte el
manual del usuario del controlador para cambiar el valor predeterminado.

El controlador mostrara el mensaje "Move the probe to bag" (Mover sonda). Deje que el valor se
estabilice. Pulse ENTER (Intro) para aceptar el valor estable. A su vez, deje que la calibracién
continlie hasta que se muestre el mensaje "Complete" (Finalizado).

Cuando se haya calibrado el sensor, péngalo en proceso. Pulse ENTER (Intro).
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Figura 6 Procedimiento de calibracion del aire

I

P

Si el valor no se estabiliza, en la pantalla se mostrara el mensaje "Unable to Calibrate" (No se puede
calibrar), seguido de un mensaje de error. En la Tabla 3 se muestran los mensajes de error y las
soluciones para los problemas de calibracion.

Tabla 3 Mensajes de error de la calibracién del aire

Mensaje

Descripcion

Resolucion

Cal fail, gain high (Error de calibracién,
ganancia elevada)

El valor de ganancia calculado es demasiado
elevado.

Repita la calibracion.

Cal fail, gain low (Error de calibracion,
ganancia baja)

El valor de ganancia calculado es demasiado
bajo.

Repita la calibracion.

Cal fail, unstable (Error de calibracién,
inestable)

El valor no se estabilizé en el tiempo maximo
de calibracion permitido.

Repita la calibracion.

Calibracién de la muestra: calibracion por comparacién

El método de calibracién utiliza un sensor alternativo conectado a un medidor manual.

1. Ponga en funcionamiento el sensor alternativo. Cologue el segundo sensor lo mas préximo

posible al primer sensor.

2. Espere a que el valor de oxigeno disuelto se estabilice.

el

En el controlador del primer sensor, vaya a MENU>SENSOR SETUP>[Select

Sensor]>CALIBRATE>SAMPLE CAL (MENU>CONFIGURACION DEL SENSOR>[Seleccione el
sensor]>CALIBRAR>CAL. MUESTRA).

4. Seleccione la opcion de la sefial de salida durante la calibracion:

Opcién Descripcion

Activa Durante el proceso de calibracion el instrumento envia el valor de medicién
actual de salida.

Hold (Retenido) Durante el proceso de calibracion el valor de salida del sensor se mantiene en el
valor de medicion actual.

Transfer (Transferencia) Durante el proceso de calibraciéon se envia un valor predeterminado. Consulte el
manual del usuario del controlador para cambiar el valor predeterminado.

5. En el controlador se mostrara:

» "Press ENTER when stabilized" (Pulse INTRO cuando se estabilice)
* La medicién actual de oxigeno disuelto
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* La medicion actual de la temperatura
6. Cuando la medicion sea estable, pulse INTRO. Se visualizara una pantalla de entrada.
Nota: Normalmente, la medicion se tarda en estabilizarse entre 2 y 3 minutos.

Si el valor no se estabiliza, en la pantalla se mostrara el mensaje "Unable to Calibrate" (No se puede
calibrar), seguido de un mensaje de error. En la Tabla 4 se muestran los mensajes de error y las
soluciones para los problemas de calibracion.

Tabla 4 Mensajes de error de la calibracién de muestra

Mensaje Descripcion Resolucion

Cal fail, offset high (Error de calibracion, El valor calculado de desvio es demasiado Repita la calibracion.
desvio elevado) elevado.

Cal fail, offset low (Error de calibracion, El valor calculado de desvio es demasiado Repita la calibracion.
desvio bajo) bajo.

Cal fail, unstable (Error de calibracién, El valor no se estabilizé en el tiempo maximo | Repita la calibracion.
instable) de calibracion permitido.

Salida del proceso de calibraciéon

1. Durante la calibracion, pulse la tecla BACK (Atras). Apareceran tres opciones:
Opcién Descripcion

ABORT (ABORTAR) Detiene el proceso de calibracion. Se debera comenzar con una nueva calibracion
desde el principio.

VOLVER A CAL Vuelve a la calibracién actual.

LEAVE (ABANDONAR) Sale del proceso de calibracion provisoriamente. Se puede acceder a otros menus
mientras contintia la calibracion. Se puede iniciar la calibracién de un segundo
sensor (en caso que lo hubiera). Para volver al proceso de calibracion, pulse la
tecla MENU (MENU) y seleccione Sensor Setup (Configuracion del sensor),
[seleccione el sensor].

2. Seleccione una de las opciones. Confirme.

Restablecimiento de los valores predeterminados de la calibracion

La configuracion de la calibracion puede restablecerse con los valores predeterminados de fabrica.
Los valores de ganancia y desvio se establecen al 1,0 y al 0,0, respectivamente.

1. Vaya a MENU>SENSOR SETUP>[Select Sensor]>CALIBRATE>RESET CAL DEFLT
(MENU>CONFIGURACION DEL SENSOR>[Seleccione el sensor]>CALIBRAR>RESTABLECER
CONFIGURACION PREDETERMINADA DE LA CALIBRACION).

2. En la pantalla se mostrara un mensaje de confirmacién. Confirme que desea restablecer el
sensor con la curva de calibracion predeterminada de fabrica.
Mantenimiento

APELIGRO

A Peligros diversos. Solo el personal cualificado debe realizar las tareas descritas en esta seccion del
documento.

APELIGRO

Peligro de explosion. Evite conectar o desconectar componentes o circuitos eléctricos sin antes
‘% desconectar la alimentacién eléctrica, a menos que se sepa que esa porcion del equipo no presenta
riesgos.
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APELIGRO

con la Clase 1, Divisién 2. Evite conectar o desconectar ningiin componente sin antes desconectar la

' Riesgo de explosion. Es posible que la sustitucion de algun componente perjudique a la conformidad
b
M alimentacion eléctrica, a menos que se sepa que esa zona no presenta riesgos.

AVISO

La version con certificacion para ubicaciones peligrosas de este producto no cumple los requisitos de la Directiva
94/9/EC (Directiva ATEX).

Cronograma de mantenimiento

En el cronograma de mantenimiento se muestran los intervalos minimos de las tareas periddicas de
mantenimiento. En las aplicaciones donde el electrodo se ensucia, realice las tareas de
mantenimiento con mayor frecuencia.

Nota: No desmonte la sonda para su mantenimiento o limpieza.

Tarea de mantenimiento Frecuencia minima recomendada

Limpiar el sensor 90 dias

Inspeccién del sensor en busca de dafios 90 dias

Calibracion del sensor Segun lo recomendado por su sistema de control de
calidad o entes regulatorios locales

Limpiar el sensor
Limpie la parte exterior del sensor con un pafio suave y himedo.

Nota: Si debe retirar la capsula del sensor para limpiarla, no exponga directamente la parte interior de la capsula a
la luz solar durante un periodo de tiempo prolongado.

Configuracién y cambio del intervalo de limpieza

En funcion de las condiciones de la aplicacion del sensor, los intervalos de tiempo que transcurren
entre las limpiezas del sensor manual pueden ser menores o mayores. El intervalo de limpieza
predeterminado es de 0 dias. Para cambiar el intervalo, consulte los pasos de este procedimiento.

1. Vaya a MENU>SENSOR SETUP>[Select Sensor]>CONFIGURE>CLEAN INTRVL
(MENU>CONFIGURACION DEL SENSOR>[Seleccione el sensor]>CONFIGURAR>INTERV.
LIMPIEZA).

2. Cambie el valor mostrado segun sea necesario. Confirme el cambio.

» Para desactivar el intervalo de limpieza, establezca el valor en "0".
Sustitucion de la capsula del sensor

AADVERTENCIA

(o Posible riesgo de explosion. La capsula de configuracion del sensor no se ha evaluado para ser
WA\ | utilizada en ubicaciones peligrosas.

Junto con las instrucciones de instalacion se suministran capsulas para el sensor y capsulas de
configuracién de repuesto. Para cambiar la capsula, consulte las instrucciones suministradas.

Para obtener un rendimiento y una precisién mejores, sustituya la capsula del sensor:

» Cada dos afios

» Cuando en las inspecciones periodicas se detecte una erosion importante en la capsula del
Sensor.
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Solucion de problemas

Menu de prueba y diagnéstico

En el menu de prueba y diagnodstico se muestra la informacién actual e histérica relativa al sensor

LDO.

Para acceder al menu de prueba y diagnostico, vaya a MENU>SENSOR SETUP>[Select
Sensor]>DIAG/TEST (MENU>CONFIGURACION DEL SENSOR>[Seleccione el
sensor]>DIAGNOSTICO/PRUEBA).

Consulte la Tabla 5.

Tabla 5 Mena DIAG/PRUEBA

Opcion

Descripcién

SENSOR INFO
(INFORMACION SENSOR)

SOFTWARE VERS (VERSION SOFTWARE): muestra la version del software
instalada.

BOOT VERSION (VERSION ARRANQUE ): muestra la versién del arranque
instalada.

DRIVER VERS (VERSION CONTROLADORY): muestra la versién del controlador
instalada.

LOT CODE (CODIGO
LOTE)

Muestra el lote de fabricacion de la capsula del sensor.

SERIAL NUMBER
(NUMERO DE SERIE)

Numero de serie del sensor

GAIN CORR (CORR.

Ajusta el valor de ganancia de la calibracion.

GANANCIA)

Intervalo: de 0,50 a 2,00
OFFSET CORR (CORR. Ajusta el valor de desvio de la calibracién (mg/l o ppm).
NIVELACION)

Intervalo: de -3,00 a +3,00

PHASE DIAG (FASE DEL
DIAGNOSTICO)

Muestra la fase de las longitudes de onda totales, rojas y azules. Actualiza una
por segundo.

AMPL DIAG (AMPLITUD
DEL DIAGNOSTICO)

Muestra la amplitud de las longitudes de onda rojas y azules. Actualiza una por
segundo.

DAYS TO CLEAN (DIAS
PARA LA LIMPIEZA)

Muestra el nimero de dias que quedan hasta la préxima limpieza manual
programada.

SENSOR LIFE (DURACION
DEL SENSOR)

Muestra el nimero de dias que quedan hasta la préxima sustitucion programada
de la capsula del sensor.

Lista de errores

Si se produce un error, la lectura de la pantalla de medicién se iluminara. Los ajustes del controlador
determinan la conducta de la salida. Para obtener informacion detallada, consulte el manual del

controlador.
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Para mostrar los errores actuales del sensor, vaya a MENU>DIAGNOSTICS>[Select
Sensor]>ERROR LIST (MENU>DIAGNOSTICO>[Seleccione el sensor]>LISTA DE ERRORES).

Consulte la Tabla 6.

Tabla 6 Lista de errores del sensor LDO

Error

Posible causa

Resolucion

0,01])
O BIEN

0,01])

RED AMPL LOW (Value is below 0.01) (AMPLITUD
ROJA BAJA [El valor se encuentra por debajo de

BLUE AMPL LOW (Value is below 0.01) (AMPLITUD
AZUL BAJA [El valor se encuentra por debajo de

La capsula del sensor no
estd instalada o no se ha
instalado correctamente.

Retire la capsula del
sensor y vuélvala a
instalar.

sensor.

El recorrido de la luz se ha
bloqueado en la capsula del

Inspeccione el interior de
la capsula y de la lente del
sensor.

correctamente.

El sensor no funciona

Asegurese de que el LED
se ilumina. Péngase en
contacto con el fabricante.

Lista de advertencias

Cuando el icono de advertencia se ilumina (sc100 y sc200) o cuando el color de la pantalla cambia a
amarillo (sc1000), aparece un mensaje en la parte inferior de la pantalla de medicién. En el sc1000,
el color de la pantalla se cambia a amarillo para mostrar una advertencia. Para mostrar las
advertencias actuales del sensor, vaya a MENU>DIAGNOSTICS>[Select Sensor]>ERROR LIST
(MENU>DIAGNOSTICO>[Seleccione el sensor]>LISTA DE ERRORES). Consulte la Tabla 7.

Tabla 7 Lista de advertencias del sensor

Advertencia

Definicion

Resolucion

EE SETUP ERR (ERR.

El almacenamiento se ha dafado. Los

Péngase en contacto con la asistencia

CONFIG. EE) valores se han establecido a los valores | técnica.
predeterminados de fabrica.
EE RSRVD ERR (ERR.
RSRVD EE)
TEMP<0C La temperatura del proceso se encuentra | Aumente la temperatura del proceso o
por debajo de 0 °C (32 °F). deténgalo hasta que la temperatura se
encuentre dentro del intervalo del sensor
indicado en las especificaciones.
TEMP <50 C La temperatura del proceso se encuentra | Disminuya la temperatura del proceso o

por encima de 50 °C (120 °F).

deténgalo hasta que la temperatura se
encuentre dentro del intervalo del sensor
indicado en las especificaciones.

RED AMPL LOW
(AMPLITUD ROJA BAJA)

El valor cae por debajo de 0,03.

Consulte Tabla 6 en la pagina 53 .

RED AMPL HIGH
(AMPLITUD ROJA
ELEVADA)

El valor es superior a 0,35.

Péngase en contacto con la asistencia
técnica.

BLUE AMPL LOW
(AMPLITUD AZUL BAJA)

El valor se encuentra por debajo de 0,03.

Consulte la Tabla 6 en la pagina 53.

BLUE AMPL HIGH
(AMPLITUD AZUL
ELEVADA)

El valor es superior a 0,35.

Péngase en contacto con la asistencia
técnica.

CAP CODE FAULT
(ERROR DE CODIGO
DE LA CAPSULA)

El cdédigo de la capsula del sensor se ha
dafiado. Se ha restablecido
automaticamente el cédigo con los
codigos predeterminados del lote y la
capsula.

Finalice el procedimiento de la capsula
de configuracion del sensor. Si no hay
ninguna capsula de configuracién
disponible para la capsula del sensor,
pongase en contacto con la asistencia
técnica.
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Lista de eventos

La lista de eventos guarda un registro de los cambios en la forma en la que el sensor registra los
datos. Para mostrar los eventos del sensor, vaya a MENU>DIAGNOSTICS>[Select Sensor]>EVENT
LIST (MENU>DIAGNOSTICO>[Seleccione el sensor]>LISTA DE EVENTOS).

Consulte la Tabla 8.

Tabla 8 Lista de eventos del sensor

Evento

Descripcion

ALT/PRESSURE UNIT CHANGE (CAMBIO UNIDAD
ALTITUD/PRESION)

Se han modificado las unidades de la presién
atmosférica o de la altitud.

ALT/PRESSURE CHANGE (CAMBIO EN LA
ALTITUD/PRESION)

Se ha modificado el valor de la altitud o de la presion
atmosférica.

TEMP UNIT CHANGE (CAMBIO EN LA UNIDAD DE
TEMPERATURA)

Se han modificado las unidades de la temperatura.

MEAS UNIT CHANGE (CAMBIO EN LAS UNIDADES
DE MEDICION)

Se ha modificado una unidad nueva de medicion.

SALINITY CHANGE (CAMBIO EN LA SALINIDAD)

Se ha maodificado el valor de salinidad.

SET DEFAULT (ESTABLECER VAL. PREDET.)

Se ha restablecido la configuracién del sensor a los
valores predeterminados.

SENSOR SETUP CHANGE (CAMBIO EN LA
CONFIGURACION DEL SENSOR)

Se ha modificado la configuracién del sensor.

CLEAN INTERVAL TIMER CHANGE (CAMBIO EN
EL TEMPORIZADOR DEL INTERVALO DE
LIMPIEZA)

Se ha modificado el intervalo de tiempo que transcurre
entre las limpiezas del sensor.

SENSOR CAP LIFE TIMER CHANGE (CAMBIO EN
EL TEMPORIZADOR DE LA DURACION DE LA
CAPSULA DEL SENSOR)

Se ha maodificado el intervalo de tiempo que transcurre
entre las sustituciones de la capsula del sensor.

Piezas de repuesto y accesorios

Utilice unicamente piezas de repuesto aprobadas por el fabricante. El uso de piezas no aprobadas
puede causar lesiones personales, dafios al instrumento o un mal funcionamiento del equipo.

Repuestos

Descripcion

Referencia (EE. UU./UE)

Sonda LDO, con una capsula para el sensor y 2 bolsas de calibracion

9020000 / LXV416.99.20001

calibracion

Sonda LDO para agua de mar, con una capsula para el sensor y dos bolsas de

9020000-SW / —

el sensor y dos bolsas de calibraciéon

Sonda LDO para agua de mar en ubicaciones peligrosas, con una capsula para

9020000-C1D2-SW / —

2 bolsas de calibracion

Sonda LDO para ubicaciones peligrosas, con una capsula para el sensor y

9020000-C1D2 / —

Division 2)

Capsula para el sensor, repuesto (incluye la capsula de configuracién del sensor
que no se ha evaluado para su uso en ubicaciones peligrosas de Clase 1,

9021100/ 9021150
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Accesorios

31 m (101,71 pies)

Descripcion Referencia (EE. UU./UE)
Blogueo del cable del sensor para ubicaciones peligrosas 6139900 / —

Cable, extension del sensor, Clase 1, Divisién 2, ubicaciones peligrosas, 6122402 / —

1 m (3,3 pies)

Cable, extension del sensor, Clase 1, Division 2, ubicaciones peligrosas, 5796002 / —

7 m (23 pies)

Cable, extension del sensor, Clase 1, Division 2, ubicaciones peligrosas, 5796102 / —

15 m (49,21 pies)

Cable, extension del sensor, Clase 1, Division 2, ubicaciones peligrosas, 5796202 /| —

Sistema de limpieza con rafagas de aire de la salida elevada, 115 V (no se
ha evaluado para su uso en ubicaciones peligrosas)

6860000 / 6860003.99.0001

Sistema de limpieza con rafagas de aire de la salida elevada, 230 V (no se
ha evaluado segun la Directiva ATEX para su uso en ubicaciones
peligrosas)

6860100 / 6860103.99.0001

Bolsa de calibracion (1x)

5796600 / 5796600

Cable, extension del sensor, ubicacion no peligrosa, 7,7 m (25 pies)?

EE. UU.: 5796000, 7,7 m (25 pies)

UE: LZX849, 10 m (33 pies)

Kit de hardware para montaje con conducto (PVC)

9253000/ LZY714.99.21810

Kit de hardware para montaje flotante (PVC)

9253100 / LZX914.99.42200

Kit de hardware para montaje con rafagas de aire

9253500/ LZY812

Kit de hardware para montaje con cadenas (acero inoxidable)

— /L.ZX914.99.11200

Kit de hardware para montaje de empalme

9257000 / 9257000

Medidor HQd con sonda reforzada LDO (no se ha evaluado su uso en
ubicaciones peligrosas)

8505200 / HQ40D.99.310.000

3 También disponible con 15 m (49 pies) y 30 m (98 pies)
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As especificagdes estdo sujeitas a alteragbes sem aviso prévio.

Especificagao

Detalhes

Materiais molhados

Sonda padrao, Sonda de Classe padrao 1, Diviséo 2

« CPVC, extremidade do sensor e extremidade do cabo

« Poliuretano, supermoldagem na extremidade do cabo e suporte do
cabo

« 316 parafusos e corpo em ago inoxidavel
« Viton, O-ring
« Porca noryl na extremidade do cabo

Sonda padrao para agua do mar, Sonda para agua do mar, Classe 1,
Diviséo 2
« CPVC, extremidade do sensor e extremidade do cabo

« Poliuretano, supermoldagem na extremidade do cabo e suporte do
cabo

* Corpo em PVC para agua do mar
« Selador epéxi para agua do mar
« Porca noryl na extremidade do cabo

Classificagao de IP

IP68

Materiais em contato com liquido (Cap
do Sensor)

Acrilico

Intervalo de medigéo (oxigénio
dissolvido)

0 a 22 ppm (0 a 20 mg/L)

Saturagéo de 0 a 200%

Precisdo de medigéo (oxigénio
dissolvido)

Abaixo de 5 ppm: + 0,1 ppm

Acima de 5 ppm: £ 0,2 ppm

Repetibilidade (oxigénio dissolvido)

0,1 ppm (mg/L)

Tempo de resposta (oxigénio dissolvido)

Tg0<40 segundos

Tg5<60 segundos

Resolugao, sensor (oxigénio dissolvido)

0,01 ppm (mg/L); 0,1% de saturagéo.

Faixa de medicéo (temperatura)

0a50°C (32 a 122°F)

Precisdo de medida (temperatura)

+0,2 °C (0,36 °F)

Interferente

Nenhuma interferéncia de: H,S, pH, K*, Na*, Mg2*, CaZ*, NH, *, Al3*,
Pb2*, Cd?*, Zn2*, Cr (total), Fe?*, Fe3*, Mn2*, Cu?*, Ni2*, Co?*, CN-,
NO3 -, SO, 2, S, PO, 3, CI-, Anion tenso-ativo, Petréleo bruto, Cl,
<4 ppm
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Especificacao

Detalhes

Temperatura de armazenamento

—20 a70°C (-4 a 158°F)

Temperatura maxima

0a 50°C (32°F a 122°F)

Classificagéo para local perigoso
(apenas para sensor 9020000-C1D2)

Classe |, Divisédo 2, Grupos A-D, T4 / Classe |, Zona 2 Grupo 2C, T4
Observagao: Este produto ndo preenche os requisitos da Diretiva 94/9/EC
(Diretiva ATEX).

Certificagdes (apenas para sensor
9020000-C1D2)

ETL listado em padrées ANSI/ISA, CSA e FM para uso em local
perigoso.

Observagao: Este produto ndo preenche os requisitos da Diretiva 94/9/EC
(Diretiva ATEX).

Taxa de vazao minima

Nao obrigatéria

Calibragao/verificagdo

Calibragdo do ar: um ponto, 100% de ar saturado por agua

Exemplo de calibragdo: comparacéo com instrumento padrao

Profundidade de imers&o da sonda e
limites de presséo

Limites de pressdo em 34 m (112 pés), 345 kPa (50 psi) - maximo; a
precisdo pode ndo ser mantida nesta profundidade

Cabo do sensor

Cabo integral com 10 m (30 pés) e plugue de desconexao rapida
(todos os tipos de sensor)

Possibilidade de até 100 m com cabos de extensao (somente tipos de
sensores que ndo sejam Classe |, Divisdo 2)

Até 1.000 m com caixa de jungdo (somente tipos sensores que ndo
sejam Classe I, Diviséo 2)

Peso da sonda

1.0kg (2 Ib, 3 0z)

Dimensdes da sonda

Sonda padréo (didmetro x comprimento): 49,53 x 255,27 mm (1,95 x
10,05 pol.)

Sonda para agua do mar (diametro x comprimento): 60,45 x
255,27 mm (2,38 x 10,05 pol.)

Alimentagao elétrica

12VDC, 0,25A,3 W

Garantia

Sonda: 3 anos para defeitos de fabricagao

Cap do Sensor: 2 anos para defeitos de fabricagao

Informagodes gerais

Em hipotese alguma o fabricante sera responsavel por danos diretos, indiretos, especiais,
incidentais ou consequenciais resultantes de qualquer defeito ou omissdo neste manual. O
fabricante reserva-se o direito de fazer alteragdes neste manual e nos produtos aqui descritos a
qualquer momento, sem aviso ou obrigagado. As edigdes revisadas podem ser encontradas no site

do fabricante.

Informagdes de seguranga

O fabricante ndo é responsavel por quaisquer danos devido ao uso ou aplicagado incorreta deste produto,
incluindo, sem limitag&o, danos diretos, acidentais ou consequenciais, e se isenta desses danos a extenséo total
permitida pela lei aplicavel. O usuario € unicamente responsavel por identificar riscos criticos de aplicagdo e por
instalar os mecanismos apropriados para proteger os processos durante um possivel mau funcionamento do
equipamento.

Leia todo o manual antes de tirar da embalagem, montar ou operar esse equipamento. Preste
atengdo a todas as declaragdes de perigo e cuidado. Caso contrario, o operador podera sofrer
ferimentos graves ou o equipamento podera ser danificado.
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Certifique-se de que a protegéo oferecida por este equipamento néo seja afetada. Ndo use nem
instale este equipamento de nenhuma outra forma além da especificada neste manual.

Uso de informagodes de risco

APERIGO

Indica uma situacéo potencial ou iminentemente perigosa que, se nao for evitada, resultara em morte ou leséo
grave.

AADVERTENCIA

Indica uma situacéo potencialmente perigosa que, se ndo for evitada, pode resultar em morte ou ferimento grave.

ACUIDADO

Indica uma situacéo potencialmente perigosa que pode resultar em ferimento leve a moderado.

AVISO

Indica uma situagéo que, se ndo evitada, pode causar danos ao instrumento. Informagdes que necessitam de
uma énfase especial.

Avisos de precaugao

Leia todas as etiquetas e rétulos fixados no instrumento. Caso ndo sejam observadas, podem
ocorrer lesdes pessoais ou danos ao instrumento. Um simbolo no instrumento tem sua referéncia no
manual com uma medida preventiva.

Este é o simbolo de alerta de seguranca. Acate todas as mensagens de seguranca que seguem este
A simbolo a fim de evitar lesdes potenciais. Se o simbolo estiver no instrumento, consulte o manual de

instrucdes para obter informagdes sobre a operagéo ou seguranga.

Este simbolo indica a presenca de uma fonte de luz com potencial de causar lesdes oculares leves.
Acate todas as mensagens de seguranga que seguem este simbolo a fim de evitar possiveis lesdes.

Este simbolo identifica a presenca de dispositivos sensiveis a Descargas eletrostaticas (ESD) e
‘ indica que deve-se tomar cuidado para evitar dano ao equipamento.

Os equipamentos elétricos marcados com este simbolo ndo podem ser descartados em sistemas de
descarte (lixo) publicos europeus apds 12 de agosto de 2005. Em conformidade com as
regulamentagdes nacionais e locais européias (Diretiva UE 2002/96/EC), os usuarios de
equipamentos elétricos devem devolver seus equipamentos usados para o fabricante para descarte,
sem Onus para o0 usuario.

N
Observagdo: Para o envio de equipamento para reciclagem, entre em contato com o fabricante ou fornecedor do
equipamento para obter instrugGes sobre o envio de sucata de equipamento, acessorios elétricos fornecidos pelo
fabricante e todos os itens auxiliares para um descarte adequado.

Certificacao

Canadian Radio Interference-Causing Equipment Regulation (Regulamentagao para
equipamentos de radio causadores de interferéncia do Canada), IECS-003, Classe A:
Os registros de testes de comprovagao encontram-se com o fabricante.

Este aparelho digital Classe A atende a todos os requisitos de regulamenta¢des canadenses sobre
equipamentos que causam interferéncias.

Cet appareil numérique de classe A répond a toutes les exigences de la réglementation canadienne
sur les équipements provoquant des interférences.
FCC parte 15, limites Classe "A"

Os registros de testes de comprovagao encontram-se com o fabricante. O dispositivo esta em
conformidade com a Parte 15 das Regras da FCC. A operagéo esta sujeita as seguintes condigdes:
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1. O equipamento ndo deve causar interferéncia prejudicial.

2. O equipamento deve aceitar todas as interferéncias recebidas, inclusive interferéncias que
podem causar funcionamento indesejado.

Alteragdes ou modificagdes a este equipamento ndo aprovadas expressamente pela parte
responsavel pela conformidade podem anular a autoridade do usuario de operar o equipamento.
Este equipamento foi testado e estd em conformidade com os limites de dispositivo digital Classe A,
de acordo com a Parte 15 das Regras da FCC. Esses limites foram estabelecidos para proporcionar
uma razoavel protegdo contra interferéncias nocivas quando o equipamento for operado em
ambientes comerciais. Este equipamento gera, utiliza e pode irradiar energia de radiofrequéncia e,
se n&o instalado e usado de acordo com o manual de instrugoes, pode causar interferéncias
prejudiciais as comunicagdes de radio. E provavel que o funcionamento deste equipamento em area
residencial possa causar interferéncia indesejada, caso em que o usuario sera solicitado a corrigir a
interferéncia por conta propria. As seguintes técnicas podem ser usadas para reduzir problemas de
interferéncia:

1. Desconecte o equipamento de sua fonte de alimentagao para verificar se ele € ou nao a origem
da interferéncia.

2. Se o equipamento esta conectado a mesma tomada do dispositivo que esta sofrendo
interferéncia, conecte o equipamento a uma tomada diferente.

3. Afaste o equipamento do dispositivo que estiver recebendo a interferéncia.

Reposicione a antena de recebimento do dispositivo que esta sofrendo interferéncia.

5. Tente algumas combinacdes das opgdes acima.

>

Visao geral do produto

APERIGO

Riscos quimicos ou bioldgicos. Se esse instrumento for usado para monitorar um processo de
tratamento e/ou sistema de alimentag&o quimica para o qual existam limites de regulamentagéo e
requisitos de monitoramento relacionados a saude publica, a produgdo ou ao processamento de
alimentos ou bebidas, é responsabilidade do usuario deste instrumento conhecer e cumprir as

regulamentacgdes aplicaveis e ter mecanismos suficientes e apropriados para obter conformidade com
as regulamentagdes aplicaveis no caso de mau funcionamento do instrumento.

Este sensor foi projetado para funcionar com um controlador para a operagdo e armazenamento de
dados. O sensor pode ser usado com varios controladores. Consulte o manual do usuario do sensor
para obter mais informagdes.

As principais aplicagdes deste sensor sdo Estacdes de Tratamento de Efluentes Industriais e
Companhias de Saneamento. A tecnologia do sensor LDO n&o consome oxigénio e pode medir a
concentragédo de DO em aplicagdes com baixas vazdes ou sem vazdo. Consulte a Figura 1.

Figura1 LDO
1 Cap do Sensor 3 NPT de 1 polegada
2 Sensor de temperatura 4 Conector, conex&o rapida (padréo)
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Lista de componentes do sensor LDO

Certifiqgue-se de que todos os componentes foram recebidos.Figura 2 Se houver itens ausentes ou
danificados, entre em contato imediatamente com o fabricante ou com um representante de vendas.
Consulte a Figura 2.

Figura 2 Lista de componentes do sensor

N

| 1 LDO'! | 2 Bolsas de calibragdo (2x)

Instalagao

AADVERTENCIA

Risco de lesdo corporal. Somente pessoal qualificado deve realizar as tarefas descritas nesta se¢cdo do manual.

Validar o tipo de sensor
APERIGO

f Risco de explos&o. Conecte apenas componentes periféricos claramente marcados como certificados
!M como Locais de Perigo Classe 1, Divisao 2.

AVISO

A versao certificada deste produto para locais perigosos nédo corresponde aos requisitos da Diretiva 94/9/EC
(Diretiva ATEX).

1. Va até a extremidade do conector do cabo.

2. Leia o rétulo da extremidade do conector do cabo. Para sensores certificados para locais
perigosos, a etiqueta deve ter o texto "Classificagéo: Classe 1, Diviséo 2".

3. Examine o conector.

» Sensores certificados para locais perigosos tém um conector com trava de seguranga.
Consulte a Figura 3 na pagina 61.

» Os sensores que ndo sdo certificados para locais perigosos tém conector com conexao rapida,
sem trava de seguranca.

1 O manual do usudrio incluido ndo é exibido.
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Conecte o sensor em um local ndo perigoso
APERIGO

Perigo de explosao. Este equipamento é adequado para uso em locais seguros ou de Classe 1,
)\ Diviséo 2, Grupos A, B, C e D com sensores e opgdes especificados quando instalado em locais
%W perigosos de Classe 1, Diviséo 2, Grupos A, B, C e D. Consulte sempre o desenho de controle e os
cédigos de normas elétricas para instrugdes de instalagdo apropriadas.

APERIGO

o Risco de explosédo. N&do conecte nem desconecte componentes ou circuitos elétricos para e do
W equipamento, ao menos que a energia tenha sido desligada ou a area esteja completamente segura.

AVISO

Use apenas sensores e trava do cabo certificados para locais perigosos. A versao certificada deste produto para
locais perigosos ndo corresponde aos requisitos da Diretiva 94/9/EC (Diretiva ATEX).

Para obter mais informacgdes, consulte Validar o tipo de sensor na pagina 60 .

1. Remova a cap do conector do controlador. Mantenha a cap do conector para vedar a abertura do
conector quando o sensor for removido.

2. Conecte o do sensor ao controlador. Consulte o manual do controlador para obter mais
informagoes.

3. Alinhe a trava de seguranga no conector.
4. Para remover a trava de seguranga do conector, Consulte a Figura 3.

Figura 3 Trava de seguranca do conector.

Conecte o sensor em um local nao perigoso

Consulte a Figura 4 para conectar um sensor LDO a um controlador sc. Consulte o manual
especifico do controlador sc para obter instrugées sobre cabeamento.

Figura 4 Conecte o sensor LDO (sensor para local nao perigoso)

1l

Depois que o sensor for encaixado, procure o sensor. Consulte a Instalar o sensor na pagina 61.

\—"
N

Instalar o sensor

Ha duas opgdes para instalar o sensor:
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« Conecte o sensor enquanto a energia para o controlador estiver desligada. O controlador
procurara e instalara novos sensores quando for ligado.

» Conecte o sensor enquanto a energia para o controlador estiver ligada. Use o comando Scan
Devices (Procurar dispositivos) para instalar o novo sensor:

Opcao Descrigao

Controlador sc200 Va para MENU>TEST/MAINT>SCAN DEVICE (MENU>TESTE/MANUT>PROCURAR
DISPOSITIVO)

Controlador sc100 Va para MENU>TEST/MAINT>SCAN DEVICE (MENU>TESTE/MANUT>PROCURAR
SENSORES)

Controlador sc1000 Va para MENU>SYSTEM SETUP>DEVICE MANAGEMENT>SCANNING FOR NEW
DEVICES (MENU>CONFIGURAGCAO DO SISTEMA>GERENCIAMENTO DE
DISPOSITIVOS>PROCURANDO NOVOS DISPOSITIVOS)

Consulte Conecte o sensor em um local ndo perigoso na pagina 61 para obter a conexao do
sensor digital.

Opcoes de instalagao do sensor

As opgdes de instalagédo e acessorios disponiveis para o sensor LDO sao fornecidas com as
instrugdes de instalagdo no kit de montagens. O Figura 5 mostra diversas opg¢des de instalagéo.
Para solicitar as pecas do kit de montagens, consulte o Pegas e acessoérios de reposi¢éo

na pagina 72.

Figura 5 Opgoes de instalagao

]| TR

- Cjﬁ@
1 de montagem em trilho 4 de montagem em corrente
2 Montagem flutuante 5 Montagem por unido (incompativel com sondas

3 Montagem do sistema de jato de ar (incompativel para gua do mar)

com sondas para agua do mar)
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Operacgao

Navegacao do usuario

Consulte a documentacéo do controlador para obter uma descrigéo do teclado e informagdes de

navegacao.

Configurar o sensor

Use o menu Configure (Configurar) para digitar as informagdes de identificagdo do sensor, e para
alterar as opgdes de armazenamento e manuseio dos dados.

Para obter informagdes sobre a instalagdo do sensor, consulte Instalar o sensor na pagina 61.
Confira se todos os valores do menu Configuragdo estao corretos para a aplicagdo.

1. Va para MENU>SENSOR SETUP>[Select Sensor]>CONFIGURE (MENU>CONFIGURAGAO DO
SENSOR>[Selecione Sensor]>CONFIGURAR).

2. Selecione uma opgao, pressione ENTER. A lista de opgbes disponiveis é mostrada na tabela

abaixo.

Opcao

Descrigao

EDIT NAME (Editar nome)

Altera o nome que corresponde ao sensor no topo da tela de medigédo. O nome
¢é limitado a 10 caracteres com qualquer combinacéo de letras, nimeros,
espagos ou pontuagao.

SET UNITS (DEFINIR
UNIDADES)

Define a unidade de temperatura para °C (padrao) ou °F.

MEASURE (MEDIDA) - Define as unidades de medida em mg/L, ppm ou %.

ALT/PRESS - Define a altitude em m ou pés, ou defina as unidades de
presséo atmosférica em mmHg ou torr. (Valor padréo = 0 pé)

ALT/PRESS (Altitude/presséo)

Insira o valor da altitude ou pressdo atmosférica. Este valor deve ser preciso
para completar as medidas de saturagdo em % e a calibragdo no ar. (Padrdo =
0 pé).

SALINITY (Salinidade)

Insira o valor de salinidade. Intervalo de salinidade: 0,00 a 250,00 partes por
milhar (%o). Consulte a se¢do Inserir valor de corregéo de salinidade.
na pagina 64 para obter mais informagoes. (Valor padréo> 0)

Média de sinal

Ajuste o intervalo de tempo para a média de sinal em segundos

CLEAN INTRVL (INTERVALO
DE LIMPEZA)

Ajuste o intervalo de tempo para a limpeza manual do sensor em dias (Valor
padrdo = 0 dia. Um valor de 0 dia desativa o intervalo de limpeza).

RESET CLN INTRVL
(REDEFINIR INTERVALO DE
LIMPEZA)

Ajuste o intervalo de tempo ao ultimo intervalo de limpeza salvo

LOG SETUP (Configuragéo do
registrador)

Define o intervalo de tempo para armazenamento de dados no registros dos
dados—0.5, segundos, 1, 2, 5, 10, 15 (padréo), 30, 60 minutos.

SET DEFAULTS

Restaura os valores padréo configuraveis do sensor. Nao altera o ajuste de
inclinagéo ou deslocamento.

Insira o valor de pressao atmosférica

A configuracéo de fabrica para pressao (de ar) atmosférica € O pés ou no nivel do mar. Para alterar
o valor padréo, utilize as etapas nesse procedimento. O ajuste para pressao de ar é inserido como
elevagao ou como unidades de pressao (preferido).

Observagdo: A pressao de ar precisa é essencial para calibragdo de ar saturado (Calibragdo com ar

na pagina 66). Utilize apenas pressdo absoluta, ndo ajustada. Se a pressdo absoluta do ar for desconhecida,
utilize a elevagéo correta para o local.
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1. Va para MENU>SENSOR SETUP>[Select Sensor]>CONFIGURE>SET UNITS>AIR PRESS/ALT
UNITS (MENU>CONFIGURAGCAO DO SENSOR>[Selecione Sensor]>CONFIGURAR>DEFINIR
UNIDADES>PRESSAO AR/UNIDADES ALT.

2. Selecione um das opgdes de unidade listadas:

Opcgao Descrigao

ft Pés - unidade de medida para elevagéo

m Metros - unidade métrica para medir elevacéo

mmHg Milimetros de mercurio - unidade métrica para medir pressao absoluta do ar
torr Unidade de medida para presséo absoluta do ar

3. Confirme a selegéo. A tela de entrada de valor exibira as unidades selecionadas.
4. Insira o valor de e confirme.

Inserir valor de correcao de salinidade.

As medidas de oxigénio dissolvido em amostras salinas podem exibir um valor aparente de DO que
é bem diferente do valor real do DO. Para corrigir a influéncia de sais dissolvidos na amostra, insira
o fator de corregao de salinidade.

Observacgao: Se a presenga ou a quantidade de salinidade no processo for desconhecido, consulte a equipe de
engenharia da unidade de tratamento.

1. Utilize o medidor de condutividade para medir a condutividade da amostra em mS/cm na
temperatura de referéncia de 20 °C (68 °F).

2. Utilize Tabela 1 para estimar o fator de corregédo de salinidade em partes por milhar (%o) de
saturagao.

Observacgao: A concentragdo de ion cloreto em g/kg é igual a clorinidade da amostra. A salinidade é calculada
com a seguinte formula: Salinidade = 1.80655 x clorinidade.

A salinidade pode ser calculada por meio da relagéo na segéo 2520 B de Método Padréo para
Anélise de Agua e Agua servida.?,

3. Va para MENU>SENSOR SETUP>[Select Sensor]>CONFIGURE>SALINITY
(MENU>CONFIGURAGCAO DO SENSOR>[Selecione Sensor]>CONFIGURAR>SALINIDADE.

4. Insira o fator de corregdo de salinidade e confirme.

2 Standard Methods for the Examiniation of Water and Wastewater, 20th Edition. Editors Lenore
S. Clesceri, Arnold E. Greenberg and Andrew D. Eaton, p. 2-48-2-29 (1998). A relagéo entre
Clorinidade e Solubilidade do oxigénio é fornecida na mesma referéncia em 4500-O:1 p. 4-131.
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Tabela 1 Saturacao de salinidade (%) por valor de condutividade (mS/cm)

mS/cm Yoo mS/cm %o mS/cm Yoo mS/cm Yoo
5 3 16 10 27 18 38 27
6 4 17 11 28 19 39 28
7 4 18 12 29 20 40 29
8 5 19 13 30 21 42 30
9 6 20 13 31 22 44 32
10 6 21 14 32 22 46 33
11 7 22 15 33 23 48 35
12 8 23 15 34 24 50 37
13 8 24 17 35 25 52 38
14 9 25 17 36 25 54 40
15 10 26 18 37 26

Configurar a saida linear do controlador
As saidas lineares enviam dados da sonda para o PLC, SCADA ou outro sistema de coleta de
dados da instalagao.

1. Va até o menu de configuragéo de saida do controlador.
Opcao Descricao

sc200 Va para MENU>SETTINGS>sc200 SETUP>OUTPUT SETUP>[Select Output]>SET FUNCTION
(MENU>CONFIGURACOES>CONFIGURACAO de sc200>CONFIGURACAO DA
SAIDA>[Selecione a Saida]>DEFINIR FUNCAO).

sc100 Va para MENU>SYSTEM SETUP>OUTPUT SETUP>[Select Output]>SET FUNCTION
(MENU>CONFIGURACAO DO SISTEMA>CONFIGURACAO DA SAIDA>[Selecione a
Saida]>DEFINIR FUNCAO).

s¢1000 Va para MENU>SYSTEM SETUP>OUTPUT SETUP>[Select Output]>SET FUNCTION
(MENU>CONFIGURACAO DO SISTEMA>CONFIGURACAO DA SAIDA>[Selecione a
Saida]>DEFINIR FUNCAO).

2. Ajuste a fungao do controlador.

Opgao Descrigao

sc200 LINEAR

sc100 CONTROLE LINEAR (valor padrao)
sc1000 CONTROLE LINEAR (valor padrao)

Registradores Modbus

Uma lista de registradores Modbus esta disponivel para comunicagdo em rede. Visite
www.hach.com ou www.hach-lange.com para obter mais informacdes.

Calibragao para medigoes

O sensor esta calibrado com as especificagdes de fabrica. O fabricante ndo recomenda a calibragdo
a nao ser que seja periodicamente solicitada pelas agéncias de regulamentacéo. Se a calibagao for
necessaria, permita que o sensor chegue ao ponto de equilibrio com o processo antes da
calibracéo. N&o faga a calibragdo do sensor na configuragéo.
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Tabela 2 mostra op¢des para calibragao.

Tabela 2 Opcgoes de calibragao

Opgao Descrigao

AIR CAL (CALIBRACAO DE AR) Método de calibragéo recomendado. Essa calibragéo modifica a
inclinacéo.

SAMPLE CAL (1 CAL. AMOSTRA) Calibragdo por comparagdo com um medidor de DO portatil. Essa
calibracdo modifica o deslocamento.

RESET DFLT CAL (RECONFIGURAR Reconfigura o ganho de calibragéo (inclinagdo) e o deslocamento

CALIBRAGCAO PADRAO) aos padrdes de fabrica: ganho padrdo=1,0; deslocamento
padrao=0,0

Calibragao com ar

Notas para o usuario:

Confira se a bolsa de calibragdo contém agua.

Confira se a vedagéao entre a bolsa de calibragéo e o corpo do sensor esta firme.

Confira se o sensor fica seco quando calibrado.

Confira se a configuragdo de pressao/elevacgao do ar é precisa para o local de calibragéo.

Aguarde o tempo suficiente para que a temperatura do sensor se estabilize a temperatura do local
da bolsa de calibragdo. Uma diferenga grande de temperatura entre o processo e o local da
calibragédo pode determinar um tempo de estabilizagao de até 15 minutos.

Remova o sensor do processo. Use um pano molhado para limpar o sensor.

Coloque todo o sensor em uma bolsa de calibragdo com 25 a 50 ml de agua. Confira se a cap do
sensor ndo estd em contato com a agua da bolsa de calibragéo e se ndo ha gotas de agua na
cap do sensor (Figura 6).

Utilize uma faixa de borracha, abragadeira ou a méao para criar uma vedagao firme ao redor do
corpo do sensor.

Antes da calibragcéo, aguarde 15 minutos para a estabilizagdo do instrumento. Mantenha a bolsa
de calibragéo longe da luz solar direta durante a estabilizagao.

Confira se a pressao absoluta ou elevagao do ar esta configurada corretamente. Consulte a
Insira o valor de presséo atmosférica na pagina 63.

Observacao: O fabricante recomenda o uso de pressdo do ar absoluta ou real como melhor prética.

Va para MENU>SENSOR SETUP>[Select Sensor]>CALIBRATE>AIR CAL B
(MENU>CONFIGURAGCAO DO SENSOR>[Selecione o sensor]>CALIBRAR>CALIBRACAO NO
AR).

Selecione a opgao para o sinal de saida durante a calibragao:

Opcao Descrigao

Ativo O instrumento envia para a saida o valor medido atual durante o procedimento de calibragdo.
Espera O valor de saida é mantido no valor medido no inicio do processo de calibragéo.

Transferir Um valor de saida pré-definido é enviado para a saida durante a calibragdo. Consulte o manual
do usuario par alterar o valor pré-definido

O controlador mostrara "Move the probe to bag" ("Mover a sonda para bolsa"). Aguarde o valor
se estabilizar. Pressione ENTER para aceitar o valor estavel. Como alternativa, aguarde a
calibragao continuar até a exibicdo de "Complete" ("Completo").

Quando o sensor for calibrado, coloque-o0 no processo. Pressione ENTER.
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Figura 6 Procedimento de calibragao por ar

I

P

Se o valor néo for estabilizado, o visor mostrara "Unable to Calibrate" ("N&o é possivel calibrar") e
uma mensagem de erro. Tabela 3 mostra a mensagem de erro e a resolugdo para os problemas de

calibragao.
Tabela 3 Mensagens de erro de calibragao de ar
Mensagem Descrigcao Resolucao
Cal fail, gain high (Falha na calibragéo, O valor de ganho calculado é muito alto. Repita a calibragéo.
ganho alto)
Cal fail, gain low (Falha na calibragéo, O valor de ganho calculado € muito baixo. Repita a calibragéo.
ganho baixo)
Cal fail, unstable (Falha na calibragéo, O valor nao foi estabilizado no tempo Repita a calibragao.
instavel) maximo de calibragéo permitido.

Sample CAL (CAL de amostra) - calibragao por comparagao

Esse método de calibragdo usa um sensor opcional anexado a um medidor portatil.

1.

2.

5.

Coloque o sensor opcional no processo. Coloque o segundo sensor 0 mais proximo possivel do
primeiro.

Aguarde até que o valor estabilize.

No controlador do primeiro sensor, va para MENU>SENSOR SETUP>[Select
Sensor]>CALIBRATE>SAMPLE CAL (MENU>CONFIGURACAO DO SENSOR>[Selecione o
sensor]>CALIBRAR>CAL. DE AMOSTRA).

Selecione a opgéo para o sinal de saida durante a calibragao:
Opgao Descrigao
Ativo O instrumento envia para a saida o valor medido atual durante o procedimento de calibragéo.
Espera O valor de saida é mantido no valor medido no inicio do processo de calibragéo.

Transferir Um valor de saida pré-definido é enviado para a saida durante a calibragdo. Consulte o manual
do usuario par alterar o valor pré-definido

O mostrador exibira:

» Pressione ENTER quando estabilizado
* A medicao atual de oxigénio dissolvido
* A medigdo atual da temperatura
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6. Quando a medigao estiver estavel, pressione ENTER. O visor mostrard uma tela de entrada.
Observagao: A medigdao normalmente se estabiliza dentro de 2 a 3 minutos.

Se o valor ndo for estabilizado, o visor mostrara "Unable to Calibrate" ("N&o € possivel calibrar") e
uma mensagem de erro. Tabela 4 mostra a mensagem de erro e a resolugao para os problemas de
calibragao.

Tabela 4 Mensagens de erro de calibragdo de amostra

Mensagem Descrigao Resolugao

Cal fail, offset high (Falha na calibragéo, O valor de deslocamento calculado é muito Repita a calibragao.
deslocamento alto) alto.

Cal fail, offset low (Falha na calibragao, O valor de deslocamento calculado é muito Repita a calibragao.
deslocamento baixo) baixo.

Cal fail, unstable (Falha na calibragéo, O valor nao foi estabilizado no tempo Repita a calibragao.
instavel) maximo de calibragdo permitido.

Sair temporariamente da calibragao

1. Durante a calibragéo pressione a tecla BACK (VOLTAR). Séo exibidas trés opgdes:

Opcao Descrigcao

ABORT (ANULAR) Interrompe a calibragéo. Uma nova calibragdo precisa ser reiniciada.

BACK TO CAL (Voltar a Retornar a calibragéo.

calibragao)

LEAVE (Deixar a Sair temporariamente da calibragdo. O acesso a outros menus € permitido
calibragem) enquanto a calibragédo prossegue em segundo plano. Uma calibragéo para um

segundo sensor (se presente) pode ser iniciada. Para retornar a calibragéo,
pressione a tecla MENU e selecione Sensor Setup (Configuragao do sensor),
[Select Sensor] (Selecionar sensor).

2. Selecionar uma das opgdes de saida. Confirme.

Restaurar a calibracao para os valores padrao

As configuragdes de calibragcdo podem ser restauradas aos padroes de fabrica. Os valores de ganho
e deslocamento séo definidos como 1,0 e 0,0, respectivamente.

1. V& para MENU>SENSOR SETUP>[Select Sensor]>CALIBRATE>RESET CAL DEFLT
(MENU>CONFIGURACAO DO SENSOR>[Selecione o sensor]>CALIBRAR>REDEFINIR
CALIBRAGCAO PADRADO).

2. O visor mostrara uma mensagem de confirmagéo. Confirme para redefinir a curva de calibragéo
do sensor ao padrao de fabrica.
Manutencgao

APERIGO

A Varios perigos. Somente pessoal qualificado deve realizar as tarefas descritas nesta se¢do do manual.

APERIGO

‘A é Perigo de explosao. Ndo conecte nem desconecte componentes ou circuitos elétricos para e do

equipamento, ao menos que a energia tenha sido desligada ou a area esteja completamente segura.
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APERIGO

Diviséo 2. Nao substitua nenhum componente, ao menos que esse tenha sido desligado ou que a

' Perigo de explosao. A substituicdo de componentes pode prejudicar a compatibilidade da Classe 1,
(e
M area esteja completamente segura.

AVISO

A versao certificada deste produto para locais perigosos ndo corresponde aos requisitos da Diretiva 94/9/EC
(Diretiva ATEX).

Rotina de manutengao

O programa de manutengdo mostra os tempos minimos para as tarefas de manutengao regulares.
Efetue as tarefas de manutengdo com mais freqliéncia para aplicagdes que causam sujeira no
elétrodo.

Observagdo: Ndo desmonte o instrumento para manutengao ou servigo.

Tarefa de manutengao Frequéncia minima recomendada
Limpar o sensor 90 dias

Verificar se ha danos no sensor 90 dias

Calibrar o sensor Conforme recomendacao do 6rgéo regulamentar

Limpar o sensor

Limpe a parte externa do sensor com um pano macio e umido.
Observagao: Se a cap do sensor precisar ser removida para limpeza, ndo exponha o interior da cap a luz direta
do sol por um longo periodo de tempo.

Definir ou alterar o intervalo de limpeza

As condic¢bes da aplicagdo podem exigir intervalos mais curtos ou mais longos entre as limpezas
manuais do sensor. O intervalo de limpeza padrédo é de 0 dias. Para alterar o intervalo, consulte as
etapas neste procedimento.

1. Va para MENU>SENSOR SETUP>[Select Sensor]>CONFIGURE>CLEAN INTRVL
(MENU>CONFIGURACAO DO SENSOR>[Selecione o sensor][>CONFIGURAR>INTERVALO DE
LIMPEZA).

2. Altere o valor mostrado, conforme necessario. Confirme a alteragao.

» Para desativar o intervalo de limpeza, defina o valor como '0".

Troque a cap do sensor

AADVERTENCIA

‘L \ Risco potencial de explosdo. A cap de configuragédo do sensor ndo esta classificada para uso em locais
QW perigosos.

Caps sobressalentes e de configuragdo séo enviadas juntamente com as instrugdes de instalagéo.
Consulte as instrugdes incluidas para trocar a cap.

Para um melhor desempenho e preciséo, substitua a cap do sensor:

» A cada dois anos
» Quando a inspecao de rotina mostra eroséo significativa na cap do sensor
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Solugao de problemas

Menu de teste e diagnostico

O menu de teste e diagndstico mostra as informagées atuais e histéricas sobre o analisador de

cloro.

Para acessar o menu de diagndstico e de teste, va para MENU>SENSOR SETUP>[Select
Sensor]>DIAG/TEST (MENU>CONFIGURACAO DO SENSOR>[Selecione o sensor]>DIAG/TESTE.

Consulte a Tabela 5.

Tabela 5 Menu DIAG/TEST (Diagnosticol/teste)

Opgao

Descrigao

INFORMACOES DO
SENSOR

VERSAO DO SOFTWARE - Exibe a versao instalada do software

VERSAO DE INICIALIZAGAO - Exibe a vers&o de inicializagéo instalada

VERSAO DO DRIVER - Exibe a vers&o do driver instalada

LOT CODE (CODIGO DO
LOTE)

Exibe o lote de fabricagdo na cap do sensor

SERIAL NUMBER
(NUMERO DE SERIE):

Numero de série do sensor

GAIN CORR (CORREGAO
DO GANHO)

Ajustar o valor de ganho da calibragéo.

Intervalo de 0.50 a 2.00

OFFSET CORR

Ajustar o valor de deslocamento da calibragdo (mg/L ou ppm).

Intervalo de 3.00 a 3.00

PHASE DIAG (DIAG DA
FASE)

Exibe a fase para cumprimento de onda total, vermelho e azul. Atualiza uma vez
por segundo

AMPL DIAG (DIAG AMPL)

Exibe a amplitude para cumprimento de onda vermelho e azul. Atualiza uma vez
por segundo

DAYS TO CLEAN (DIAS
PARA LIMPEZA)

Exibe os dias até a préxima programagao de limpeza manual.

SENSOR LIFE (VIDA UTIL
DO SENSOR)

Exibe os dias até a proxima programagao de reposi¢aéo da cap do sensor.

Lista de erro

Se ocorrer um erro, a leitura na tela de medidas piscara. O comportamento da saida é determinado
pelas configura¢des do controlador. Consulte 0 manual do controlador para obter mais informagdes.
Para mostrar os erros atuais do sensor, va para MENU>DIAGNOSTICS>[Select Sensor]>ERROR
LIST (MENU>DIAGNOSTICOS>[Selecione o sensor]>LISTA DE ERROS). Consulte a Tabela 6.

Tabela 6 Lista de erros do sensor

Error (Erro)

Causa possivel Resolugao

Valor abaixo de 0,01)
Ou

Valor abaixo de 0,01)

RED AMPL LOW (AMPL VERM BAIXO -

BLUE AMPL LOW (AMPL AZUL BAIXO -

The sensor cap is not installed,
or is not installed correctly.

Remova a cap do sensor e
instale-a novamente.

O percurso da luz esta
bloqueado na cap do sensor.

Inspecione a parte interna da
cap do sensor e a lente.

O sensor ndo esta funcionando
corretamente.

Verifique se o LED esta
piscando. Entre em contato
com o fabricante.
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Lista de aviso

Quando o icone de adverténcia piscar (sc100 e sc200) ou a tela ficar amarela (sc1000), uma
mensagem sera mostrada na parte inferior da tela de medigdo. Para sc1000, a tela ficara amarela
para mostrar a adverténcia. Para mostrar as adverténcias atuais do sensor, va para
MENU>DIAGNOSTICS>[Select Sensor]>WARNING LIST (MENU>DIAGNOSTICOS>[Selecione o
sensor]>LISTA DE ADVERTENCIAS). Consulte a Tabela 7.

Tabela 7 Lista de adverténcias do sensor

Adverténcia

Definigao

Resolugao

EE SETUP ERR (ERRO DE
CONFIGURAGCAO DE EE)

ERRO EE RSRVD

O armazenamento esta corrompido.
Os valores foram definidos para o
padrao de fabrica.

Entre em contato com o suporte
técnico.

TEMP < 0 C (TEMPERATURA
<0°C)

A temperatura de processamento
esta abaixo de 0 °C (32 °F)

Aumente a temperatura de
processamento ou interrompa o uso
até que a temperatura de
processamento esteja dentro do
intervalo de especificagdo do sensor.

TEMP > 50 C (TEMPERATURA
> 50 °C)

A temperatura de processamento
esta acima de 50 °C (120 °F)

Diminua a temperatura de
processamento ou interrompa o uso
até que a temperatura de
processamento esteja dentro do
intervalo de especificagéo do sensor.

RED AMPL LOW (AMPL VERM
BAIXO)

Valor fica abaixo de 0,03

Consulte a Tabela 6 na pagina 70.

RED AMPL HIGH (AMPL VERM
ALTO)

Valor é maior que 0,35

Contate o suporte técnico.

BLUE AMPL LOW (AMPL AZUL
BAIXO)

Valor abaixo de 0,03

Consulte a Tabela 6 na pagina 70.

BLUE AMPL HIGH (AMPL
AZUL ALTO)

Valor é maior que 0,35

Contate o suporte técnico.

CAP CODE FAULT (FALHA DO
CODIGO DA CAP)

O caédigo da cap do sensor foi
corrompido. O cdédigo foi redefinido
automaticamente para os cédigos
padrao da cap e do lote.

Conclua o procedimento da cap de
configuragdo do sensor. Se nenhuma
cap de configuragao estiver disponivel
para a cap do sensor, contate o
suporte técnico.

Lista de eventos

A Lista de eventos mantém um registro das alteragdes na forma como os dados sé&o registrados pelo
sensor. Para mostrar os eventos do sensor, va para (MENU>DIAGNOSTICOS>[Selecione o
sensor]>LISTA DE EVENTOS).

Consulte a Tabela 8.

Tabela 8 Lista de eventos do sensor

Evento

Descrigao

ALT/PRESSURE UNIT CHANGE (ALTERAGAO DA
UNIDADE DE ALTITUDE/PRESSAO)

As unidades de pressao atmosférica ou de altitude
foram alteradas.

ALTITUDE/PRESSAO)

ALT/PRESSURE CHANGE (ALTERAGAO DA

alterado.

O valor da altitude ou da presséo atmosférica foi

TEMPERATURA)

TEMP UNIT CHANGE (ALTERAGAO DE UNIDADE DE

As unidades de temperatura foram alteradas.

MEDIDA)

MEAS UNIT CHANGE (ALTERAGAO DA UNIDADE DE

Uma nova unidade de medida foi alterada.
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Tabela 8 Lista de eventos do sensor (continuagao)

Evento Descrigao
SALINITY CHANGE (ALTERAGCAO DE SALINIDADE) O valor de salinidade foi alterado.
SET DEFAULT (DEFINIR PARA PADRAO) As configuragdes do sensor foram redefinidas para

os valores padréo.

SENSOR SETUP CHANGE (ALTERACAO DA A configuracéo do sensor foi alterada.

CONFIGURAGAO DO SENSOR)

CLEAN INTERVAL TIMER CHANGE (ALTERAGAO DO O tempo entre as limpezas do sensor foi alterado.

TEMPORIZADOR DO INTERVALO DE LIMPEZA)

SENSOR CAP LIFE TIMER CHANGE (ALTERACAO NO O tempo entre as substituigdes da cap do sensor

TEMPORIZADOR DE VIDA UTIL DA CAP DO SENSOR) foi alterado.

Pecas e acessoérios de reposicao

Utilize apenas as pegas de substituicdo aprovadas pelo fabricante. O uso de pegas ndo aprovadas
pode causar lesbes pessoais, danos ao instrumento ou mau funcionamento do equipamento.

Itens de reposicao

Descrigao

N° de item (EUA / UE)

Sonda LDO, com cap de sensor e 2 bolsas de calibragao

LXV416.99.20001416.99.20001

Sonda LDO para agua do mar, com cap de sensor e duas bolsas de
calibracéo

9020000-SW / —

Sonda LDO para locais perigosos com agua do mar, com cap de sensor e
duas bolsas de calibragéo

9020000-C1D2-SW / —

Sonda LDO para locais perigosos, com cap de sensor e 2 bolsas de
calibracao

9020000-C1D2 / —

é classificada para uso em locais perigosos de Classe 1, Divisao 2)

Cap do Sensor, substituigéo (inclui a cap de configuragédo do sensor, que ndo

9021100 /9021150

(101,71 pés)

Acessorios
Descrigao N° de item (EUA / UE)
Trava do cabo do sensor para locais perigosos 6139900 / —
Cabo, extensdo do sensor, Classe 1, Locais perigosos da Divisdo 2, 1 m 6122402 / —
(3,3 pés)
Cabo, extensao do sensor, Classe 1, Locais perigosos da Divisdo 2, 7 m 5796002 / —
(23 pés)
Cabo, extensédo do sensor, Classe 1, Locais perigosos da Divisédo 2, 15 m 5796102 / —
(49,21 pés)
Cabo, extensdo do sensor, Classe 1, Locais perigosos da Divisédo 2, 31 m 5796202 / —

Sistema de limpeza jato de ar de alto rendimento, 115 volts (ndo
classificado para uso em locais perigosos)

6860000 / 6860003.99.0001

Sistema de limpeza com jato de ar de alto rendimento, 230 volts (ndo
classificado pela ATEX para uso em locais perigosos)

6860100 / 6860103.99.0001

Bolsa de calibragédo (1x)

5796600 / 5796600
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Descricao N° de item (EUA / UE)

Cabo, extensao do sensor, local ndo perigoso, 7,7 m (25 pés)? EUA: 5796000, 7,7 metros (25 pés)

UE: LZX849, 10 m (33 pés)

Kit de hardware para montagem de tubulagéo (PVC) LZY714.99.21810714.99.21810
Kit de hardware para montagem de flutuante (PVC) LZX914.99.42200914.99.42200
Kit de hardware para montagem do jato de ar 9253500/ L2Y812

Kit de hardware para montagem em corrente (ago inoxidavel) — /LZX914.99.11200

Kit de hardware para montagem por unido 9257000 / 9257000

Medidor HQd com sonda resistente LDO (n&o classificada para uso em 8505200 / HQ40D.99.310.000

locais perigosos)

3 15 metros (49 pés) e 30 metros (98 pés) também disponiveis
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SAMPLE CAL (Ff i) i 5 TR AT LEBEAT I UE . X R HE S TR W 2
B R RS R ARZEE TN T M BAM35=1.0: Bl %E=0.0
EERHE
AP EREN:

© WRRAER NAH K.

o WORIHE AN AR AR LA 2 )5 e 22

o KRR, BRORARIRES TR

o WRORAS R R 2R D A v P A B A

o B L 008 RO I TR % TS IR R AR AE AL E L P A L B L TEE - T RER 22 15 70 4 REVH B R
AR 53 2 AV 22«

1. A FRVA AP B AR IS {3 PR A T i A A o

2, WEEALIRSE TR 25 - 50 = KIRSHEE . B ORAL R3S i TR A e B K, IR HE
e LA KRR (K6 .

3. MR R EUE TR AL A o [ )

4. RHERTANARTRE 15 orh. ACARAR e IIR],  R03E G i A0 52 BUBH 6 ELUH

5. BifRAnT4axT SRS R ERLE IE. ESRmASEE F 81,
PEr R R TSNS B SE (o TR R ] 777

6. ¥\ MENU CEi) >SENSOR SETUP (f£/&25#E) >[Select Sensor] GEFALELS)
>CALIBRATE (1) >AIR CAL (2 SKHE) o
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7. FEARCHER R e A T (R

B L

ACTIVE (HZD AR AR R v A3 2 i ) i e B

Hold (fR%f) I B i AR HEE AR b R D9 2 A B

Transfer (¥#) FERHE R AIE T A . EEH A, S ke F

8. Pl S Bon KR R B, SEAPEUERRE . % ENTER Ui N) 2 iZRE . 8%,
SR B A SR B RN e

9. RHEFERUG, FHLERESBNTRIE . 5 Enter RN 7.

B 6 FARHERF

I

INAMEARTEE, BB Bon TOUAR IR IR B . R 3 BURA RS BRI R IR M 77 56
£ 3 ZEAREHRER

(ot Ly A ES
BelfE I, MRS HeMERR L AR
BeERIK, HA A ReMER L. AR
Belfk s, e 8 A0 VPR KR ] P (R B« R
FEAKHE - @i bt AT R v

VLA HE T VA5 P e B B T 4 s R i 48 A% SRS

1 K AR RO R o (58 —AME R R T REREIE 55— MBI AR

2. ERRA AR E .

3. FEEAMERE R L, HEAMENU (GE#) >SENSOR SETUP (f£&#81 ) >[Select
Sensor] (AL >CALIBRATE (K:#E) >SAMPLE CAL (REAR:#E) .

4. FERSAEIERE Pk B A5 T Rk I

B YL

ACTIVE (HZD AR R AE R R v A3 2w ) o e A

Hold (f&F9) Al IR AR A R AE R AR oh R 2 Al A

Transfer (¥#¢) FERMES R R TR . ZESONAE, ES S Tt
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5. PEflE SRR
« “FeE 5% ENTER (B0 7
o UE TV AR
o R HTRZ
6. WEMEIER, % ENTER CGHIAN) "o SoRbER SR N .
2 WEEGFEE 2 E 3 B FPAEE.

IREARTE, BoRFER R TR IR R E R . R 4 BORERAE BRI P R T
R4 BARBEERER

=8 UL K
BHERI, W2 iRl Bt ERUN TN AR
PHERI, i ZE1% R i 2 fE A1 R
[ RN Ve TERVF IR KA I TR 9 (B R AR e HE R
BT
1. KREWIE, % TFBACK GE[R) ", $BR="%kmi:

bl LB

ABORT (H#1k) (bRt BRI K TF 46 o

BACK TO CAL (J5iB  R[H % Mpikek.

IR

LEAVE (B7F) BT IE tR e . RSHETE S A ke, U RSN SER . FIITAA S — MR (o

) M. ZIRFEFRGAE, % MENU CE#) #, SR)5iEH Sensor Setup (f&/H
ITE) . [Select Sensor] GEEALEAS) .

2. R FA
HERRAEBRNE
Jo R BB D T BRI KRR R 2 4 BB 1.0 0.0

. HEAN‘MENU (GEH) >SENSOR SETUP (f£/&2%1 B ) >[Select Sensor] CGEFAEZEKE)
>CALIBRATE (f:#) >RESET CAL DEFLT (E &K UEEIAE) 7

- CEORFER SRR B AU RO T BRI HE £ .
#i

ZHfER . RA G LA B4 BE W STRE sh A3 g (K55 -

B, BRAR R A IEEI AR AL TR X, 15 WA E R T i 24 o A B B

BIEfERE. SO T REFEIRAT R 1, 2 TRAERDITINE AL ANEEHAEMALF, BRIEC kM
HLR I AR T fE R X

-

N

P

>

E”
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ZIDNERIE ] TR AT A ™ A S A & 94/9/EC brvfE  (ATEX bxifl) (2K,

iz iatn el

e3P RSB R GUT A E S I B B . X T2 RSB, B IR AT 437455
i GRS 25

HePtES RV BN AR
A2 90 %

B 1 28 ST AR 90 %

Betfe 182k R BB (0 7 R
Rote s

i PSR AR R A TG VAR RS IR AN
e UIRATE IS A W T, D20 e W P sl AT ] EL % 2 T HAOE T

BB B AT R

IS S5 AT R G 42 S B S (6] B T i e A s o BRI VR A1 RI B Dy O Ko 2B i [a] [a]
W, WS AR PRI,

1. #A“MENU (G£#) >SENSOR SETUP (LR #3¥E) >[Select Sensor] (&L EA%)
>CONFIGURE (fi¢ &) >CLEAN INTRVL GEHEIE) "o

2. WHFTE, EXHSIE. FAEY.
- BCPIHVEIIN, HHEBRA0
E e i

AES

A REAFAE R . RS R IS T T X I

B AR S R A 1 B SRR B 2 U il A8 . 2 B BT Y 5 U T e 2
N T BB AEVEREAAERE, 2 LU U0 B B8 e (% s s 1 -

o REPIEEEH

o BUATRLTE R I R DL
R

L e

2 WURIASE B R A 9% LDO A% 2% (124 5T A0 7 D3R5 B
EU 2 W AIACE R, HEN‘MENU (GE#) >SENSOR SETUP (f£/& 8% E) >[Select Sensor]
GEFAL SR >DIAG/TEST G2Wi/) 7.
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2K 5.

x5 LhRSES

B

B

SENSOR INFO (f£/&4%1%
)59

SOFTWARE VERS (CFRA) - o 3 MR AF IR A

BOOT VERSION (5| 3:iiA) - B2 5] FhA

DRIVER VERS (KENHEFHRA) - SR 4% MUK EN 2 7 hR A%

LOT CODE (dit5)

SN AT K S )

SERIAL NUMBER (/7% LRSI S
)
GAIN CORR (J#ifZ1E) B R 251

Ji: 0.50 % 2.00

OFFSET CORR (%%
1B

VR MR 2 (mg/L 3% ppm)

Juf: —3.00 & +3.00

PHASE DIAG (FHALiZMD

BoRAN. R ORI, PR — .

AMPL DIAG (JBUR#2M1

SR A PR A IRIE. TR — K.

DAYS TO CLEAN (JE¥E (i)
F&D

WREE T IRFH R

SENSOR LIFE (f:&#%7%
i)

TR ELA T — IR AR RS i 1 S R K

HiRFIR
ﬁﬂ% B, W&

l:l\_.o

B L BB I daihl B s B ORI AT . 1S

ZEHIS T, T EVEA

TN R A AR, TN "MENU (%%) >DIAGNOSTICS (2li) >[Select Sensor] GE#1%
&%%) >ERROR LIST (4iR%51%K) *. S H¥% 6.

& 6 LDO f£RE45RFIE

fig TR I RYE

ST AR (EIET 0.0 IR R A B B R I ST 0 5 U T
At e Y 2 L KT A R P R
HEARIE (T 001 (I R EEAT Wit LED (A5, TR HIE .

BEHIIR

2R R IN AR (sc100 #1 sc200) BB AAE M BT (sc1000) B, — 2515 oK Bos 78 I & 5 2R

#ho 7F sc1000 b, FRHEA NS AR RNEL, BRI YFI LR EZEL, JENMENU (GE#) >

1y 87




DIAGNOSTICS (i2li) >[Select Sensor] GE#ALIZAE) >WARNING LIST CEEFIE) ", EZSH

*7.

RT BEEENR

)

EX

b3

EE SETUP ERR (EE ¥ &4
)

EE RSRVD ERR (EE
RSRVD ##)

Eﬁ%.ﬂ?ﬁ o HOBE NI B

TR R TR SR T

TEMP <0 C GRERT
0°C)

SRR EEE T 0 °C (32 °F)

B R IR AT B IR A, EEE R
IR PR B RES E FRIVE o

TEMP >50 C (HE KT
50 °C)

ot PR = T 50 °C (120 °F)

R PRI B Bl A, BB R A R
IR IR B AL ES LE IRITE

RED AMPL LOW (4T a3
i

ETFEF] 0.03 IR

WM 6 5 87,

TR

HBONER A IR AL S o

RED AMPL HIGH (4 faffig | i KT 0.35 BB ST

(=)

BLUE AMPL LOW (E5fa#F | f4fiT 0.03 WE S 6 4 87,

MR

BLUE AMPL HIGH (#ta4E | kT 0.35 T SRR ST

LEE=)

CAP CODE FAULT (#IEA | ks s IEA IS e . RISC A | sEift s i BRIy . WL REs i 8%

AR E SR, HECRROR SRR,

HIFFIR

FFIR U H BB T AR SR B 7 N s . RS RE AR, HENMENU GED
>DIAGNOSTICS (i2l) >[Select Sensor] GEFALEH) >EVENT LIST ({515 "

HZ K 8.

* 8 ERBHEMFIR

HE B

ALT/PRESSURE UNIT CHANGE GfEfk/JE 1 545 5 AR BR ALR AR
ALT/PRESSURE CHANGE Cik/SEASH ) RS RUEE R AR .
TEMP UNIT CHANGE Gl J& B fir A8 5 ) WAL R AT,

MEAS UNIT CHANGE (& #. {25 ) PRI B AR AR
SALINITY CHANGE (/%451 AR AR .

SET DEFAULT (i EEIMED (BB E CEE ABIME.
SENSOR SETUP CHANGE (f:/&#s 5 B H) AR B R AL,

CLEAN INTERVAL TIMER CHANGE G ¥ 1 i 8345 5) Al AR B TR R A AR
SENSOR CAP LIFE TIMER CHANGE (£ &% 5 I 7 i 11 i 85 45 58 A 5 T R 4 ) A 2R AR T

EHEMH S

TH U 2 IS A AE R R AR o SRR At AE R AR 1 7T

REIE RN S5 . AR IR B i & e
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BHHE

L

WEgS GREKED

LDO #itk, i 1 ML RRIEA 2 DM ReE

9020000 / LXV416.99.20001

M TAER AP LDO 83, i 1 MERRES s R 2 Mkt

9020000-SW / —

AT EKERZFT LDO #k, i 1 MERES IR 2 MRkt

9020000-C1D2-SW / —

MTfER3AFTI LDO 3k, 1 MERES IR 2 Mt

9020000-C1D2 / —

SRR, T (WfiARESRERNE, NEaA 1 K58 2 TRER M) | 9021100 /9021150

meA:

UL MRS GRERED
T a7 B ) e TR 2 A B 6139900 / —

B, fRERIEMNLE, N1, 32 TRAERIHPT, 1m(3.31f) 6122402 / —

M, fREERE L, K1, 5 2 TRERIA, Tm (23 ft) 5796002 / —

B, fRARIENLE, A1, 3 2 TRERIHPT, 15m (49.21 ft) 5796102 / —

i, fREIRE R, K1, 58 2 TRERIEAT, 31 m (101.71ft) 5796202 / —

ri S AER RS, 115V CNER Tk fim)

6860000 / 6860003.99.0001

i A B VR R S, 230 VO CIRIE ATEX, A@Ef Traksafn

6860100 / 6860103.99.0001

BAE (10

5796600 / 5796600

g, R, AR, 7.7 m (25 ft)3

%M[: 5796000, 7.7 m (25 ft)

W : LZX849, 10 m (33 ft)

BRI TR (PVC)

9253000/ LZY714.99.21810

TR TR (PVC)

9253100 / LZX914.99.42200

TR R R T B4 9253500/ LZY812
e TR D — /1 LZX914.99.11200
kA R T B 9257000 / 9257000

FA LDO M A#:L HQd Uk CRIEM TR

8505200 / HQ40D.99.310.000

3 15 m (49 ft) 1 30 m (98 ft) thi& ]
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H &

kg =20 90 BE ~—T o 97

AR =20 91 AUTF A NR—=DD 102

RS ~— 0 93 NI =T 4 T R—=TD 103
R =D 94 R L 7 72 ) =T D 105

HIED T2 D DOFEIE ~2— 0 99

itk
OB TERERSND Z LB Y ET

HHE LAk

B O HERe 7 n—7 fEE Class 1-Div2 71—

+ CPVC, it KOV —7 i

s RV T VEU =T RO F—NR—F— L R B LT =T ATy Ty
N

© 316 ATV LARF—LOAKLERAL

s A b 0V

o U =T NEDT Y b

WK 7 r—7 ik Class 1-Div2 7r—7

« CPVC. tr ¥k X0 —7 i

o RUTLEY =T NROF—R—F— L EB IO —T AT % iy
8

+ PVC Mk HIAK

o WK ARFT—F 0k

o VU =T NEEOF v b

1P %5k 1P68

HRHOME (kv PIxrv7) | 727U

WITERPH (BEAERESR) 0 ~ 20 ppm (0 ~ 20 mg/L)
0 ~ 200 %
MEHEE (EAFEER) 5 ppm iz £ 0.1 ppm
5 ppm Ll I+ 0.2 ppm
e R UKEE (B AFRR) 0.1 ppm (mg/L)
ISERERT (AP R) Tgo<40 F)
Tg5<60 7
OfRRE. Y (BfFEER) 0.01 ppm (mg/L). 0.1% fafn
T E 0~50C
IR (L) +0.2°C
B EE WOMBIZ SN T EZZ TR\ 2 & 2 HpS, pH, K*, Na*, Mg?*,

Ca?*, NH,*, APB* Pb2* Cd?*, Zn2?* Cr(4). Fe?*, Fe3*, Mn2*, Cu?*,
NiZ*, Co?*, CN=, NO3~, SO4 2, S, PO, 3, CI~, [&A 7> FiH A,
Jiil, Cly < 4 ppm

X
o
=
=

-20~70°C
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HH AR

Fe RARLE 0~50°C

e X b 4328 (9020000- Class | Division 2, Groups A-D, T4/Class |, Zone 2 Group 2C, T4

C1D2 ¥ D) 2B KRR, 94/9/EC 157 (ATEX #57) DEEILit= L TOEHA,

FHE (9020000-C1D2 &> D fER I TOMEHIZEIT % ANSI/ISA, CSA, FM &I HE U7 ETL #RGERA

7*) Hro
2E: KB, 94/9/EC 155 (ATEX #55) DOZEHIL#H= L T EEA,

oYt R

WEIEIGE ZERRRIE: 1 A1, 100 % KZERfRZER
FUBHBLIE: AR & o o

K7 v — 7R RS IE S JES7 FBR (34 m D34, fxk 345 kPa (50 psi), Z DR TIIMEE DMERF &
NRWARENERH Y

oY= 10m OFEr—T N, 24 v I 5T 7 7f& (TRTorr¥247)
FERr—7 WV E A LTk 100 m & THE & AT HE (3E Class |, Division 2 &
S EA T DR
BefseR v 7 A% AEH L Tick 1000 m & THER AT 4E (FE Class |, Division 2 &
v EA T D)

Fu—7EE 1.0 kg

7a—7 Ok BT o —7 (B x £ &) 49.53 x 255.27 mm

WK 7' 7 —7 (E x & &): 60.45 x 255.27 mm

I 12VDC, 0.25A, 3W
PRAE Tu—7 Bl B KK LT 3 4ER
TRy v 7 BE B XRRRISK LT 2 R

wotEs
W DG . BT, Bl E 0 8D REENE U D ARERIC W TG AT iz LT
b, Av=a TVCEEN DV DEUIEE 7T B A U DB, MR, fFE, SR E
WERERAICAEC2HFICE L TEEZAVEY A, BETIE, B EZERE R LIS, BfA~=27
ABLORICBWT, ZORMAELET T HHERZ-ELET, G, ®iExo Web 1 bk
Zh ET,

w2iEH

A= —iE, ARG O ARSMER £ IRMICER T S EEEE, MEORE, MRMREZ L5 5HE
WX LT, BB TR LN T LM T—IEFELZADRVb O L LES, —¥F—id, @IS aiii
FRELZY | HEPBREB LZSEIC T 0t A2 RET 20 0OMU AR T 2 Z LICE LT, 2FTEE A
SbDLLET,

Z OWEROBIR, BEETITBIEEIT OIS, ZOv=a T A ETRTLILGHA TS, falkEs
JOEBEOEEFHEICERZL - TLLEEN, ZThE2RD &, ANV—4RHEEEZA D Wi, b5
WIS RG22 T D RTREERN H Y 97,

ALEE D > TV A RESAENTHIE L TWRWZ L AR LET, A~x=a 7 A THEShTY
B UMD S ETALIEE 2 £ 7213 E L2V TS0,

A4 91



fERRF# O A

[ElBE L7 FAVEPE L E T IS 703 D, WER E 7213808 Lok 2R L £,

AEL
RO, L EHCAGIE D 50 bR ERARIE R LET,
AEE
BRI 72 PSRRI & 72 5 FTREMED B B BRI E R L T E T

[ElBE L7 AU, SEEOBRG LS SRS aRtob 2R E R LET, FCEREZET 2,

R EOEET

MEZR EICAT SN2 T AR FERZEE 22 TRERALIEIN, ZNEED & AFEESEEDOHE
BN DEBENRH Y £9, MERTRHE SN R VT, R EoEEEHIC~v=2T L%
ZH L TL7ZEW,

ZHUT R WY VAN TT, ENREEEZRT 57O OV RNV DTRTEEA vE—VIC
feo TS, HEilE LT, EEELITRRFRICE L IR BRWHHAHELZ SR L T Ean,

ZOVURME, BERIRICEEE 2 5 & 2 AREMEN B DI FET H Z L AR L ET, ROk
FERERETD L 9IC, SOV RMIELNTODTRTA v E—TIZfiE->TLEE N,

Z OV U RVEEFESRE (ESD) ICBUERT NA ARH L2 L ERLTVET, Z07d, a0
HEB LT 2 HEZ &2 2 ENRETT,

OV RIVINFETR ST BRI, BONBEIE S 2T L2 XY 2005 45 8 A 12 H LAFMEOBESELLS A
ERC BTV ET, BN K OE B (EU 845 2002/96/EC) I1ZHEW Y, M OB KR = —
P—1Ih < RoTo T TN o 7o bR 5 A — I — ICIER AT 2 MR H ) £,

T U A DA ZIRHNZ e BN, BEIEA — 2 —F [ [P SRR D f, O o R A — o —
2L BB T 2TV Y —15d NFA F B EIC G T5 12 0 DRI 5 T8 < 750,

A
A
&
A

BUERBEE

HFF OEERAKEHEA, IECS-003, 7 F X A:

T A RMRREOV R — MIA—D—IZHY £T,

DU TAATUENVEBIIS S X OREREKIIHRAOTE 52T T LET,

Cet appareil numerique de classe A répond a toutes les exigences de la réglementation canadienne
sur les équipements provoquant des interférences.

FCCPART15, 75 A [A] FREE
FA ROV R— MIA—DI—ITH Y FT, ZOESRITIFCCHAID S— 15 [CHEHLL F, &
I T OSMEZAHREE LTWET:

1. ZOEBEPAEERTHBORRKRE RN &,
2. ZOEENEE L RWEEDFK & 22 D FHEMEDO S D0 5 TS b 3G LT i v £
A,

S DFUEA~DHEJUC T2 FF oY FH I L 2 WRIERRZ fED 22310 2 OREICH T 2 %A
TFYOEEAT O &, 2P — X Z OB AT DR 5 ATREMEAS H Y £, ZO2(EIT, FCC
BAIDOR— P15~ T, 7 7 2 A DT VX NBEERORIRITHERLT 25 2 & 33BRIC & - TR S h
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TVWET, ZHOHIRIT. ZOMSPTEHOBRE CHEMN Sz & SIS, AERTED O IEYIRE
T2I LR AMICRESNTVET, ZOMSRE, AR L X —2 AR LOHT 550
T, WO POBBAFIHE > T T B L OHEH L2AVWGE I3z B 25806 0 . M
B L THERTWERESEDMREMENRH Y 3, EEMICI T 2 AL B O ITAERE
BIEZSISRITZERDH Y, TG —F—2H DA TEMYEOMEZ LT 2 68N &
D EJ, UTOFESTHORMEE T 5 720 AT T,

1. HENOERZIRY A LT, BEATFEENLE S el LET,

2, HEP/TFH 2T TWLEREFEL a2y MRS TV HAIE, EEEMoa 2o b
WCEERE L T 72 &0y,

3. IEERT TV LRENOAIEE AR L £,

4 THEZF DT A ADZET T FOfMEEEELET,

5. LROFEEZMEAGDETHET,

s UCAREA, AREE, BIWECEO RSN TIZBE$ 2 RESCEREENEET 256, J0iE

OFEREIIE, %X T 2T TORMSI 2 U CREsF3 2 BT, 38 L O%EE O BRI B9 2 Y%

Wt > CTHom oMb FEZ2# L2 BJERDH Y £5,
ZOBUIET — X WE L RO T2 DI s L BT 2 K O ICEREFF SN TV ET, Buid B
OEHETHATEET, ML, ERBEFOL—F—~=a2 T VESZRLTIEE,
oY OERMERIT, AL OEERKHRTYT, LDO v Hilfit, MELZ ML, K
MEFEIEHE e LOSETDO REZNECTEET, K1 25R LTI EIN,

X1 LDO &%

|I (B0 3 L OVEW AR R fER, & OFE O MRS TROEERIEA S AT LOEHR TH Y | 21512

1 oYXy o7 3 14 2F NPT
2 RERY 4 axXI B I v axy b (HEHE)

HAGH 93



LDO B #arAR—R rD Y R b

2 RL TSI RTODAVR—R Y MRHDL I EEMRLET, TUR—F FRALEL T
VG L TV LEEGaE, BHIZ HACH lEREEICBVabESEEn, M2 22RL
TLEEN,

K2 2ryarif—xkrbDYRE

[1 DO+ > 41 |2 BEsy 7 24%)

RE

AEL
ANEBEEOfER, ~=a2T7ADOZ0t s v a VCRHBEN TV DIEEIR, LT8O ZEENT O LERH Y
ES

o

UV H AT ORER

Q% JRFEDOfER, Class 1, Division 2 fERXIE T O H ORI & %2 7o JHDEENC O A8 L T 72& 0,

ARBLh O fER I T OMEH O AT &% T 23— 3 i, 94/9/EC 54 (ATEX H54) OB 7= LER A,

1. =7V Oaxy ZiE IR £7,

2. F—=I7NDaRy ZuNTND TV EHERLET, R TOERORE 2% Tt
Y oA, 7ULZiE [Rated: Class 1 Division 2 (Class 1 Division 2 /i) & RRENTWE
R

3. AR X EHRLET,

s FERKIECTOFHAORA 22T hicid, “en v 7 ax 7 ZRffncnEd, K3
N—=TD 95 ZHM LTI,

o EREKIBECTOMEMAORAZZIT THARNE IR 74 v 7 ax s baxs ZRMF0NTHT,
ZeEu vy 7 TnERA,

T (EO2—P—~ =2 T VIEIRIR L T ER A,

94 /1 ARGH



fERR IR T D& Y DEEfE

FEBRIKIE T, fERIXKIECORBEEIMEICIE > TRESNZHE, EOR e d 7y a v Lol

' JRFEDSER, T OEEE T, fERKIRLISN OS5, E 7213 Class 1. Division 2, Groups A, B, C. D @
WK AT 20@ L TOET, REORIT, FHNE LY T 2BREREZLTERLTIEE N,

AN\ | BEomS, Y S FERMA KA TH D T L AR T S HA LN, BT Y
AN | 17 LI AU 7 R OB & BB T DR T S,

FEMRKIE T, BPERKIECOMHORTE2ZF L PRI —Tn Y 7 A LT ZE0, ARG
DRI TOMEMA OB &2 5Z1T 123 =2 3 Vi, 94/9/EC i 4 (ATEX 5 47) D272 L E A

PRI E LA A TOMR NP D 9 ABL T IES W,

1. ORI XY v FEEBBENLHLET, B 2RV L ICaxs Z20oRATESEL
ZENRTED LI, axr¥%y v FIIHRELTEEET,

2. brVAEHmmICERR LET, L. ERBOBEHHEEZZRL TS,

3. XTI HEEEILHIICLTLReEn Yy BHLET,

4.ﬂifgwﬁéﬂy7%ﬁwﬂﬁmﬁ‘méﬁ74T1F§4ﬁ—%ﬁﬁbi?oES%%%L
TLIEE,

®3 axs&oReny s

FHAERRXIH T D& P DR

LDO & v $ & LI T D FIEIC OV TIE M4 #2R L T E &0, BRAFEIC VTR, £
DO~ =2 T NV ESR LT EEN,

B 4 LDO &4 0B (FEAERKIEKTOE Y DK)

Il

BV EROFITF BRI, B EAXT Y U LET, BUTORD T X—U 0 95 #H L TL
FEV,

Y DOEY T
WD 2 SOIETE S ERETE T,

\—"
N

HAGH 95



o BWEROBERNA 7 ORBTE I 2T 5, BHGROERNPA TR o7 & 1T, BRI
LWEC T EREL, FNEA A M=V LET,

o BEHEROBEIENA L OIRETE A28t 5, Scan Devices (7 /3 ADAF ¥ ) a~wy R
BRALT, LB Y E2 A4 A =L LET,

FFvav G|

$c200 E#E  [MENU (# == —)] >[TEST/MAINT (7 A £ A > 7 F > A)] > [SCAN DEVICE (F/3A A D A
Fy IR E S

sc100 ZEHE  [MENU (# = =—)] >[TEST/MAINT (5 2 1 A > 5 F > Z)] > [SCAN SENSORS (> 2 %
Y CHERET

sc1000 2 [MENU (# = = —)] >[SYSTEM SETUP (v 2 5 A7 )] > [DEVICE MANAGEMENT (5734
)] > [SCANNING FOR NEW DEVICES (#f LW F /31 A0 A % ¥ )] IS4

FOH N Y O ITIEICOWTIR, AR CO® Y O X—T D 95 B LT
Wy,

BEUPRELS SV a v
LDO B v HOREBLOT 7S VA7 a icid, ~"—FY =7 %y MCBEHHEN B &

nNTnEdT, M52, WS ONOFRES T a v ERLET, N—FU =T &Z&%ET 5 HEHONT
I, WIS E T 7YY =YD 105 2B LT E S,

X5 ®kEATVa v

]| Tl

@----Cjﬁ@
1 U—)VIRD 4 F=— 20T
2 77— 5 a=F KX (MK e —71ZiEx e L ThERAL)
3 ZERUEEX (KT 8 — 7S LT ERA)
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BRAE

2 —PF—F - g

F— Ry ROBPF L FEHF— 3 ER

UV OBRE

REA=a—affio T, By OiMBlEREZANL, $/2, 77—

EHELET,
YO

BEBRROHAELZM L TIEE,

S L RIFICBT 2 A T v a v &

EEIZOWTIEH, B OB T X—=T? 95 2B L T &,
REA =2 —DFT X TOHEN,

FRIZE LIZIELWETH 2 Z L 2B L TS 72 &0y,

[MENU (A== —)] > [SENSOR SETUP (& > ¥ D& 7)) > [<& o ¥ % E4R>] > [CONFIGURE (3%

TEN CHEAFE T,

2. A7V a v EBRIRLUCTENTER 2 L9, BHRAMRERA 7 a v DV XA MEUTORITRLE
KD

FFvav G

EDIT NAME (4 Bl D ffidk)

WEEE O ERICFREN LS FOAFELETE LEY, A 10 XFLNTH
ETE, LF, BF, A=, MERefBabEs ZERTEET,

SET UNITS (HALO#E) | TEMP (GREE) - Bifii% °C (7 7 4 /v b) /21X °FICREL £,
MEASURE (HI7E) - fIiE WAL % mg/L, ppm, F£7-13 % ICREL £,
ALT/PRESS (& E/ES)) - %2 A— bVEFIZT 4 — ML TRET 5. [JED
HNZL% mmHg £/ 13 torr BAL CREELE T, (T 740 ME=07 41— 1)
ALT/PRESS (RE/ET)) | MEEIIKIEOMHE AT LET, % ffnfllE & 22K HFRIEE FEATT 512 %
EAERTRIIUTARD E¥A, (F74A1 =07 4—b),
SALINITY (#i43) WA NS LET, HEHIPE: 0.00 ~ 250.00 ppt (%o, T4Y3K), #EMlIZ. HAHILE

EDONT] _—=TV D 98 B L TL &V, (T 7 4/V Ml =0)

SIGNAL AVERAGE ({5 %
D)

155 2 TR DR 2 B HAL CRRE L £

CLEAN INTRVL (ZE:4:F
)

FETO® VPSR L AR TRE L ET,
DY, Ve RIS 2 £97)

(77 4/ MiE=0 B, 5210 A

RESET CLN INTRVL (¥
FHIRY & > b)

R0 2 BRI R A7 L7z VR IR IR L &9

LOG SETUP (2 7 D% )

T =2 ~OF—ZRFORMMREZRELET, 0.5,
sV 1), 30, 60 43

. 2,.5.10,15(F7 7+

SET DEFAULTS (7 7 #
v MZERIE)

TV DOREMRERT 7 AV MEEAEILLES, An—T%723 47y hORE
BEESNEEA,

KUEMED AT

THHARRZIE, RIEIX 0 A— b, DE VWK MICHREINTWET, T 74/ M
X, UTFoHETITVWET, [ED
PRIET D EIE, BIFIGE
RIS ENTES L 720 TS S0,

E: SUE# RIS
/LTS S0,
E3

EEETHIC

TR, BEEIEIRE (HELE) onThunE LTADLET,
KCIEIE T3 B HE T (B TR IE ~N—20 100), #3550 EDH %

HOXI ST 20602, BEBGIFOIE LV VEEZ & L

HA7% 971



1. [MENU (A = = —)] > [SENSOR SETUP (& > # D& iE)] > [<& v ¥ 2 RIR>] > [CONFIGURE (%
7)) > [SET UNITS (Hifiz % )] > [AIR PRESS/ALT UNITS (&LE/fE 0 Wi )] I e £,

2. RREINDWTNDOHALA T > a VERIRLET,

FFvarv L]

Z4—h Feet (7 4 — I) - @ EE OWIE HAT

m Meters (A — h/V) - @EEDHITERAL (2 — kL)
mmHg IKEAEI U A — b - Haseh B OBRIEBAL (A — kL)
torr el S0 D I 7 B

3. BIRZMEE L EJ. B LCBIAMEA DB ISR R SLET,
4. EEAJJLT, MEELET,

iﬁﬁ*ﬁl&‘lﬁ@]\)ﬁ

Bk R OVEAAERRIE T, FZERD DO fE & IZFEF IR 2 RENT O DO ERRIND 2 &0 dH
wﬁ“ PR OVRFRIE OB EfIET A1, oM EREE A LET,
P Tt XTI T S0 E 5 0y, F I I DD AT, PG DIEHTR 5 > ZIZ B G
WS,

1. HERHZMLEH LT, 20 °C OEHERE T, REIOEEFRE mS/em HALCRIE L £7,

2. F1E2MHLT, WOMEREE ppt (%o, T/0%) fufnfEz HEL D 7,
2 HTFEA AR (9IKg L) 1, AE O FE S FEl T, L, KDFTFHE L E T, M5 = 1.80655 %
HiF i,
¥i431%. Standard Methods for the Examination of Water and Wastewater (k.7 4 0‘/7%7/( I )
FEERES) D' v a v 2520 BICRH STV D BGRXA - TRHRETE £,

3. [MENU (4 == —)) > [SENSOR SETUP (t 2 DiE)] > [< ¥ & i8iR>] > [CONFIGURE(
7E)] > [SALINITY (Hi43)] 23tz £,

WOMIERE A A LT, MELET,
# 1 EERE (mSlem) b7z Y DEDSETIE (%0)

mS/cm %o mS/cm %o mS/cm Yoo mS/cm Yoo
5 3 16 10 27 18 38 27
6 4 17 11 28 19 39 28
7 4 18 12 29 20 40 29
8 5 19 13 30 21 42 30
9 6 20 13 31 22 44 32
10 6 21 14 32 22 46 33
11 7 22 15 33 23 48 35
12 8 23 15 34 24 50 37
13 8 24 17 35 25 52 38
14 9 25 17 36 25 54 40
15 10 26 18 37 26

2 Standard Methods for the Examiniation of Water and Wastewater, 20th Edition. (k3 X O%g/KIZ
R D AEUERR T 1L, 55 20 fiR)FRAES: Lenore S. Clesceri, Arnold E. Greenberg, Andrew D.
Eaton, 2-48-2-29 ~—0 (1998)fi & L MeR MR, [F ULBE LD 4500-0:1, 4-131 ~<—
VIR ENTVWET,
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EHWERDOY =T HHDRE

V=T HHIE, Fu—7F—% % i D PLC, SCADA £7-13FDihdF —ZINEL AT KITEE L
3

1. BHEROWITREA = 2 —IZHERET,
FFvar #BH

$¢200 WWU(w;ﬂ>wHW%SWEW$&mSHW$&m@&@POWHH%WP
(P DRE)] > [<HiF) % 4R>] > [SET FUNCTION (B$RERR E)] IC 4 £,
sc100 [MENU (# ﬂ;—n>§Y$EMSERP(VX?A&EH>B&ﬁ%&RH>ﬁETHmCﬂON
(Heherk ) (e £,
s¢1000 WEMM ==2—)] > [SYSTEM SETUP (3 2 7 AFRIE)] > [<H! 1% 84 >] > [SET FUNCTION
(HeheRt )] 1ot £ 7,
2. BHBOBELZHELET,
FFvav Bl
$¢200 LINEAR (U =7)
sc100 LINEAR CONTROL (U =7 #lffl: 77 4 /L MiA)
sc1000 LINEAR CONTROL (V = 7 fli#l: 7 4 /b M)

Modbus L X #

Xy MU —7@FHIZ Modbus LY 2 Z DY A FEELTWET, #HHlIL www.hach.com £ 721X
www.hach-lange.com % Z& < 72 &\,

HIE DT DIRIE

U T THARICADE TRIESh TOET, BRI X > TEMZRBENFEET 6
TWAHEERE, KRIETHZ L3R L EHA, RERLERGEX, RETHHICE Y5271
TR EPHRRIEIZL TL7ZE W, RERFCE P EZRELRWTIIZE N,

#2112, KIEOAT v g &R LET,

®£2 REF TSV av

FFvav B
AIR CAL (225K R IEBRLR) RSN DOIKIEFETT, ZORETEAR—TRNEDD £,
SAMPLE CAL (FREHKZIE) N RNV R DO A—2— L DHIRIZ L DKIE, ZOKRIETIEA 7Y b

NEDY ET,

RESET DFLT CAL (F 7 # /L b0 | IIES A > (Au—7) LA 7 y & THMMROT 7 40 MR LUE
BIEIZY £ k) T T7ANVEOTA =10, T7HNVEOATE Y $=0.0

HA7% 99



225 TRIE

HEESEE:

9.

BIEAN Y ZRICKNEGEENTND Z L 2R LTI E W,

BIENy 72 o P ARIRBNERICEA SN TWDE Z L 2R L T E &,

T ERETSEXICE, BB TND 2 EEHRLTLIEE N,

RIEMESER, WIEAZFERHT HBEITICEbETERICRESN TS Z EE2HR LTS,
YUY OIREN, WIENY 7 OHDGFHORE TLRETDE T, FoRBRKE L T<EEn, 7
A EWESFTOBEAENKEWEES, BENLETDHETRAI15 000D 7,

ot ETaeANGHLET, BorMEeEH LT Y E2ERLET,

oY eikE . 25 ~50mL DKBASTEKRENY ZJIZANE T, BEr¥DF v v FAKE Ny
THNOKIZEM UL I LT EE N, £/, BV oFx v v FIKBBIMFL20NE 9L
TL 2 &V (X 6),

M= b, RNV R, FREFET, BUbAEOEBEE RSB LET,

WIEZ BT AR, HEEE 15 ONE L CLEESEET, BESE TV, E Ny 73
EH AL =520 91 L TLEE,
BHEDOHSREELITEERE LS HESNTWA Z 2R LET, JUEHBOAS

N—=UD 97 EEML T &N,

2 B LFEREFES /20012 B, M GEF F 1T ETFEF TS 2 & 580 LFT,

[MENU (# = =2 —)] > [<'t o % % E#>] > [CALIBRATE (K 1E)] > AIR CAL (224 i IEBR)] 12
FET,

KIEBOHNMERDOA T a v 2 BIR L E T,

FFvar #HH
TIT 47 RIEFIERC, 2EEIIBEOWELEEERFLET,
A=V F  KEFIERHC, TV OHOENBIEONEMICHAE S E T,

LSS BIERRZ, 7Yty hERTWAEAEEShET. 7V Yy MEOEEIZOWTIE, Lo
2P =2 T LEBR LTSN,

ZHEHZ [Move the probe to bag (7 —7 &Ny F~BE L T Z&W)] LRopRrsnEd, E

NEETLHETHBLET, ENTER AL C, ZF LIflaid ALET, EE. T4 AT LA

IZ [Complete (5E 1)) &RARINDETRIEEKT ET,

U BRIESNES, B E T nw R ANET, ENTER 24 L £,

X 6 ZEXFRETFIR

T

v
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ENEZELRWES, T4 A7 LA 1T TUnable to Calibrate (IKIETEX £HA) &) A vE—IIC
BT T I — A v E—URERINET, I IKEOMBEIZHET 27— v — LR ITIE
ZRLET,

% 3 BRHPREROTT —R vE—

AyE—Y #E HER T R

Cal fail, gain high (IRIERIL, 71 &) TA ANERETEET, HFRELET,
Cal fail, gain low (IRIEJH, &1 1K) TA AMEPMRTEET, HRIELET,
Cal fail, unstable (FZ IS, AZE) BLERFR IS 22 L EHA T LT, HRIELET,

Sample CAL (FREHKZIE) - LL#gIZ J 51KIE
ZORETEZ, N2 Fob FIIESICIY [ S icpjlot o2 L TirnEd,
1. Blotrtid7Taw RCARE T, B0 FIZAEEARR Y TWIEIZ 2 FE O &2 AR
£7
2. DO ENLET HDERBLET,
3. BHIOE LY OERET, [MENU (A == —)] > [SENSOR SETUP (> D& E)] > [<E 3%
IR>] > [CALIBRATE (21E)] > [SAMPLE CAL (RUEHEZIE)] ICHER £ 3,
4, BREREOHNEEOAFT v a3 v EBIRLET,
FFvar @A
T2T 47 KIEFNERFC, 2@ I3RAEOME R NIEE X5 LE T,
AR REFIERHC, £ O ENBIEOREMICARFF S ET,
L7PES KERFIZ, 7V 2y hENTWAERHESNET, 7V Yy MEOEEIZOWTIL, RO
TP = T LEBRL TSN,
5. MOERPERRIIRRINET,
+ [Press ENTER when stabilized (Z& L 7= 5 ENTER Z# L T 72& 1))
o BUEDOWEFIE R E
o BUE ORI EE
6. MEMMALELZH, ENTERZMLET, 74 AT LA ANBEENFETINET,
2 G, MEMIT2 ~3 5 CTLELFT,
ERZE LRWEE, T4 A7 L A1Z [Unable to Calibrate ((RIETE £HA) LW\ A vE—JIC

BT TET— Ay E—URFREINET, K4 IKEDHBICHET 22T =X v — U LfigR L
ZRLUET,

F4 ABRETLT— R vy -V

AvE— gLz PR T51E
Cal fail, offset high ({Z IEX&f, A7+ v b)) F7ty MERETEET, FRIELET,
Cal fail, offset low (IKIERHL, 4 7€ > MK) F7ky MEBSKTEET, FAZE L £,
Cal fail, unstable (KIERL. RZ27E) BOERFHPICEAZE L EEATLI, HRIELET,
WEFIEOKT
1. KRIEFIZ, BACK X —%##M L ET, 30047 varvRnERmanEd:
FFvav A

ABORT (H#1k) BOEZAF I LET, B2 o8 LWBIEZ B L2 T uid7e v £ A,

HA7ZE 101




FFvar L

BACK TO CAL(B BUEDIZIEICR D £,

EIZR?%)

LEAVE (REHH) —FICKRIEZKTLET, REAZRY I 7T 0 0 RTHAITLARN S, DA =a—|2
TIEATHIENTEET, 2FHOB L FEHFHEIN TV HEE)ORELBATE
4, BIEICRESIIE, MENU S —2% L T, [SENSOR SETUP (& > ¥ O iE)] 2i&
WU, BV E2@RLET,

2. WINRhDOF T a rERIRLET, ELET,

774/ NOREFE~DY &Y b

BIEREx THHMREOT 74V MUty b2 ENTEET, A Ui A7y Ma, £
NEN1.0 & 00 ICRESNET,

1. [MENU (A = = —)] > [SENSOR SETUP (& > # D% )] > [< o 4 % %47 >] > [CALIBRATE (£
IE)] > [RESET CAL DEFLT (F8IE4 7 7 + /L MEIZ U £ M)

2. FAATUAICHERA v E—UBRFRESNET, HELT, LoV & THHEIEOT 7 40 b
BEMRICY Yy FLET,
AVTF A
A f5RR

A WOMRSER, KEO T OE 7 3 1 RS TS IR BT B O b 5 EEAT 5 LRSS
ES

o

I\ | BEOfB, BRSNS, (EEERAR R THS = L SHERSALSME, BFIEOTR Y (1 &
BN | v A . 7 BB OB & BTN T TS

[\ | @Ot 5% (07 % & Class 1. Division 2 ~Di SHEA DS ATREME A b ) £, TR
WA\ | 7o s, (EEREAERTHD - L ATERBALSNL, MEAORHIL LT S0,

ARG DR IKIR T OMEH DR AT &2 5T o3 — 3 1, 94/9/EC 51 (ATEX f547) DR A= LER A,

AVTFF VAR 2a—)b

AT F AR 2=V, EMA T T AT A R/MEE R LE T, BBOIEY O AREN:
BHDHT TV r—2a v OERIZE - EHBIZA T TV AZFHLTLIIEI N,
B XTI RE S ERRD S DIE T — T F LTS S0,

AVTFURERY SRR/ NEEE
Y OER 90 H
BTG R 90 A

£ P DRIE BB b T B
Y DB

FH WS - T U OSMUETER L E T,

102 A 4%



B IEHIFIZ T Y F > T IR D TR B S EE, F v T O E REFHES HOEIZRS 200 T /2S
(25

EHRROREETITER

BOWRREIZ X > TE, FEITOR VERFHREZELS FEES LARATERL RN ENRHD £
T T 74V hOWERIFEIX0 BT, MEEEAET HI12E, KOFIEICENET,

1. [MENU (2 = = —)] > [SENSOR SETUP (& > # D% iE)] > [<& o ¥ % %4 >] > [CONFIGURE (7%
7E)] > [CLEAN INTRVL (Y b)) it £,

2. BWEISUTHERRSNIEEET LET, BHENEEZHELET,
o R EZ A 71092123, BE 0 ICRELET,

BUYE v T O

AES

JEFEDEROTRENEDR DV £97, B FREF v v 73, ERKIKTOMPITIE L THEEA,

REWHOE L Fx v T EREX v 710IE BEHIAERLBE L TOWET, Fv v 7 ORBFIEIC
DN, HJ%O)E’X#%RHBE%*EG LTL7EEw,

W DOMERE L RE RS20, ROLEITE LI F v v V2L TIZE N,

-2¢ﬁ
s BERRTES T Fy o 7BBLERL TS 2L BB ONIES

NGTNY a—TF 4T

BWHTAD - A=ma—

BT A M A =2 —I121X, LDO &V OBIEDEHER & BREERNFERINET,
BT A N A= 2 —|27 7% AT 5121, [MENU (A = = —)] > [SENSOR SETUP (& > #% )] > [<
L &RIR>] > [DIAGITEST (W17 2 1)) ISt £,

#E5ESMLTL SN,
% 5 [DIAG/TEST (ZWi/5 2 F)] X ==—
T av B

SENSOR INFO (& > 4#4#) | SOFTWARE VERS (Y 7 k7 = 7 /83— 3 L) - f VA h—LERTNAH Y 7 k
YT A=Y g VRRRSNET

BOOT VERSION (7 — b /38— 5 2) - £ VA b= SR TNE T — h8—=V g v
BERESNET

DRIVERVERS (KT A /RN—=R"—=T g )= f VA =L ENTND RT A /38—
—VarRERRINET

LOTCODE (2 v h=x—FK) |ErH¥Fyv vy FoflEny hERLET

SERIAL NUMBER (U 7V | BB DY 7 AE S
&)
GAIN CORR (71 “A4fiIE) | KIEZ A AAHA T L £,
HiPH: 0.50 ~ 2.00

OFFSET CORR ((EIEA 7 | KIEA 7 v MEZFEE L E3 (mg/l £7=1% ppm).
v )

iiPH: -3.00 ~ +3.00

HA7% 103



% 5 [DIAGITEST (ZW¥i/7 X N)] A==—

()

FFvav

EoL]

)

PHASE DIAG (7 = — X0

D

R, ROlRE, BIOHFOKRED 7 2—X& R LET, 1DILICEHShE

AMPL DIAG (#iig D32 1r)

FREWRRBIOFOARRORIELZ T LES, 1B ITLICERSNET,

DA%

DAYS TO CLEAN (¥ % T

AP E ST D FEREEFE TORKEZRLET,

SENSOR LIFE (& > i)

REFESNTWDEU T F vy TRMETORMERLET,

=7—UJ R}

T T —RFA LGATE, WERE O EA AR L ET, HABEX, BHRBOREICL - T
TEVFET, FMEL, BRBOBIFHHAZEZ ML TIEE N,
BAEDY v =5 —% Fi T HI2iE, [MENU (A == —)] > [DIAGNOSTICS ()] > [< v 4 % 847
>] > [ERRORLIST (=5 — VU 2 ] IZi#EHET, £6 £BBL TS0,

%6 LDOE DT —Y R |

T—

ZxzbohdRHE

PRR T

0.01 )
Fix

RED AMPL LOW (R €2 RAR 1) (i3

BLUE AMPL LOW (% 4 {EiR 1%) (fl 23

fFFonTHERE A,

Uty v IBRWMOHIT O
TWERA, ERIFELIERY

oY Ry v TESALT MO
ELTIZEW,

LU Ry T THBEE DR

U Exy v T E L XORME

0.01 i) TWET, BELTIEIN,
TP PIELSEELTWEYE | LED B LTWD Z L 2R L
0 TLEIW, A= —ZBlWE
e S,
HEY R b

BT 2 DI L7233 (56100 45 O sc200), F - 1M A3 #1225 b o 72 3 (s¢1000),
EBHED FEICA v E—VRERENE T, s¢1000 Tik, HEINHEAIZED> CEEIRETHD Z
ERFRENET, UV OBIEOEE 27T 5 121E, [MENU (2 = = —)] > [DIAGNOSTICS (2]
> [< >4 % 8H>] > WARNING LIST (%45 U 2 B ICiiA g T, #T7 2BBL TS0,

RT By OBEEY AL

Warning (&%)

EH

FRPR I

EE SETUP ERR (EE &%
ErT—)

EE RSRVD ERR

BAFSN TN D7 — 4 BB L % L
1o MR TSHHAIEOT 7 0 b iz
BESHE L,

B A — MBMuEbE <2 Ewn.

TEMP < 0 “C(RE <
0C)

7'rt AREED 0 °C AT,

Fuv ZREE LT 50, ot XRERE S
HOMARHRPAIC 72 D F THEAEEERLET,

TEMP > 50 ‘C(RE >
50 C)

7'at AN 50 °C A TV E
R

Tat A REE TP L0, et RRERE
P OMERHPHIC 72 2 £ CHEAEEILLET,

RED AMPL LOW (7R,
RIE %)

fiE73 0.03 A T3,

KO6N—TD 104 ZBHM LTI EEIN,

RED AMPL HIGH (7~ (%,
PRI =)

A% 0.35 WX TWET,

Bl RN — Mg bE Zauny,

BLUE AMPL LOW (754
EHE )

fE7AY 0.03 A T,

F6RX—=TD 104 2L TIIEEN,

104 A%



£7 BUFOEEY RN (BEX)

Warning (&%) TEE TRV I5 15
BLUE AMPL HIGH (7 | 23 0.35 ##x T\ &5, iR — MBI WS DELE SN,
& PRI =)

FyyTa—FET—

ty hEhE L,

oY Fyr oy Fa—RFRAWELEL
7o A—FIX. HEIICT 741 b
DF vy TBLORY ba— Ry

TUYPRER Yy TFIEEFATLES, P
X vy SR ATRE R v v TR 0E S
L B AR— MoBMunE bR S,

ARVPY AR
AR YR MIE, T4 OfEEFIEICETAER

a SBEEINET, Buh ARy M ERRT

512X, [MENU (£ = =—)] > [DIAGNOSTICS ()] > [<& > ¥ % 3%#{R>] > [EVENT LIST (- <> k

VA M ICHERET,
KB LML TIZEY,

8 B DARUFURE

P

B

ALT/PRESSURE UNIT CHANGE (7 Ji£/40E 00 HfL > 25
)

KIEECIEEORMNET S E L,

ALT/PRESSURE CHANGE (i /5 E D2 TF)

FEEIIREDOEAERE S E LTz,

TEMP UNIT CHANGE (IfLJ£ 0> BiZ D 4 5)

IREOHLPAEE S UE LT,

MEAS UNIT CHANGE (Il 7€ Bz DZE )

FLOHIERMAEE SLE LT,

SALINITY CHANGE ¥4y D25 5)

H OMEPEESE LT,

SET DEFAULT (7 7 # /L MIFRE)

BV OBRENRT 7 AN MEZ) By FERE LT,

SENSOR SETUP CHANGE (& > D% iE D4 H)

TV OBRENERSNE Lz,

CLEAN INTERVAL TIMER CHANGE (4t k@ 0D 2 i)

TV OUERRNAER S hE L,

SENSOR CAP LIFE TIMER CHANGE (&> ¥ v v 7 ®
FFDIEH)

Ry TORBMENEE S E L,

RIS & T 7YY
A =T —IKGRB LT SR DB 2 L CL 728V, RIKRBOM L EH AT D & A, EEOM

H, FIFREOBRER 2  ERIERH Y 7,
¥ B

L]

TA T LEGCREIT—r v )

LDO 7Yr—7, r¥Fr v x1, KIENY 7 x2

9020000 / LXV416.99.20001

WiKH LDO 7Y r—7, ¥ ¥y v 7 x1, RIEAy 7 x2

9020000-SW / —

WRMGEHREIEA LDO e —7, Br¥dy v 7 x1, KiEANY 7 x2

9020000-C1D2-SW / —

fERIXIH LDO 7 m—7, BrHhF v v 7 x1, RIENY 7 x2

9020000-C1D2 / —

TPy v 7, ZHH (Class 1, Division 2 fERIXKIE T O IR G D7 >

FRIE* ¥ ¥ 7HE)

9021100 /9021150

HA7% 105




77V

B TAT LEZ(REIF—1 )
fEREI A oY r—T vy s 6139900 / —
=70, BV IERM, Class 1, Division 2 fEBRXIEH, 1m 6122402 / —
=70, BUYHEEH, Class 1, Division 2 fa& Xk, 7 m 5796002 / —
=70, B VIR, Class 1, Division 2 fafR XA, 15 m 5796102/ —
=N, BUYHEEH, Class 1, Division 2 faR Xk H, 31 m 5796202 / —

EH A ZER GRS AT b

115 V (fE IR B T O AT ARKIIR)

6860000 / 6860003.99.0001

2R X T A

230V (ATEX F:HEHL, fEpRIKIR C ORI A IE)

6860100 / 6860103.99.0001

KIEAN Y 7 (148)

5796600 / 5796600

=0, YR,

FEfERRKIRA, 7.7 m®

K[E: 5796000, 7.7 m

3—n /N LZX849, 10 m

SNATWOFHFH A= R =7 %> |k (PVC)

9253000/ LZY714.99.21810

Zu— MR A= B =7 % b (PVC)

9253100 / LZX914.99.42200

ZRHH RN — KT =T %y b

9253500/ LZY812

Fx—VWOFTHAN=R T =T Fy b (AT LVAXF—)L)

— /LZX914.99.11200

2= AR FTHNA— Ry 2T F Y b

9257000 / 9257000

HQd fllE%s. BZER LDO 7'v— 7 (fali Xk T ol I AR KTR)

8505200 / HQ40D.99.310.000
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ok 4 so] %] ¢] 108
AE 27 HolA o) 110
17] 3014 o] 111
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242 919w sl <2 116

4% oA 9 113
A7) Aol 1 2] 119
w4 812 #o) A 9] 120

A g RS wo] ] 9] 122

ALk A AL
&2 A=A EF ZEH, EF Class 1-Div2 Z2H
+ CPVC, AlA & 5l o] & gy
o 2SR Aol G Bl AlolE ATl oW EY
+ 316 ~EIQIE] A A A 8 YA
+ Viton, &%
+ Noryl, /o] & &4 ¢ U E
¥ 4 =21, 34 Class 1-Div2 ZZH
+ CPVC, AlA & 5l Alo] & gy
o 2SR Aol E G B AlolE ATl e EY
« PVC &% £4
« HF ol FA ddE
+ Noryl, /o] & & §] U E
P55 P68
A A (A ) Qe
=4 W(RFE AT 0-20 ppm(0-20 mg/L)

0-200% >3} %

5 ppm % 0.1 ppm 7| Rk

5 ppm + 0.2 ppm =3}

0.1 ppm(mg/L)

T90<40 %

Tg5<60 B

0.01 ppm(mg/L), 0.1% E3}=.

0-50°C(32-122°F)

+ 0.2°C(+0.36°F)

o BA & Qe a7k §15: HpS, pH, K¥, Na*, Mg?*, Ca?*, NH, *, A%,
Pb2*, Cd2*, Zn2*, Cr (total), Fe2*, Fe3*, Mn2*, Cu?*, Ni2*, Co?*, CN-, NO3 ",
S04 2%, 8%, PO, %, CIm, &0l A& A, 2+, Cly <4 ppm

uyen ~20-70 °C(~4-158 °F)
Ao e 0-50 °C(32-122 °F)
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AL A5 AL
A9 A9 #7(9020000- Class |, Division 2, Group A-D, T4 / Class |, Zone 2 Group 2C, T4
C1D2 41X A -g) Fi1: o] A2 9YYEC X HATEX X 7)) 9] 27 A} gS 55315 St
+(9020000-C1D2 &) A% A ool A AHES 9151 ANSI/ISA, CSA 2 FM 330 whe} ETL 224,
F32: o] AL IYYEC A FATEX %] F) 9] 27 A}&S 55814 YL/l
Hx FF F dashA e
AAAA 7] WA 1 EAE 100% & E3} 57
A= 1A 2F g eF v
ZEH 5 Zlo] Bl ek g o] 34 m(112ft.), 345kPa(50psi)e] o+% Al 12|} o] ZloldA = A%
7t 5 e
AA Aol & I ANE Z8 7 T 10 m(30 ft) G AT H(EE AA F3)
A Ao]E ALg- o= H 100 m 7}s(non-Class |, Division 2 A4 -3 v 3]
)
H43 AFg 02 o] 1000m(non-Class |, Division 2 Al A #-3 v 3 )
ERH F 1.0 kg(2 Ib, 3 0z)
ZEH A5 F 2847 x 4 ol): 49.53 x 255.27 mm(1.95 x 10.05 in.)
a4 Z28.(87 x 4 ol): 60.45 x 255.27 mm(2.38 x 10.05 in.)
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Cet appareil numerique de classe A répond a toutes les exigences de la réglementation canadienne
sur les équipements provoquant des interférences.
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[1 LDO4A ! EEEERED

A
A7
AA - A3 g A8 do] A A e A ste] B Th

o] AlFE2] 93 A9 AF AL 94/9/EC A F(ATEX A 3)e] & A1ehS 2231 g5yt

1. Aol el AvE By-2 o) Bg
2. Ao o) AE wel 4 o Q1% WA 9| A5, ehol] “5F: Class

q eha s gy Th 919 A
1 Division 2"7} A Yt}

3. AEE QAT

- 9% A QF AAE ) T AR AYEE G U 119 3 Hol A9 112 () B

A

- 99 AY vAF AAE S A FA7E Rl = ANE AVE S A F T

i

[

| AH)s 919 Ao 4 AEE wlo) el A8 4, 54 A4 LGS ALt v

G“ i
] = Class 1, Division 2, Group A, B, C, D 913 A <ol AL&-3}7]o 2§t AES &
s

e 7] S 7S FEste] SuE 42 A0S 3 FAAA L.
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9%, el A2 AGAAY B Aol 97k Fe Ao HH Fgolw A7) BF
=

Al %8 Aol AAGAG FelaiIA e
7 9] A} 3

919 Aol A AF Ao A% A 2 Aol BT AW ALG AL o AFS] A A 1% WAL

94/9/EC A F(ATEX A1) 9] 8.7 AF&-ES F5ehA] 5

AAT N EE A 8 2l Hol o] 111 &(2) FE4IA L.

1. AEZ 6l AYE plE PR A7 BN W AV SR fAsd AN
TS W,

2. ANE AEZY] AT A WES AESY UPAE B2HUA L.

3. kA e FAE AME el dE YT

4. AME HH g FAE A, A2 AR 2ol E AR 11 3 &(8) FREAA

[e]

.

a9 3 A9 A A= AR

H S A ol A AA A2

LDO 414 % sc AEFelo] AskelW 19 4 &(F) FESHAA L WA AQe P sc A=TH A
EREE SV RS
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LHEEL A
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to

t} AW AEEZY7FA AAE A

t}. Scan Devices(F =] 7 4) W& & A&-3t A Al

A& AAFY

A4 Ay

$c200 AEEF  MENU(MI¥7)>TEST(E] 2 E)/MAINT(# #2])>SCAN DEVICE(H =] A& o] 53t}

sc100 ZEEE  MENU(H7)>TEST(E 2= E)/MAINT(+#] #2])>SCAN SENSORS (A 7 A= o] &g},

sc1000 AEEE MENU("I+7)>SYSTEM SETUP(A] 2= %! 4 4)>DEVICE MANAGEMENT (%] 2+
2])>SCANNING FOR NEW DEVICES(A %X 7 A& o] %3},

UA Y AN AL H 9 A GoA AN A4 HolA 9 112 &(E) FEHA L.

AA A2 A

LDO X g o= AFE 7hs g A 3l A FHL t=go] 71E o)
ok 19 5ol ol 8] A gA o] vek slguth A A stEdolE FEet
o)A 9] 122 & (&) 234 A L.

Bl
)

El

2
-z

gy ©
o)
-
1B
utd

a¥9 5 AA JA

®

]| TR

1AL AE 4 A
2E &% 5 frue e EEG 2289 58 ohd)




AN 74

T4 V3§ ALgste] A4S ID ARE Qieiska dlolE) Ao nekd A% §HS WA,
A AR o] F AAE G A A ol 9] 112 &(F) FESAIA 2.

T4 ) W ghol ol R HBeA SHlshaAlL.

1. MENU(™]57)>SENSOR SETUP(AA A A)>[4l14] 41 8]>CONFIGURE(T- )% ©]& &1t}

2. FAE AEEa ENTER 715 F5 U ofd Foll= A8 7b5d 49 5] U sy

=4 A9

°l& B a7l 24 Fv deel A AA e A Fehe ol §& AATU T o5 BA, 24, B
T HEE 23t 10 A= Al Y

SETUNITS(¥+9] 474) | TEMP(£ 5 )25 B9 & °C(7] L 4t) T °F 2 A%

fx
oL
2
<
I

MEASURE(Z 4 )54 ©9& ma/L, ppm =& %= A4 gt

ALT/PRESS(1L%/¢E)-1 %S m & ft = A3t A, 719 @9 S mmHg =&
torr & A A g} (7] gk = 0 ft)

AN NE EE VG S AEFUT % X85 F4 2 3] A S gRsE A o ghel
Aok gk, (7] gk = 0 ft).

AE A 7S 4= Th 9= W9l 0.00-250.00 %o. A EF &S A BA gE Y
¥ o] Z) FxAA L. (7125, = 0)

X
Lo
N
S
o
o

SIGNAL AVERAGE(X1 S | A58 H & AIZF 24 (Z)S Ayt
B1t)

CLEAN INTRVL(AMIZ] 5= | g7 AlA AlF S 918k Al7E 2-A(Y) S A4 (71823 =0 Y. kel 0 o] W Al
71) F717F &g 5}%1%}.)

RESET CLN INTRVL(Al | AIZF XA & npx ek o & A 7e A& 712 Aot
2 7] AdA)

=TT

2% vlo] ] &1 dlolE & Aetr] 918 A1zF & A {05, 1, 2, 5, 10,
15(718 %), 30, 60

7183k 44 AA e gl 4 7Hs e 7183k s B4 Th 7187] B QXA AL WA E A
FHEHTH

7199 3 Al AL 0 ft = s A g Th 7] gkS WA sk, o] dAke] dAE ALE S Al 2
I 2AA S AR B 4 G (#EE dE g G

B GG 79 ) 5] o) T2 E AL 5B 9] 116). =5 g2 Jul 75}
ARG S0, Al 7] gho] Sl A Ghe G5 T X9 2] I L EF A

1. MENU("]37)>SENSOR SETUP(AA A A)>[4l4] 41 2]>CONFIGURE(T/)>SET UNITS(TH¢] A
)>AIR PRESS/ALT UNITS($H2)/aL = %—ﬂ)i o] &t

2. ted vl g4 F st A

4 A

ft NE—3% 574 &9

m WEH—I1% 4 g9

mmHg L e FeF—dd 719 574 99

torr Al 4 574 o9
3. AEE gt gk 4 st dEe 97t sA g YT
4. %2 Qstn B




A= HA # 4Y

A A5 §F AT S X = A DO 7 vl$- o2 BW A2 DO 34 o E 5 AHHTh Al

ol gl JEY TS nAsHY, dE A AFE 3

B 3T W) ] EA B= Yo] ¥E A QRS F9, He Al dXL]o] g Fglof £e]FAL

1. ALZAZ ALE3lo] 7]% 2591 20 °C(68 °F)ol A A 2.9 A% (mS/cm)E =4 g},

2. T 12 AEEY A BA ASFE A& (%) L3 = ¢Ho = FH g
0 G5 o] FE(gkg) = A EY G Yo P oS Lo wel Ay k=
1.80655 x ¥k

4 == Standard Methods for the Examination of Water and Wastewater( et Ao A )9
A4 2520 B o] 5 H BAIE AE3ke] A 5 T2,

3. MENU(H%7)>SENSOR SETUP(414 2 7)>[414] 4 El]>CONFIGURE(T-/)>SALINITY (9 =) &
O].‘;_S‘l-]/]];}.

4. 9% BAASE AYetn FAFg .

E1 AEE(mS/em)d G5 E3H% (%)

mS/cm %o mS/cm %o mS/cm %o mS/cm %o
5 3 16 10 27 18 38 27
6 4 17 11 28 19 39 28
7 4 18 12 29 20 40 29
8 5 19 13 30 21 42 30
9 6 20 13 31 22 44 32
10 6 21 14 32 22 46 33
11 7 22 15 33 23 48 35
12 8 23 15 34 24 50 37
13 8 24 17 35 25 52 38
14 9 25 17 36 25 54 40
15 10 26 18 37 26

AEEANM Y 28 74
‘ Bl PLC, SCADA Hi= 7]} dlole 53 A =glo i 453y
1. AEE FY 44 A2 ol B oh

$c200 MENU(™¥)>SETTINGS( 4 )>sc200 SETUP(sc200 4 4 )>OUTPUT SETUP(Z 2 A A)>[Z2 A
9]>SET FUNCTION(7]'5 A A)o & o] &gt}

2 Standard Methods for the Examiniation of Water and Wastewater, 20th Edition. Editors Lenore
S. Clesceri, Arnold E. Greenberg and Andrew D. Eaton, p. 2-48-2-29 (1998) DA AR &3
= 7ke] BAE 5 AR 9] 4500-0:, 4-131 sl o] Aol A A H o] 9l

o= 115
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sc100 MENU(HﬂvT)>SYSTEM SETUP(A] =¥l 4 4)>0UTPUT SETUP(Z ¥ A A)>[%49
FUNCTION(7] 5 A A)o = o]fazzmu}

™
)

q

:

>SET

s¢1000 MENU(H37)>SYSTEM SETUP(A] =&l 4 4)>0UTPUT SETUP( 2 A A)>[54 4 =]>SET
FUNCTION(7]%5 2 A)o = o] 53T},

2. AT 75 AATU.

<4 A+
sc200 AE
sc100 LINEAR CONTROL(A & AEZ) (7]33h)
sc1000 LINEAR CONTROL(A & AE =) (7]1¥-3})

Modbus #] %] 2 E

Modbus #] %] 2~¥] %% S UEY A Al AHEE 4 lF U T 2R g W82 www.hach.com BE&

www.hach-lange.com & 234 A] Q..

SR CELEE

AAME Al BiA agE &
3

347 er=UTh WA o] Sﬂ_g_el—
Al A E WA A vl Al S

F 29 0 FAol vhok sy Th

UL 4 7Bl A 2754 47] @A o<l WY E A
A%, w4 A AA7H 3 A YL o) TES WA, HA

¥2 3 34
A a7
AIR CAL(37] 74) B 2B . o] WA 3] /&7t FREH Y
SAMPLE CAL Frol @ DO Vel ket vl S B¢ . o] wgel o) L. ZAlo] =g F Tk
RESET DFLT CAL(7] % & | A AN €7]) 2 L ZAS Fa1 7| o2 A AT chr] &2 Al9l=1.0, 7]
2474 B 032 41=0.0).

718 AHS ¥ n A
A7 9] AL

o g W Fo] ol YA FAAA L

o g W A A Abol o] Aol WA gl H15HIA L.

R CEEE S DR S SRE

+ 1ehmE Ago] W 916 A FeA A5 A S

AN 2k WA N 99 REE g U7k S Ak A4 S B4t w7 92 Aol
2E Aot & 4 gl Ho] 15 Pol A & gl

1. FHoIA ANE B e A2 A8t A S YaFY)

2. A7 AAE 2550 mL ] ol ol A= A W qrol WL vh MM Aol WY W gre] Fol 2
o o] AM A 9ol Wol A A gkolok GLITH1H 6)

3 2E Sl £ ATt A4 24 T8 e g

4. 7 A A S 15 #34 YA U TE P37 B9k g Wl A FAlo] v FA e
3442

5. A9 A )¢ EE nEsb Sub PR AEA FAFI /1 g 4 oA 9] 114 2(2)
TECRRES
Fr: Fo) g i 4 g Y BYO R AP

-
-
o
N
y
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9.

E Z 29 "Move the probe to bag(] &

A7) o

xé)

sl

14 4

2} Zo) A A3 =8 gho] AL U
=2 zlo] WA Az} Fo| A A48 oz SAH YT}
o AbA AR gko] AEHUT ALH AR 7HS WAsEH AEE# 9 ALE AYAE x4

A 2
3%
L.

ZH

t}. gkol kA stE w71+ 7]
o] o]l "Complete(g+=)"7} A

AL

AU ENTER 2 %2 obg s ghe
W7 A S A % U,

wAHH ANME T4 Y5 ENTER & FHHth

P
B

a4

6 37 A Az

B

[e]
T
.
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Bk

01-0

A

¢ Yok 2.5 WA 7} A
.,_LLSOH

sl o,

o~
S
o]

to Calibrate(xL 7
SRERG

=

3 5F HAA

g DR
B ol hsh

TR

Cal fai
)

I, gain high(2 4 Ao, AlQle] Y& 3% Ak AR kel Y- 5 Th

Cal fai

o

I, gain low(a g A, AlRlo] UF wt&) | Aldbe A ghel Ui stEu e

Cal fai

&

|, unstable( 7 2 |, FA = A

01—%)

EH &8 A AIZF Yol gho] oA = |
AFISTARR=

SIS

Al
°]

H

]=J

N =

Bl

ch!

A AAE S
DO .g)}o] oA =
12 A&

-H

-

11]

A

It

o

R84

—_

3
Bl 7218 oA A48 AHg g o,

o WgUITh 2 4 WA S 1 2 A4S A @ b7ke] g
w74 Ao,

AEZ 2 o4, MENU(" ++)>SENSOR SETUP(AIA] A

==

%

Z_I

al

Bk

oftt mlm

hns

o

rlo

o

A)>[AA] A

2>CALIBRATE(1. % )>SAMPLE CAL(A & 1L74)2. & o] &3 1/}
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4. WA T = s A

tlo
r>~
=
]
i)
o

fot

24 w4 A3 3o @A S4B 2 ol WS

7] AA E9 el wg A Foll FA A gro 2 FAFYh
A% w4 Fol AR A ghol AFRUTH AL A7 3hg WA AESe o AHg AEAE F2EA
Al Q..

5. tl~Zdolo] thgol EAHU

- "Press ENTER when stabilized(3Hd 315 ENTER 2 F2 4] 4] 2"
. :iﬂ__zH QF X A8k /_?7(4;(]

O 1 -0

c AA 2E FAA

6. 5477} a4 0]9 Enter & ‘F U U2 dole] 4 swio] gt

F1: YA = BE 2-3 F oFo] oFgH L.
grol Q45 %) &% 7%, T = e o]o] "Unable to Calibrate(iL4 3 4+ ¢1:8)"s} &5 vl A% 7} #he]
2 EARUC T 4ol g EAl v 0% WA 2 o d el st gz

¥4 N8 EF LF wAA

I A1A v 2 By

4

]

F

Cal fail, offset high(:2 g A 3f, & Al 3=3) | A2kl Q A gho] Y& =5t} WG HHESIA AL L.

Cal fail, offset low(2 4 23], © A v&) | A4g @ A gro] L& v t), WG TS A Q.

Cal fail, unstable(17d A3}, FH = A &) | Ah 81§ WA AL el grol FFEA & | wAE A L.
SgEUTh

1. WA TF BACK(H 2) 712 FE Yt Al 7HA &4 o] ATt
-4 47
ABORT(HZ) i
wAFOZ 7}yl A Ao Zolzi).

LEAVE(UY7H7]) A S dAA o2 Fa gyt wigel A age] A& Fet thE miyrol A= & 9l
1= Q ) 3 A A3k

bl (s
& QT WAL Boplaw

3 7| 2R Z AEATE S dFUT AL R 224 Fhol 2471 1.0 3 0.0 o2 A

1. MENU(H]77)>SENSOR SETUP(A1 A4 A 4)>[414] 4 =l]>CALIBRATE(:. % )>RESET CAL
DEFLT(:A 7183k A4 )= o] asl-q =

2. YZejolo] 2l vl AAF BARY G A E S5 )Rk ad SHe AAge Y el
e,
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‘ITX]J’]'ﬂ AL F714 A e ]S A Ha 718 deby o Aol 4 29 H e

= fABe A9e 8 AF S A0
A S A 20 a1 A

FAB 3 A% H2NE
LA A= 90 <J

WA £ A} 90 2

A 71 he] Akl g

AlA 2

A A3

e Rl WO MM 998 Pt

BT Y27 59 AN A& BT P, A RE FAD I Gl 2 EN)A AL,

AA F7] 4R == WA

87 2700 uel o AAY 55 AN AF T2 228 5 AUtk 7R AH 7150 99
Utk 3718 W skeld, o) dxke] vl g AEshiAle.

1. MENU(E1 F7)>SENSOR SETUP(AlA] A4 7)>[41A] 4 Bl]>CONFIGURE(7-43)>CLEAN INTRVL(A|
2 F7])= o] F 3 th

2. dgo] met A ghEs WAIY T W 8-S Sl
© AlF F7IE e e 0oz A

AN 7 2

9. A 29 A AF A A SFol bk

WA AA AR A AL AR A A ESF YT S adsted FEE A E A
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9 g AE o¥F

et 9 H2E 7o) & LDO AlA el tigh dx) 2 7] 5 7 AP Y.
Fa= m H 2 E w5ol] A A 23ke] W MENU(H 57)>SENSOR SETUP(AIA] A2 78)>[4l4] A
2“]>DIAG/TEST(?J‘&/EﬂiE)i ol FFurh

75 8(%) AEAUA

B

X5 AGH2E #FF

4 A9

SENSOR INFO(414] A1) | SOFTWARE VERS(A X E ¢jlo] M H)—4A x| g A X EgJo] B xS FAFTh

BOOT VERSION(H-¥ W7 )—4 2] ¥ -8 ¥H-& 2 A

DRIVER VERS(=2}o] ¥ 1)} —4d 2 € =ele]H Ml EA Tk
LOT CODE(RE ZE) AA ) Az ZES FAFYL
SERIAL NUMBER(Z# ¥l | A4 Jd W%
=)
A9 GAIN 44 WA A G Z2FF
w91 0.50-2.00
oA %A WA S EA ZH(mg/L B ppm))S A )

¥ $]: -3.00-+3.00

PHASE DIAG($1 4 %1 ¢h) A, A D A o] /A4S FAEYT 1 2ot ol Ef Y

AMPL DIAG(X & X h) AA, AN 9 A 5] AL TAGY T 1 Zete) fulo] Ef

DAYS TO CLEAN(AI & & e | Th&rell A8 8 Al A7HA] d2 o 5 A3 th

a5

SENSOR LIFE(AA 4-14) thaoll 7| A WA AR T A FE BAIFY

2% ES

SFI AT A S5 oA o] AEFUTH £ s AEEY A o8 AFH Y
A W42 AEZH YA E FR4A L

Ao AN e FE FA 8T ENU(U1]1‘?)>DIAGNOSTICS(7S%)>[*JH A ©]>ERROR LIST(L
EZ)0FZ ol YT X 6 S(5) FRAAL

¥ 6 LDO AlA &7 55

2F gy A 2 %
RED AMPL LOW(H 4 303 Bt5) (%ol A Aol AAHA FAAY | A S ] AT v A A5}
0.01 7y SHE AN HA ekiunh | AL
e FREE R ERS- T F R R EX R
BLUE AMPL LOW(? 4} 13 v-%) (gkel Yt AL
0.01 7 2h)
AN 7E ErbE A5 atA 25 | LED 7F A Eahex FskalAl
Yt L. Az A Eol AL




$-(sc100 2 sc200) H+= 3} o] wmehal o & kg 7 $-(sc1000), 54 3Hd &
AUt} sc1000 ol A= 7317} EAIE A5 sHe] w3 o R vy &
3] ™ MENU(™¥7)> DIAGNOSTICS(Z eh)>[41 4 A1 &1]>WARNING LIST(7 1L

gyct %7 %(__) 2 ZFAIA L.

R7 AM B EF

Az A9 32wy

EE SETUP ERR(EA | A X7t E4HAFUTE gho]l &3 | 7]& Ao o] st Al S

2F) 718k o 2 A AH T

EE RSRVD ERR(¢] oF

Q)

TEMP <0 C(2%0°C | ¥4 &%7}0°C(32 °F) 1] et v}, T 2EE FoAY A =7t A ALY
i 9] <ol Zoj2 WA ALE& F R e,
TEMP > 50 C(2 %= FH 2E7F50°C(120 °F)E 2APY | FF REE WFEAU FH 257 A A
50 °C %3}) =3 W9 Qe 012 w7hA] ALE-S FERTh
RED AMPL LOW(H 4} | gte] 0.03 P gko & "ol ), 3 6 7 0] % 9] 120 &(F) FEsHA A 2.
AE o)

RED AMPL HIGH(# 4} | gko] 0.35 & =3 JF1th 7 A AR A A L.

AE )

BLUE AMPL LOW(7 | gte] 0.03 W] =Fqj T} 6 H o)A 2] 120 &(&) FE3A AL

A R o)

BLUE AMPL HIGH(% | #t°] 0.35 & ¥ 3l5Yth. 75 A FA R A Al 2

Z o
AR =)

CAP CODE FAULT(H | AlA 7] =7k &3 Qlsyth =7 | A4 A% 3] AAkE a8kl Al 2. Alx o]
e A Aoz R A Y RE =2 A4 EHBH A b e 1A o] U A /1%
= AFU T A B A Q.

OJHIE 5F
SIS 558 A7) Hlol el 8 TS a4 0] WA 88 AT e A oS el
MENU("5)>DIAGNOSTICS(? §h>[ 414 A BI]>EVENT LIST(S| 1 E 2-=)0 2 o] 53]

oJHIE A

ALT/PRESSURE UNIT CHANGE(aL%/¢ e ¢h¢] W 7) 719 B A% 997 WA A S Y
ALT/PRESSURE CHANGE(1%/¢F2 W 7) IE HEE 7|9 o] A EAF U
TEMP UNIT CHANGE(- %= ¢¢] W 7) 2= G HA EHASF Y TR

MEAS UNIT CHANGE(Z A ©¢ ¥ 7) Al EA 7 A E AU

SALINITY CHANGE (Y = ¥ 7) AE ghol WA AFT

SET DEFAULT(7] 2%k 4 4) AX 7ol 7RG o 2 AEAHAGF YT
SENSOR SETUP CHANGE(AI4 A4 ¥ %) HA A o] A= AHF YT

CLEAN INTERVAL TIMER CHANGE(A % 5=7] Elo] ] W 7)) AX A F=717F AR H A5 T
SENSOR CAP LIFE TIMER CHANGE(41A4] 78 <=7 Efel™ ®17) | AlA] 7 wA| F7]7F WA =] A5 o

o= 121




e
AZQAZTE SAH WA FEFT AL L. A A & FFE AFEEE B4, 717 &4
e gH AE o] AT £ Gy
oA F5

A FE ¥ (US/EU)

LDO =28, A4 71702 2 w27 £ 9020000 / LXV416.99.20001
S48 LDO =1, AlA 74 1 7), ag ) 2 7 3 9020000-SW / —

5 99 A4 Do ZEE, A A1, wA W2 EF 9020000-C1D2-SW / —
% A4 LDO 21, AA 1) 2w W27 £3 9020000-C1D2 / —

A A, 2LA]&(Class 1, Division 2 913 A 9 ALg F-55o] obd A4 A4 3] 23 | 9021100 / 9021150

PEE
49 ZE W3 (US/EU)

AE AL AA AolE Fa A 6139900 / —

Aol &, A A7, Class 1, Division 2 9& A%, 1 m(3.3 ft) 6122402 / —

Flo] &, A4 2174, Class 1, Division 2 913 A<, 7 m(23 ft) 5796102 / —

7 o], A4 A7, Class 1, Division 2 $13 <4, 15 m(49.21 ft) 5796102 / —

Flo) &, 414 174, Class 1, Division 2 913 A<, 31 m(101.71 ft) 5796202 / —

2EY F7) BAL AH A 2B 115 V(S E A D ALR Fio] obd) 6860000 / 6860003.99.0001
N 7] AL A Al 2E, 230 V(ST E A G AME ATEX 530 obd) 6860100 / 6860103.99.0001
A (1 7)) 5796600 / 5796600

Aol &, A A7, B8 A, 7.7 m(25 ft)? US: 5796000, 7.7 m(25 ft)

EU: LZX849, 10 m(33 ft)

vlo] Z -8 5= 9] o] 7| E(PVC) 9253000/ LZY714.99.21810
ZEE Z28 =9 7| E(PVC) 9253100 / LZX914.99.42200
7] EAF A st=do] 71 E 9253500/ LZY812

AR g st=do] 7| E(zEQle 2~ 2d) — /1LZX914.99.11200

fFFUd 28 st=de] 71E 9257000 / 9257000

LDO 1274 % 28 X3 HQA "IE(1E A AL 55 old) 8505200 / HQ40D.99.310.000

3 15 m(49 ft) 2 30 m(98 ft)= AL 715
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= a = Y 19 F4 £ ' £
swazieamamaiaondsunladldlaglideadalimsuaranth

=~ a
FYaTPYANNAUNAUA

=
Fgaziean

Jaguilon (wetted)

Tnsuwnasgiu Class Twsuinasgiu 1-Div 2

+  CPVC dmudumosuazimomoniiia

o TndgSisu naswiunmlmemanidanazlaenfumeoniia
+ 316 vedlanzeuaumsuazeang

* 'hnou Tesa

« Tufa fleauudaemaniia

Twsuimziamasgu Insudinga Class 1-Div 2

« CPVC dJmudumeiuazimumumiia
o Twagsisu nasuiunmlmemanidanazlaemiumonida
o wedhmezia PVC
PSP ad =
« Farthmziadnend
o TuSa teaumlmemoniia

mssatszian IP

Faquilon (wetted) (Fuduios)

, o S y
¥9m3da (eondgouiazaeri)

0 ©1 20 ppm (0 §1 20 mg/L)

a8 0 fe 200%

. o S o o
anuuiud lumsia (eendruiiazarer)

mni 5 ppm: £ 0.1 ppm

31 5 ppm: £ 0.2 ppm

o o 3 s o« 3
BATINTNIH (aanmi}uﬂazawm)

0.1 ppm (mg/L)

namsasuaued (senduiiazaioih)

Tgo<40 Funii

Tg5<60 St

o < ¢ s oa Y
ANNATIDYA IHUIFDT (69ﬂ“l!ki]ll‘/li1$ﬂ'lﬂll'l)

0.01 ppm (mg/L); yadud1 0.1%

Fum3da (qumgil)

0450 °C (32 84 122 °F)

anuuind lumsia (gaimgil)

+0.2 °C (+ 0.36 °F)

desunmulumsia

Tifimsunsnurannsomaaelil: HyS, pH, K, Nat, Mg2*, Ca2*, NH, *, AI®*,
Pb2*, Cd?*, Zn?*, Cr (total), Fe2*, Fe3*, Mn2*, Cu?*, Ni2*, Co?*, CN-,
NO3 -, SO, 2, S, PO, 3-, CI-, Anion Active Tensides, #ifudy, Cl, <
4 ppm
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SwaziPaamamaiia Seazidea

qungidmsuiafiy —20 @3 70 °C (-4 ©1 158 °F)

quugiigega 0§50 °C (32 s 122 °F)

mytadszanaoiisuasio (Fumed Class | Division 2, Groups A-D, T4 / Class |, Zone 2 Group 2C, T4
9020000-C1D2 i) siuiin: wansaaiit it luawdernuaves 94/9/EC Directive (ATEX Directive)

msfuses (Wuwes 9020000-C1D2 wivdu) | eglusrens ETL veanasgiu ANSI/ISA, CSA uaz FM dmsumsldauluanui
dunsy
wiuidin: wansaaiit it luawdernuaves 94/9/EC Directive (ATEX Directive)

8nsms Inadus Tajsuiu

msdsuiisu/msasivaoy mssudoneima: uilga emadiithsud 100%

mslSuifeudedie: nWisuisuiuginsainasgiu

anuanlumsguInsunaziasiiaus i sifauseiui 34 u. (112 ¥a), gaga 345 kPa (50 psi); o1 liausansnimmiud
18Tuanudnuil

Mooy maadia 10 u. (30 va) niomldnuuuainaouma (Fwmsudumesnmlszian)
annsaremoniiavesldgagalifu 100 u. (amzlsznndusesuuy non-Class
I, Division 2)

Coogu g M s P

annsadefadutiond Idgeqalaiiu 1000 u. (mwzisziandusesiun non-Class
1, Division 2)

Thminvealnsy 1.0 nn. (2 1oud 3 voud)

VUIAVDITWIY Twsuinasgu (Furgudnans x anmen): 49.53 x 255.27 ww. (1.95 x
10.05 )
Twsumnesguimea (urhguénans X anuem): 60.45 x 255.27 wu. (2.38 x
10.05 i)

seunlhih 12 VDC, 0.25 A, 3 W
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< o v = N
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Cet appareil numérique de classe A répond a toutes les exigences de la réglementation canadienne
sur les équipements provoquant des interférences.
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1. /il MENU>SENSOR SETUP>[Select Sensor]>CONFIGURE
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fiden Moesing
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1. 1173 MENU>SENSOR SETUP>[Select Sensor]>CONFIGURE>SET UNITS>AIR PRESS/ALT
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3. Ui MENU>SENSOR SETUP>[Select Sensor]>CONFIGURE>SALINITY

4. ouanfedomsudlumanufuiazdudu

M9 1 gasudmadn (%o) Aemmsiinlvh (mS/cm)

mS/cm Yoo mS/cm Yoo mS/cm Yoo mS/cm %o
5 3 16 10 27 18 38 27
6 4 17 11 28 19 39 28
7 4 18 12 29 20 40 29
8 5 19 13 30 21 42 30
9 6 20 13 31 22 44 32
10 6 21 14 32 22 46 33
11 7 22 15 33 23 48 35
12 8 23 15 34 24 50 37
13 8 24 17 35 25 52 38
14 9 25 17 36 25 54 40
15 10 26 18 37 26
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Yude) muil 20 Editors Lenore S. Clesceri, Arnold E. Greenberg and Andrew D. Eaton, p.
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sc200 LINEAR

sc100 LINEAR CONTROL (an3udu)
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6. N/l MENU>SENSOR SETUP>[Select Sensor]>CALIBRATE>AIR CAL
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endudendmsuetAaasEiImsiuion:

Fadon eding

Active ginsalazdemnszuaiinsrnia ldseriuduaeumsifuiion

Hold nszuaodAveTumefazasie idmiumaiasznhatuneumalSuion

Transfer  awdidavzgndailuszninnsdfuiion giimafounaalSududesduangiledldnennsaes

apuTnsimesazuans "Move the probe to bag" (shinsu'li/13ge) Ydesis13aunirngasii nan ENTER iifesensu
fiinsiinda wio ddeslimsdiuiousiiiumsas lilsunimiheeszuaasdonim "Complete” (1a3adu)

diotlsudeuduaesuds Whindumes lildadanundn nmju ENTER
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winada hinedl wiheesznaastenau "Unable to Calibrate” (liaunsailSuiion’ld) amudlsdoanunanideianaia
M3 3 szuaaadennuuaaseranaauaz isudilymamsudywimsdiuiien

v v = v oA
M1 3 deanuuaastoRanaiamslsuiiaueimea

donnm Mediny ANNAzREA

Cal fail, gain high M Gain fisaldguiuy dduneumsiSuiou
Cal fail, gain low M Gain fimuoe Idduiulyl hahduaeumsifuiiey
Cal fail, unstable mliasinelunamalSuifisugeaaiisinua’l’ hdrfunsunsilsuion

Sample CAL - d5ufisuanmsilSeuiien

A o a s A

aa v v 3 N w A A
Mmsdsuiieue lfduresondvilsidanuimesuuniiede

< I v Y o g Y Yo = o Y =l
Nuduresondudignizuiums Nuduaes a3 nddudumesusnliinniiga
apgaunm DO wgasii

vuneuTnsaesveadumesusn i MENU>SENSOR SETUP>[Select Sensor]>CALIBRATE>SAMPLE
CAL
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6. iiomifanail 1na ENTER nifwezuansmivedoudn
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M9 4 Jeanuuansteranainves Sample cal

Yonam fesue ANNazideA

Cal fail, offset high moorldafidnnu ldgunuly shihduaeumsfuiiey
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ms1e 5 wy DIAG/TEST
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ALT/PRESSURE UNIT CHANGE
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ALT/PRESSURE CHANGE
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SET DEFAULT
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